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Para aquellos que exigen lo mejor,
FURUNO ofrece jain mas!

Durante 70 afios FURUNO ha estado continuamente imaginando y creando nuevas soluciones,
fabricando nuevos equipos electréonicos con el objetivo de ofrecer tanto funcionalidad como
simplicidad.

No solo para los hombres y mujeres que se ganan la vida en la mar, sino también para aquellos
que simplemente quieren disfrutar del estilo de vida marino, FURUNO es sinénimo de calidad,

rendimiento y fiabilidad.

FURUNO ofrece la mejor respuesta a todo tipo de situaciones proporcionando una amplia gama de
dispositivos, haciendo que cada operacion sea mas intuitiva y que cada viaje sea mas agradable.

Respaldado por una red mundial de ventas / servicio sin rival, que brinda soporte en cualquier
rincén del mundo, FURUNO ofrece servicio y mantenimiento de equipos y también garantiza el
mantenimiento de alta calidad para todos sus productos, incluido un programa de garantia de dos

afios (respetos y mano de obra).

Para FURUNO lo mejor no es una opcién, es un compromiso.
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Radioteléfono Marino de VHF

= =N - 4800

Radioteléfono Marino de VHF

~M - U850
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Ploter de Cartas GPS/WAAS con Sonda de Pesca CHIRP incorpor

=GP - 1871F
=GP -197I1F

Conectan de forma inalambrica
con el Radar DRS4W

Autopiloto con
Controlador Gestual

NANpilot
NRVpilot — 300
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ente Tecnologia, Diseno Compacto

Cartas GPS con Sonda de Pesca TruEcho CHIRP™
1a Dual incorporada

Superposicion de Radar
, AIS, GPS (solo FM4800) y Megafono
omatico Adaptativo con Controlador Gestual

GP-1871F/GP-1971F

Controlador Gestual
para NAVpilot-300

NAVpilot-300

FM-4800 o
FM-4850




Sensor de Radar ‘Bumo M

DRS X-CLASS series

Ver detalles en la pdgina 19. Radar Doppler de EStadO S()lldO

DRS —NX T series

Ver detalles-en la pagina 20.

=2

touch

N

Unidad Multi Funcion
Caja Negra NavNet TZtouch?2

TZToBB

Ver detalles en la pagina 8.

(€

TruEcho
CcHIRP

Madulo Caja Negra Madulo Caja Negra
Sonar Multi Haz Sonda de Pesca
e [~ -0 DFF3

Maodulo Caja Negra
Sonda de Pesca TruEcho CHIRP™

e D 1- UHD

Ver detalles en la pagina 22.

Ver detalles en las pdginas 22, 55. Ver detalles en la pagina 21.
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Gran Pantalla de Navegacion para Grandes Barcos

Se presenta la ultima incorporacion a la familia NavNet TZtouch2, 1a TZT2BB. Este sistema Caja Negra
permite elegir el tamafo de pantalla que mejor se adapte al puente o lugar de gobierno utilizando la interfaz
grafica de usuario (GUI) mas comoda que se haya visto en un sistema NavNet. Opere el sistema con
pantallas tactiles, o utilice el nuevo teclado opcional TZT2BB o una unidad de control remota MCU.
Conecte dos pantallas para aprovechar al maximo la funcionalidad. Entonces, se construye el sistema con
los mejores sensores de la industria, incluidos los radares Doppler de estado sélido o los potentes Radares
X-Class y anada la mejor tecnologia de Sonda de Pesca con la TruEcho CHIRP™ o el Sonar 3D Multi Haz. El
sistema NavNet puede seguir creciendo a partir-de aqui,.jconfigurando un puesto de gobierno que le hara
sentir que navega en una nave espacial en lugar de un barco!

Sensor de Radar

TZ72BB

Mddulo Sonda de Pesca
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Control Total, Simplemente Refinado

Presentacién Multi Funcion de 12,1"
Modelo TZTL] 2F

Resolucion: WXGA (1280 x 800 pixels)
Brillo: 1300 cd/m’ (tipico)

Timezero MTC R
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Presentacién Multi Funcion de 15,6"

Modelo TZTL15F

Resolucion: FWXGA (1366 x 768 pixels)
Brillo: 1000 cd/m? (tipico)
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ACCU-FISH

|

~
N

AUTO ) (iracking IS Viewahle LCD

[‘..ull] [ng.] [%] [53233&] o [p?larﬁ

Friendly

GPS| [Fsi | (2w | (.| [NMEr2000| [»[ >
][L"n'f;n":; FINDER | |Fiseny] (cANbus) | certified | |viDEoE:

e Frontal de vidrio de borde a borde

e Presentacion multi tactil visible con luz solar y de un brillo
impresionante: 1300 cd/m? para TZTL12C y 1000 cd/m” para
TZTL15F

e Carta continua sin fisuras, de operacion suave con la
tecnologia TimeZero™

* Gestos tactiles mejorados, como el barrido de bordes para
funciones de uso frecuente

e Interfaz gréfica de usuario renovada y refinada, enfocada a la
usabilidad y facilidad de operacion

e Antena GPS interna (TZTL12F/15F)
e Sonda de Pesca RezBoost™ interna
e Procesador rapido (CPU) para gran rendimiento (TZT2BB)

e \isualizacion y operacion independientes para presentaciones
duales con CPU dual incorporada (TZT2BB)

e La red NavNet TZtouch2 admite conexién al Autopiloto,
Instrumentos, Radar, AIS, y una gran variedad de otros sensores

| Series NavNet

»»» Espec P84

e Un instrumento que se presenta como nunca se ha visto
antes.Totalmente personalizable, totalmente sencillo

¢ Conexion de hasta 6 pantallas NavNet TZtouch2/TZtouch en
una red; 5 cuando se conecte una Caja Negra TZT2BB

e Con conexion a Internet; NavNet TZtouch2 puede acceder
inalambricamente a datos meteoroldgicos en tiempo real

¢ Apps Tableta y Teléfono Smart:
NavNet Remote, NavNet Viewer y NavNet Controller para
dispositivos i0S y Android™

e Con ActiveCaptain se puede encontrar informacion actualizada
del precio del combustible, marinas y obstrucciones
directamente en la pantalla del ploter

e Compatible con CZone Digital Switching

e Gestion manual del combustible que permite la estimacion
visual de la cantidad disponible

e Disponible entrada de video HD HDMI total (TZT2BB)
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. h ., n Unidad Multi Touch Marine*
Unidad Multi Funcién Caja Negra con procesador TZT2BB (Modelo MPU-004)
y Unidad de Control** (Modelo MCU-005)

Modelo TZTZBB * Suministro local

** Opcion
Admite resoluciones panoramica y no panoramica:
1920 x 1080 (16:9), 1280 x 1024 (5:4), 1024 x 768 (4:3)
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TlmeZEm @Ke" [Ab'm] [TI:ck?n‘g] [6;;\] [CHART] [BlackBox] [Efﬁ'g%’ﬁliy‘] [[:AN hus] [VIDEU]

Unidad Tarjeta SD

(opcion) Unidad Control Remoto Unidad Control Remoto Caja Conmutacién para
para TZTL12F/TZTL15F (opcién) (opcién) TZT2BB

Modelo SDU-001T  Modelo MCU-002 Modelo MCU-004 Modelo PSD-003

»»»Espec P86

Unidad de Control (opcién)

Modelo MCU-005

*TZTL12F/15F: Software version 6.01 o posterior

Series NavNet |
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| Series NavNet
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Total Control at your Fingertips

Unidad Multi Funcién de 9"
Modelo TZT9

Resoluciéon: WVGA (800 x 480 pixels)
Brillo: 900 cd/m? (tipico)

Unidad Multi Funcién de 14,1"
Modelo TZTVI

Resolucion: WXGA (1280 x 800 pixels)
Brillo: 900 cd/m? (tipico)

= ™ ] | baet | (N (©9] (2] ((<*| (»[p] [Nmes2000 Hﬂ
-R°‘°Key T [AUT[]] [Tlackfn‘g] [%] [CHART] [vl"e"w'ame' Bonded | |y | |Fweny) (CANbus) (VDEORR) | Certified .

e Pantalla tactil visible con luz solar

¢ De lujo, pantalla panoramica negro piano cubierta con
vidrio

e Manejo facil, intuitivo y suave con pantalla tactil y
RotoKey™

e Continuo, refresco instantaneo de la carta/radar con la
tecnologia TimeZero™

e Cartas Detalladas 3D y 2D e imagenes de satélite de alta
resolucion
e Pantalla plana simple con el minimo de teclas fisicas

¢ Afadir Radar, Modulo Sonda de Pesca, AIS y variedad de
otros sensores

e |nterfaz de red NMEA2000

2012/2013*
2014

¢ Conexion de hasta 6 unidades TZtouch/TZtouch2; 5
cuando se conecta una Caja Negra TZT2BB

e Sincronizacion instantanea de datos con NavNet
TZtouch2

e Registro de hasta 30.000 puntos de usuario, 30.000
puntos de derrota del barco y 200 rutas con hasta 500
puntos por ruta

e Conectividad LAN inaldmbrica para informacion
meteoroldgica y deshloqueo automatico de carta

e Apps Tablet & Smartphone: NavNet Remote, NavNet
Viewer y NavNet Controller para dispositivos iOS y
Android™

e Dos ranuras para Tarjeta SD
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Unidad marina multi tactil*

Unidad Multi Funcién Caja Negra con procesador TZTBB (modelo MPU-002) Unidad Control Remoto  Unidad Control Remoto

* Suministro Local = .y
Modelo TZTBB (opcién) (opcién)

Modelo MCU-002 Modelo MCU-004

Soporta resoluciones panoramica y no panoramica:

1280 x 720 (16:9), 1280 x 800 (16:10), 1280 x 960 (4:3),
1280 x 1024 (5:4)

Rl i _
£ g\\ _atlll ~1 | 3D e | (| [»J»| [NMeA2000 H{
A == (Rotge N AUTO TJSEang V;; CHART (BlackBor) (Plgeniy) (CANbus] (viDEOER) | Certified e Espec PP87-88

2012/2013*
2014~
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Control Tactil S

I4

La superior tecnologia de pantalla marina tactil de 4 \\
Furuno se concreta en la primera unidad MFD.

El uso de la tecnologia multi tactil abre la puerta a

una amplia variedad de comandos basados en

gestos. Multi Touch Control

Tocar... e ir a seleccién de menus

Ser mas practico con la interfaz de pantalla tactil, facil de entender.
Control total de cada componente conectado a la red, justo en la
punta de los dedos.

Series NavNet
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Series NavNet

Para una navegacion segura

| Target Analyzer™ ¢ Ver paginas 18, 20 o~y
- | ) . , | ~ )
Las presentaciones de la funcion Target Analyzer™ ayudan a distinguir blancos que se mueven acercandose al barco propio. O )-
-] \ 717
25 TARGET
ANALYZER
o
-]
(D
wn
Q
o
Q
Modo blanco Modo lluvia
* Target Analyzer ™ disponible con sensor de radar DRS4D-NXT o DRS6A-NXT.
** Se requiere software NavNet TZtouch?2 versién 3.01; software TZtouch version 4.21 o posterior.
Fast Target Tracking™ (TT) ®<© — Ver péginas 18, 20 Presentacion grafica CPA ¢ — verpigina 18
Alos pocos segundos de seleccionar un blanco se presenta el vector La presentacion grafica CPA permite monitorizar el rumbo y los
de su rumbo y velocidad. Esta informacion de seguimiento precisa cambios de velocidad de blancos AIS y ARPA (TT). Esto es (til como
facilita la estimacion del rumbo y la velocidad de otros barcos. ayuda anticolision, especialmente en aguas congestionadas.
o "l

Ventana de Control del Autopiloto ¢

La nueva ventana de control del piloto automatico en la pagina de instrumentos y drea de datos ofrece control rapido y facil de la series
NAVpilot, incluyendo la operacion de gobierno y la seleccion del modo. Con el NAVpilot-300 también se puede iniciar la operacion Turn/
Fish Hunter, ajustar los parametros manualmente y llevar a cabo la configuracion de la instalacion desde los MFD NavNet TZtouch2.

NMEA2000

1" | Series NavNet



Gestién Manual del Combustible* ¢

La serie NavNet calcula y muestra el combustible restante en funcion de la capacidad del tanque establecida
manualmente, asi como la informacion de consumo de combustible, via una red NMEA2000. Se evalda el
nivel de combustible sin equipar al barco con un medidor de combustible. También se dispone de una
alarma que avisa cuando el nivel de combustible es bajo.

@ NavNet TZtouch?2
<> NavNet TZtouch

* 1) Se requiere entrada NMEA2000 PGN127489 (Fuel Rate).

2) Se requiere software NavNet TZtouch version 4.01 y software
NavNet TZtouch?2 version 6.0 o posterior.

3) Mientras el motor estd en marcha, al menos una pantalla NavNet
en la red debe siempre estar encendida para mantener el calculo i'
del consumo de combustible.

4) La indicacion de combustible puede ser inexacta si los valores

fdprvand Fodl Tore

70 %

o

introducidos no son correctos o si el sensor de tasa de combustible
no funciona correctamente.

Cuadro de datos
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Cuarto de pantalla

Pantalla completa

Para Navegar a Vela ¢

Presentacion del Tanque de combustible en el
modo Instrumentos

Integracion de fuerabordas YAMAHA

con la Series NavNet ¢

La interfaz grafica de YAMAHA presenta informacion del
estado de los motores (hasta 4) y la informacion del barco
puede ser controlada desde NavNet TZtouch?2 via las
interfaces YAMAHA Command Link®, Command Link
Plus® y Helm Master®.

* Para obtener més detalles sobre la lista de motores compatibles
contactar con nosotros o con los representantes de YAMAHA.

Laylines*

Segun la direccion y la velocidad del
viento se calcula la ruta mas corta.

Polar File*

Para mostrar Laylines precisas se puede
importar a NavNet TZtouch?2 los Polar Files. Los
Polar Files de varios modelos de barco estan

[ = — ] [# ——] disponibles para su descarga en NavNet.com.
- 1 : 1 Y -}
Ed
149 b
150" |
"
1
e
L]
[ g

Historical Graph*

La velocidad y la direccion del viento se
pueden visualizar en el grafico historico.
Ademas, la presion de aire sera Util para una
travesia larga.

* Se requiere software NavNet TZtouch2 version 6.0 o posterior.

Series NavNet |
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Series NavNet

Para Pescar

RezBoost

s

TruEcho
cHIRP

N

C

MuULTI
SEAM

| Series NavNet

Sonda de Pesca con RezBoost™ e

Con la tecnologia RezBoost™ ahora se puede lograr una alta
resolucion y separacion de blancos previamente limitadas a
las sondas de pesca profesionales de FURUNO. La tecnologia
RezBoost™ hace que sea mas facil detectar peces
individuales en cardiimenes compactos, asi como también
discriminar el pescado de cebo.

* La funcionalidad de RezBoost™ puede variar segtn la profundidad,
la escalay la frecuencia de la seal utilizada. Para transductores
compatibles ver pagina 89. Los transductores montados dentro del
casco no son compatibles con la tecnologia RezBoost™.

TruEcho CHIRP™ e«

La Sonda de Pesca TruEcho CHIRP™ proporciona un
rendimiento increible cuando se trata de detectar pescado
cerca del lecho marino, asi como de discriminar peces
individuales en los bancos densos.

* Se requiere el modulo Sonda de Pesca DFF1-UHD.

Ver pagina 22

Sonar Multi Haz3D <

Vea el pescado y la estructura del fondo como nunca los
habia visto antes, a profundidades que antes eran
insondables. Ahora puede ver claramente los bancos de peces
y el paisaje submarino a grandes profundidades con
asombroso detalle. EI DFF3D convierte su NavNet TZtouch o
TZtouch2 MFD en un Sonar multihaz que puede ver 120
grados de babor a estribor, lo que le permite presentar la
profundidad y la direccion en que se mueven los bancos de
pescado, mientras se observan las condiciones del fondo

marino en tiempo real

* Se requiere Mddulo Sonar Multi Haz DFF3D.

Ver pagina 22

Dos bandadas de pajaros

Modo Bird ¢¢

El modo de péjaros ayuda a identificar a las aves que se
congregan alrededor de los bancos de pescado en la
superficie del mar.

* Se requiere software NavNet TZtouch2 version 3.01; software
TZtouch version 4.21 o posterior.

Ver pdginas 18, 19

s

CHIRP Alta Frecuencia

CHIRP Baja Frecuencia




ACCU-FISH

) J

Bottom Discrimination Sounder

J SN0

SouoIldun

@ NavNet TZtouch?2

ACCU-FISH™ (Analizador de tamano del pescado) ¢

El algoritmo ACCU-FISH™ analiza los ecos para calcular el
tamario de los peces individualmente. El algoritmo es capaz
de determinar el tamario desde 10 cm hasta 199 cm de
largo. Puede presentar también la profundidad del
pescado.

Ver pdgina 46

Discriminacién de Fondo <

La funcion de discriminacion de fondo proporciona
informacion valiosa para ayudar a localizar zonas ricas en
pesca, incrementando la captura del dia.

Ver pdgina 46

Funcidon Atras o

¢Se encuentra un punto de pesca ''caliente'? Simplemente
tocar la pantalla y agregar una marca de pescado. Con la
funcion de desplazamiento atréas se puede ver los ecos del
pasado simplemente deslizando la pantalla y agregando
nuevas marcas que mostraran la ubicacion encontrada en la
presentacion del pléter.

Borde Blanco ¢

El borde del eco del fondo marino se presenta en blanco para
discernir facilmente la estructura del lecho marino del
pescado de fondo.

* Se requiere software NavNet TZtouch?2 version 6.0 o posterior.

Monitorizacién de la Temperatura
de Superficie
La temperatura de la superficie del mar (SST) es uno de los

datos mas importantes para encontrar el mejor lugar o area
de pesca.

Registro de la Derrota ¢ <

El registro de la derrota en funcion de la variacion SST
dibuja la traza del barco en varios colores; esto ayuda a
encontrar la ubicacion de un gran cambio de temperatura o
cortante (termoclina).

Alarma de Termoclina ¢

<> NavNet TZtouch
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La alarma de termoclina permite saber cuando hay un cambio repentino en la temperatura de la superficie del mar, que a menudo se
produce cuando dos corrientes se encuentran. Esto suele ser una buena indicacion de un gran punto de pesca.

Gréfico SST

El grafico SST en la pantalla de la sonda de pesca, presentacion instrumentos o cuadro de datos, muestra el historial SST del viaje.

BBWX4 SiriusXM Satellite Weather <

iMantenga el seguimiento de las condiciones meteorologicas con el receptor satelital Sirius/XM BBWX4 de cuarta generacion para las
series MFD NavNet TZtouch y NavNet TZtouch2 de Furuno! Furuno y Sirius/XM, en equipo, proporcionan informacién meteoroldgica
actualizada y prondsticos para brindarle tranquilidad, sin importar cuando o cémo esté utilizando su barco.

Series NavNet |

JONABN Sa1I8S
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Series NavNet

Para monitorizacion de sistemas a bordo

@ NavNet TZtouch?2
<> NavNet TZtouch

CZone Digital Switching ¢

El sistema de conmutacion digital CZone de BEP simplifica
la instalacion y la operacion de sistemas eléctricos

complejos. NavNet TZtouch2 es compatible con los @& flh Gy el G :_Z'
controles CZone, lo que le permite operar equipos CZone. =

L » . . == g | &¥
* Més informacion sobre CZone Digital Switching en www.czone.net

2ONE)
@ D Control y Monitorizacion CZone — NMEA2000

(CZone, motor, navegacion y varios datos NMEA2000
pueden ser distribuidos en la misma pantalla.

Marine Audio FUSION-Link ¢<

Disfrute la posibilidad de controlar las funciones de los sistemas
de entretenimiento marinos de FUSION-Link 700/750/755,
directamente desde las unidades de control de la serie NavNet
TZtouch. FUSION-Link hace que sea facil disfrutar de su
entretenimiento de audio y video a bordo via la serie NavNet
TZtouch.

Marine Weather Forecast ¢©

La herramienta meteoroldgica es totalmente gratuita y facil de usar,
brindando acceso ilimitado a las previsiones meteoroldgicas, en
todo el mundo, las 24 horas del dia, proporcionadas por NavCenter.
Las series NavNet pueden mostrar hasta 16 dias de prevision
meteoroldgica descargada.

* Se requiere conexion a Internet.

BBWX4 SiriusXM Satellite Weather

Furuno y Sirius/XM, en equipo, proporcionan informacion
meteoroldgica actualizada y pronosticos para brindarle tranquilidad,
sin importar cuando o cémo esté utilizando su barco.

My TimeZero™ Cloud Data Service ¢

L i by Tmm Pasn
Conectando NavNet TZtouch2 a Internet e iniciando sesion en la cuenta My

TimeZero™ se podré hacer una copia de seguridad o restaurar puntos, rutas, e

trazados y configuraciones desde / hacia el servidor de la nube. Se puede p—

planificar las rutas en la tableta, en casa, y transferirlas a NavNet TZtouch?2 a [ =]
bordo a través de la nube. S

15 | Series NavNet



APPS

JONABN Sa1I8S

Vista de informacién en dispositivos inteligentes via red inalambrica

NavNet TZtouch y TZtouch?2 abren la puerta a las funciones de vanguardia de la LAN
inalambrica tales como las apps para iOS y Android™, datos meteo en tiempo real,
actualizaciones de software y mucho, mucho mas.

App NavNet Remote -
Control total de NavNet TZtouch/TZtouch? de una

manera completamente nueva. La app NavNet Remote ; @
permite manejar y ver el sistema con los dispositivos
inteligentes, conectados a la red LAN inaldmbrica.

T

App NavNet Viewer

— Coémoda vista de los instrumentos, asi como de la sonda de pesca

a8 8 de NavNet TZtouch/TZtouch2, en dispositivos inteligentes via la red
inalambrica LAN. Informacion de navegacion clave, tal como profundidad,
iy temperatura, COG, datos de motor, etc., puede ser presentada en la

1.‘5""-:"?' palma de la mano. Incluso, si se cambia la presentacion en NavNet
TZtouch2 se puede todavia ver la sonda de pesca en los dispositivos

App NavNet Controller

Gobierno inaldambrico de NavNet TZtouch / TZtouch2
con controles tactiles al igual que en el equipo real.
Con un control de desplazamiento, control del cursor
y teclas dedicadas dentro de la aplicacion, manejar
NavNet TZtouch/ TZtouch?2 es sencillo y simple.

%

——
NavNet TZtouch2 NavNet TZtouch2 NavNet TZtouch2
R i B L B
(TZT9/TZT14/TZTBB) (TZT9/TZT14/TZTBB) (TZT9/TZT14/TZTBB)
Idiomas Inglés/Japonés Inglés/Japonés Inglés/Japonés

Series NavNet | 16



NavNet TZtouch2/TZtouch

RADAR DIGITAL

F“n"-ﬂ

Modelo DRS25A X-Class Modelo DRS12A X-Class

Modelo DRSAA X-Class Ir":- ’

~ '="l;..ll:ll-lf"",...n"';I

Modelo DRS4DL+

Modelo DRS6A-NXT

Sensores de Radar

KN .0, %
‘ 0 0 0 0 ' 0 K2
0 11 KRR
o_o;gg_o;g

Ultra High Definition

Radar Digital de Ultra Alta Definicién (UHD™)

FURUNO ha llevado su tecnologia de radar galardonada por NMEA al siguiente nivel con el radar digital de

»»» Espec P89-90

Modelo DRS4D-NXT

((@- N ),,

Dorrler LaRGET

ANALYZER

RezBooS

Funciones exclusivas Series DRS NXT

17

ultra alta definicion. EI UHD™ ofrece cristalina presentacion de blancos mediante el tratamiento automatico de
la sefial digital en tiempo real. La velocidad de rotacion de la antena (24/36/48 rpm) se establece
automaticamente de acuerdo con la longitud de impulso, adaptada para un rendimiento dptimo. La funcionalidad
radar de nivel profesional esta ahora disponible en el dltimo conjunto de navegacion MDF.

e El proceso de la Senal Digital mejora la deteccion a corta y larga

distancia

* Controles anti perturbacion, ganancia auto y sintonia auto
mejorados

e El modo "Pajaros" que ayuda a identificar las aves, ajustando

ganancia y mar automaticamente para visibilidad dptima

e La funcién* Target Analyzer™, utilizando tecnologia Doppler

sefiala instantaneamente los blancos peligrosos

* La funcion Fast Target Tracking™ tarda solo unos segundos en

presentar el vector de rumbo y velocidad
e Distancia de deteccion minima de s6lo 20 m aprox**
e Avanzada tecnologia de reduccion de los l6bulos laterales

2D/3D

e Superposicion Radar-Carta en las presentaciones de carta

e Superposicion AlS, presentacion “AlS-sobre-Radar” para el
preciso seguimiento de barcos**

peligros potenciales

e Funciones de Zona de Guarda y Vigilancia que alertan de

¢ VRM (Anillo Variable de Distancia) dual y EBL (Linea

Electronica de Demora) dual, que dan indicaciones de

distancia y demora

* No se requiere Fuente de Alimentacion en la mayoria de las
instalaciones
* Disponible en los radares DRS NXT.

** Se requiere sensor apropiado.

Opciones de Sensor de Radar NavNet TZtouch2/TZtouch

DRS4DL+ DRSAD-NXT

DRS6A-NXT

DRS6A X-Class

DRS12A X-Class

DRS25A X-Class

Potencia de Salida 4 kW Estado sdlido, 25 W Estado solido, 25 W 6 kW 12 KW 25 kW
Tamafio 19" 24" 3,5 pies/4 pies/6 pies 3,5 pies/4 pies/6 pies 4 pies/6 pies 4 pies/6 pies
Tipo de Antena Radomo Radomo Abierta Abierta Abierta Abierta
Ancho de Haz Horizontal 5,2° 3,9° 2,3°11,9°11,35° 2,3°11,9°/1,35° 1,9°/1,35° 1,9°/1,35°
Vertical 25° 25° 22°/22°/22° 22°/22°[22° 22°/22° 22°/22°
Escala Maxima 36 mn 36 mn 72 mn 96 mn 96 mn 96 mn
Posibilidad 48 rpm — ° [ ° ° °

Proa arriba, Norte
arriba*, Traza Verdadera,

Proa arriba, Norte arriba*,
Traza Verdadera, Pajaros,

Proa arriba, Norte arriba*,

Traza Verdadera, Péjaros,

Proa arriba, Norte arriba*,
Traza Verdadera, Péjaros,

Proa arriba, Norte arriba*,
Traza Verdadera, Péjaros,

Proa arriba, Norte arriba*,
Traza Verdadera, Pajaros,

Funciones TT,AIS TT, AIS, Analizador Blanco  TT, AIS, Analizador Blanco
FTlaulzauor de
— ° ° — — —
Blanco
Exploracion Escala Dual N ° ° L4 L4
Xploracion Escala Bua (Escala limitada a 12 mn)  (Escala limitada a 12 mn)
Fast Target Tracking™ o ° o ° d d
Version MFD TZtouch2 5.01 3.01 5.01 3.01 4.01 4.01
requerida TZtouch 5.01 4.21 5.01 4.21 5.01 5.01

* Se requiere entrada de informacion de rumbo.
La antena de radar cumple con IEC62252 Ed. 1:2004 (Clausulas 4.33, 5, 33, Anexo D) en relacion con las caracteristicas de radio.
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*No disponible con DRS4DL+
Modo Bird Target Analyzer™
El modo "'Péjaros" funciona ajustando automéaticamente ganancia y mar La funcion Analizador de Blancos presenta los blancos que se acercan al
para una visibilidad optima. barco propio y automaticamente cambia el color de los que son peligrosos

para facilitar su identificacion. Los ecos rojos son blancos que se estan

moviendo hacia el barco propio.
Barco parado

Barco en movimiento

Bandada de péjaros

* Disponible con DRS4D-NXT/DRS6A-NXT
Vector de rumbo y ve\ocidad—l

Fast Target Tracking™ (TT)

Solo unos segundos después de seleccionar un blanco se presenta un
vector de rumbo y velocidad. Con una informacion de seguimiento
precisa, la estimacion del rumbo y de la velocidad de otros buques se
hace mas facil.

)

Antes de seleccionar un blanco Después de seleccionar un blanco

AlS (Sistema de Identificacién Automatica)

Seguimiento de Blancos AlS

Cuando se conecta una unidad AIS FURUNO Presentacion AIS
FA-30/50/170 a dispositivos NavNet, hasta 100
blancos AIS pueden ser seguidos y presentados

en la pantalla del Radar. El Sistema de Identificacion
Automética (AIS) mejora la seguridad durante la
travesia compartiendo el estado y posicion del barco
propio con el de otros barcos cercanos equipados
con AlS. Se puede facilmente tener informacion
detallada de los barcos vecinos equipados con AlS,
tal como velocidad y rumbo y mas.

Modelo FA-170 Espec P128

Presentaciéon grafica CPA

La presentacion grafica del CPA (Punto de Maxima
Aproximacion) muestra una linea entre el barco propio y el
blanco AIS (o TT) denominada "linea CPA". Esta linea es
(til para supervisar los cambios de velocidad y rumbo del
otro barco, lo que ayuda en la prevencion de abordajes
especialmente en aguas congestionadas.

* Se requieren datos de posicion del
barco propio. Modelo FA'30/50 Espec P128
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NavNet TZtouch2/TZtouch

SENSORES DE RADAR DIGITALES

Series DRS X-Class, juna clase de Radar totalmente nueval!

Impulsando los limites de lo que es posible con

la tecnologia de radar convencional, la Series
DRS X-Class es otlro paso adelante para FURUNO. . i
Mejorados en casi todos los aspectos, os radares | = =

DRS X-Class cuentan con mejor deteccion a F L
corta distancia asi como con una impresionante

deteccion de largo alcance, de hasta 96 millas

nauticas.

puN©®

e Deteccion de blancos mejorada, en corto y largo SENSOR DE RADAR
alcance ’ Modelo DRS6A X-Class

» Distancia de deteccion minima de 20 m aprox. Modelo DRS12A X-Class

® Fast Target Tracking™ Modelo DRS25A X-Class
¢ Bird Mode: deteccion de aves para encontrar los

mejores caladeros o
* Nueva unidad de ped 35 li i (’% Latlll]| | =
pedestal, mas ligera que la anterior o iyl ]

unidad DRS, actualizada con motor de bajo ruido

ion

Bird Mode

Los DRS X-Class y DRS-NXT
cuentan con un nuevo modo
"Pdjaros" que ayuda a identificar a
las aves que en la mar se congregan
alrededor de los bancos de peces
de superficie. Este modo funciona
ajustando automaticamente la
ganancia y la antiperturbacion de
mar para visibilidad 6ptima.

Ecos de pédjaros a 5 millas; los ecos se pueden ver
claramente separados del cercano barco en movimiento.
El eco del barco muestra una estela clara, a diferencia
de los ecos de las aves que se identifican por su
movimiento erratico

Barco en movimiento
Bandada de aves

Barco parado L

Espectacular rendimiento a larga distancia Deteccidn a corta
(24) millas) distancia

Detallados ecos de botes
navegando a corta distancia

NavNet TZtouch

NavNet TZtouch Convencional .
Convencional
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iEl paso siguiente en la tecnologia Radar!

Un radar de estado sélido con compresion de impulso, Target Analyzer™ y
Fast Target Tracking™, que utiliza tecnologia Doppler. En combinacion con
la exclusiva tecnologia RezBoost™ de FURUNO, la serie DRS NXT mejora la

LT ] By Lo Ay 2w L ] deteccion y el andlisis de blancos ayudando a la seguridad de la navegacion.
A P— ’ * Radar Doppler de estado sdlido con compresion de pulso
e - Sin tiempo de caldeo, bajo consumo (no usa magnetron)
L iy =] w e Revolucionaria funcion Target Analyzer™ que identifica al
._. L i ] instante los blancos peligrosos
- o Fast Target Tracking™ y funcion Auto Target Acquire hasta 100

L blancos

. v
“# T - 'IJE.-' o Afilado haz RezBoost™ que incrementa la resolucion
”~ o Haz horizontal efectivo*

- Puede alcanzar 0,7° con DRS6A-NXT (XN13A) y 2,0° con

0 »»» Espec P92
RADAR DOPPLER ESTADO SOLIDO spec DRSAD-NXT (usando RezBoost™)

Modelo DRS4D-NXT « Bird Mode para encontrar la mejor pesca siguiendo a las aves
Modelo DRSOA-NXT antena avierta: 3,5/4/6) o Instalacion simple, no es necesario abrir el radomo (solo
DRS4D-NXT ), no necesaria fuente de alimentacion externa
(( @ & o R@ alll [w] e Nuevo conector-cable para adaptar instalaciones DRS con
e Ui Rae Temeer | AUTO r:aac'kﬁfg DRSAD-A0T cable existentes (solo DRS4D-NXT)
Ultra High Defintion 2018*
* Cuando menor tanto mejor
Target Analyzer™, utilizando tecnologia Doppler,  Target Analyzer™ indica con claridad los
< (( ~ . . blancos inocuos y los peligrosos (trazas
senala los blancos peligrosos jal instante! activadas)
D | LLos DRS4D-NXT y DRSGA-NXT son los primeros radares en el mundo en usar la J"'"’ -‘
orrier exclusiva funcion de FURUNO Target Analyzer™. Los blancos que se acercan a la .\' "
embarcacion cambian automéaticamente de color para ayudar a identificar los
potencialmente peligrosos. Los ecos verdes son blancos que permanecen estacionarios \
0 se alejan, mientras que los ecos rojos son blancos peligrosos que se acercan. H T‘
Q Los ecos cambian de color dindmicamente seguin los blancos se acercan o se alejan. o j
I / Target Analyzer™ mejora el conocimiento de la situacion y puede aumentar la L
THRGET seguridad al indicar que blancos hay que vigilar. *
ANALYZER
Fast Target Tracking™ y funcién Afilado haz RezBoost™

Auto Target Acquire

. La exclusiva tecnologia RezBoost™ de FURUNO se
et ha incorporado a estas unidades de radar en las
el que se obtiene una resolucion mejorada y una

se
se
se
nee
se

Con Fast Target Tracking™ activada, seleccionado un blanco, manual o

automaticamente, en solo unos segundos la funcion Auto Target Acquire M funcionalidad acular, Con RezBoost™
presenta su vector. Cuando la funcion Auto Target Adquire estd activada los sEmEssEEEEs uncionalldad espectacuiar. L,on Rezo0st ™ en
blancos que se aproximan a una distancia de 3 millas del barco propio, que MAX, la imagen resulta increiblemente nitida y
son potencialmente peligrosos, se adquieren automaticamente mediante el REZ BOOSt datallada y con menos ruido.

calculo Doppler y activan una alarma*. Hasta 100 blancos pueden ser

adquiridos simultaneamente, lo que aumenta considerablemente la

seguridad y simplifica la estimacion del rumbo y la velocidad de otros

buques RezBoost™ estandar* RezBoost™ MAX*

*Se requiere haber establecido el valor TCPA.
Barcos acercandose, con vector y traza

* DRS4D-NXT
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NavNet TZtouch2/TZtouch

SONDA DE PESCA DIGITAL FDF™

Sonda de Pesca con Filtro Digital FURUNO (FDF™)

iTecnologia avanzada para pescadores profesionales y deportivos! Disefiados para operar en una amplia gama de frecuencias, los mddulos de red sonda
de pesca NavNet ofrecen ventajas significativas en la claridad de la sefial y la definicion del blanco. Desde las opciones de dos frecuencias, de potencia
media a alta, TruEcho CHIRP™ o el nuevo modulo de sonar 3D de haz mdiltiple, los mddulos sonda de pesca FURUNO son capaces de recopilar mas datos

y de mayor calidad que nunca antes.

FURUNO Digital Filter ACCU-FISH % ACCU-FISH

=
NS

=
BOS

Bottom Discrimination Sounder

MODULO SONDA MODULO SONDA
DE PESCA DISCRIMINACION DE FONDO
Modelo DFF3 -+ £spec poo Modelo BBDST .+ £spec poo

A~ *DFF3 only

o> = (%) 2 8 s
A= FFS AUTO | |BlackBox 1&5&; =~ oo AUTO | |BlackBox

“=-Connect—~"
[ 7008

DFF3 BBDS1

. Dos frecuencias de i

Frecuencia : frecuencia Dual
28 kHz a 200 kHz Frecuencia 50y 200 kHz

Escalas de Profundidad Hasta 3.000 m .

ACCU-FISH Disponible Escalas de Profundidad Has.ta 1.2.00 m

Discriminacion de Fondo Disponible AFCU_'F!SH _ D!spon!ble

Transductor 1/2/3 KW Discriminacion de Fondo Disponible

Transductor 600 W/1 kW

* DFF3, solo con transductor 50/200-IT.

* Deteccion de ecos mejorada mediante la tecnologia de Filtro Digital e Dos modos, seleccionables, de control automatico de la ganancia:

FURUNO (FDF™) para Sonda de Pesca Crucero y Pesca, para adecuarla al caso concreto
o Seleccion de modos de presentacion incluyendo Alta o Baja ¢ Disponible el modo de presentacion Discriminacion de Fondo
Frecuencia, Frecuencia Dual, Ampliacion, Datos Nav, Lupa, (DFF1-UHD/BBDST)

Ampliaci(')n de Marcador, Ampliacién de Fondo, Enganche de Fondo e Direccion IP asignada automaticamente para ''Plug and Play"
e Transceptor con Sintetizador Libre FURUNO que permite

cualesquiera dos frecuencias de trabajo de 28 a 200 kHz (solo

DFF3)
¢ Alarmas sonoras y visuales avisan si se alcanzan los limites fijados

de profundidad, temperatura del agua o ecos de pescado

El transceptor con Sintetizador Libre FURUNO (FFS) en el DFF3 permite elegir

dos frecuencias cualesquiera de 28 a 200 kHz
El Sintetizador Libre FURUNO (FFS), desarrollado para la sonda de pesca profesional, es utilizado por el transceptor DFF3.
‘ El FFS permite trabajar a la sonda de pesca en dos frecuencias entre 28 y 200 kHz sin necesidad de una caja de acoplamiento.

FFS EI FFS proporciona la libertad de elegir las frecuencias de trabajo para la pesca mas productiva. La potencia del DFF3 puede
también ser seleccionada entre 1, 2 y 3 kW para adaptarse a una variedad de situaciones.
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™M
Sonda de Pesca TruEcho CHIRP SONAR MULTI HAZ
El médulo Sonda de Pesca TruEcho CHIRP™ es capaz de A El nuevo Sonar Multi Haz le brinda una vista en tiempo real de
recopilar mas datos y de mayor calidad que una Sonda de v 120°, de babor a estribor, de la columna de agua y del lecho
/ Pesca tradicional de frecuencia Unica. La limpia presentacion % marllno de he;stadzoo m de profuntdldad -H EFF"SD permite
explorar puntos de pesca y encontrar pescado en aguas
e marca el pescado individual y el de cebo, incluso cuando P P p, . y P g .
) . MULTI profundas mucho mas rapido que las sondas convencionales de
TrcllJ_FRCQO estan muy juntos. "i‘;/‘\r ACCU-FISH BSEAM un solo haz. Por otro lado, el haz principal penetra justo debajo
S ' del barco a una profundidad de aproximadamente 300 m *.
* Profundidad méaxima dependiente de la instalacion, tipo de fondo y
o= D?$d condiciones del agua.

MODULO SONDA DE PESCA MODULO
TruEcho CHIRP™ SONAR MULTI HAZ
Modelo DFF1-UHD ... Espec P90 Modelo D FF-3 D*.. »Espec P91 *Ver detalles en la pgina 57
: < et .
e, O - L) (] () e o) (53 (2
=-Connect=" Trukcho D AUTO ) - (BlackBox ~=Connect-=" | AUTO J (BlackBox| |PlugaPlay
2015 2017
DFF1-UHD DFF-3D
. Frecuencia Dual Frecuencia 165 kHz
F
EH L 50 20 kHz and 200 + 25 kHz Escala de Profundidad Hasta 1.200 m
Escalas de Profundidad Hasta 1.200 m . . 1z 200 m* (Mejor rendimiento haz lateral)
Banda Ancha Disponible Distancia de Deteccion 300 m* (Haz principal directamente bajo el barco)
ACCU-FISH Disponible ACCU-FISH N/A
Discriminacion de Fondo Disponible Discriminacion de Fondo N/A
Transductor 1 kW Transductor 800 W
* Dependiendo del tipo de fondo y de las condiciones del agua
¢ Disefiada para trabajar en una amplia gama de frecuencias e Distancia de deteccion lateral de hasta 200 m en una franja de
utilizando un transductor de banda ancha 120° de babor a estribor*
e Clara presentacion que separa la estructura del fondo del e En aguas profundas, la penetracion del haz principal
pescado de fondo y el pescado cebo del pescado para pesca directamente debajo del barco es aprox. 300 m
deportiva * Profundidad maxima dependiente de la instalacion, tipo de fondo y condiciones del agua.

Alta Frecuencia CHIRP Baja Frecuencia CHIRP

Transductores de Banda Ancha* L‘EA"I‘H,A,H

&

Transductor** (con sensor de movimiento/temperatura)

Transductor pasa cascos B54 Transductor en popa TM54
CM265LH/CM275LH-W ~ B265LH/B275LH-W * Suministro Local *Lista completa de transductores, incluyendo los nuevos combo, en la pagina 89.
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NavNet TZtouch2/TZtouch

Series NavNet

LINEA DE PRODUCTOS / RED

RADAR

Sensor de Radar
DRS4DL+
Series DRS NXT
Series DRS X-Class

Ethernet

Radar Marino

Series FAR-1513/1518*

Ethernet

Radar Marino
Series FAR-21x7/21x8

Ethernet

* Software versién 6.0 o posterior

]
a— e

Ethernet
Ethernet

Ethernet

23 | Series NavNet
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SONDA DE PESCA

FISH
FINDER
Internal

INTERNA

Las Sondas de Pesca externas también
pueden ser conectadas a TZtouch2. La
Sonda de Pesca interna y la externa no
pueden operar simultaneamente. Via
mend es posible elegir la que se quiere
usar.

Sonar Multi Haz

DFF-3D

Ethernet

Médulo Sonda de Pesca
DFF1-UHD/DFF1/DFF3

Ethernet

Sonda Discriminacion de Fondo
BBDS1

Ethernet

Sensor Prof/Veloc/Temp
DST-800

CAN bus

Ethernet

Ethernet

Ethernet

cE

Ethernet

CAN bus

'.—’

-
“Z.Connect—~"

AlS GPS

*
Internal
Antenna
—— INTERNO

Antenas y navegadores GPS externos
también pueden ser conectados a NavNet
TZtouch2. Via menu es posible elegir cual

Receptor AIS usar.
FA-30 * No disponible para TZT2BB
Ethernet

Transpondedor AIS Clase B
FA-50

Ethernet

L__ o=

Antena Receptor

e GPS/WAAS Navegador GPS
] g GP-330B GP-33
o CAN bus CAN bus NMEA0183
Transpondedor U-AIS
FA-170
Ethernet
Ethernet 3 J
NMEA0183,

Ethernet

T

CAN bus NMEA0183, CAN bus NMEA0183.

Ethernet



£

Fl1-70

CAN bus

INSTRUMENTO AUTOPILOTO

NAVpilot-300

CAN bus

=

NAVpilot-700

CAN bus NMEA0183

NAVpilot-711C

CAN bus NMEA0183

Disponible convertidor NMEA0183 a CAN bus.

El opcional IF-NMEA2K2 convierte sentencias NMEAO183 a PGN CAN bus de FURUNO, facilitando que los dispositivos de navegacion NMEA0183 convencionales puedan ser incorporados a la red

NavNet TZtouch2/TZtouch.

CAN bus

CAN bus

=

CAN bus NMEA0183,

CAN bus NMEA0183;

Disponible convertidor NMEAQ183 a CAN bus.
El opcional IF-NMEA2K2 convierte sentencias NMEA0183 a PGN CAN bus de FURUNO, facilitando que los dispositivos de navegacion NMEAO183 convencionales puedan ser incorporados a la red

NavNet TZtouch2/TZtouch.

COMPAS

Sensor de Rumbo Integrado

PG-700

CAN bus

(28, i

Compas
SC-70

CAN bus CAN bus

=

Compas Satelital
weo SC-33

CAN bus CAN bus

CAN bus NMEA0183,
(2, |

CAN bus CAN bus

1

NUEVO

CAN bus NMEA0183

COMUNICACION
VHF

Radioteléfono Marino de VHF

FM-4800

CAN bus

Radioteléfono Marino de VHF

FM-4850

CAN bus

361

Radioteléfono Marino de VHF
FM-8900S

CAN bus

CAN bus

CAN bus

361

CAN bus

FAX METEO

Mddulo Receptor
Facsimil Meteoroldgico

FAX-30

Ethernet

Ethernet

Camara Analégica Camara IP

JONABN S2148§

Video Ethernet
—————————
]
HAusicn

Sistt Marine Entertail

Series MS750, etc.

Ethernet

=35

Sistema de Conmutacion Digital
CAN bus

HDMI*
* Solo TZT2BB.

Video Ethernet

Ethernet

Series NavNet



TZ App
TZ Navigator v3

TZ Professional v3
TIMEZERO es una potente herramienta de navegacion

Hoy, los capitanes esperan mucho de sus sistemas de navegacion. El software de navegacion TIMEZERO

es el sistema ideal para capitanes y tripulaciones que exigen lo mejor. TIMEZERQ es la tnica plataforma de " T I M E z E R O
navegacion que combina inteligentemente la meteorologia y el superior soporte de cartas raster y vectoriales,

sefias de identidad de la preeminente y experta ingenierfa de MaxSea. TIMEZERO una potente herramienta de ]

navegacion capaz de combinar y analizar datos de varias fuentes en tiempo real. Caracteristicas tales como

el soporte multi-pantalla y la compatibilidad total de red lo hacen, sin duda, la herramienta de esta clase més

avanzada y precisa de a bordo. TIMEZEROQ ofrece operacion simple, incremento de la productividad y confort,
afiadiendo seguridad y fiabilidad.

Importacién de datos a NavNet TZtouch2 Series*

Los datos creados en un software ne
TIMEZERO PC se pueden importar a Av t
NavNet TZtouch?2 via un dispositivo USB. TIMEZE HD =

Se maximiza su capacidad cuando los ﬂchz
(ltimos son creados o actualizados en un
PC TIMEZERQ, en un gran yate y luego
convertidos a NavNet TZtouch2 en el bote
auxiliar. Se puede importar un maximo de
100 limites en NavNet TZtouch2.

Barco nodriza Bote auxiliar
PC: TIMEZERO TZTL12F/TZTL15F

* Software version 4.01 o posterior.
Exportar

TIMEZERO Marine Navigator (TZ App)

TZ es la mejor aplicacion marina para la navegacion costera; ofrece funcionalidades
de facil uso y la més suave y rapida presentacion de la carta, asi como datos

3D e informacion meteoroldgica, en una experiencia sin igual. La aplicacion TZ

es impulsada por la asombrosa tecnologia TimeZero, con presentacion de carta

2D / 3D, PhotoFusion y las cartas maritimas mas
precisas gracias al exclusivo formato raster mm3d de

MapMedia.
El primer Radar WIFI de FURUNO DRS4W, con 1 RADAR WIFI
la App TZ, proporcionard la superposicion de la
imagen de radar en el iPad mediante la App de Modelo DRS4W*

carta de navegacion, en tiempo real*.

* Se requiere el mddulo de radar (compra en app). Ver detalles en la pagina 2.
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Software TIMEZERO Marine

TZ N avig ator V3 » Software de navegacion maritima con un motor de graficos en 2D / 3D rapido y suave:
este software de navegacion funciona en un entorno 3D proporcionando una velocidad

sin precedentes y una experiencia grafica perfecta

* Cobertura mundial de la carta: catalogo de cartas mm3d raster y vectoriales (C-MAP y
Datacore de Navionics)

* Conexion de GPS y autopiloto (NMEA compatible sobre puertos serie o Ethernet de
FURUNO)

e Servicio mundial gratuito de prevision meteoroldgica: descargar / superponer las
actualizaciones meteoroldgicas, gratuitamente, para una planificacion avanzada

e Nueva interfaz redisefiada: la exclusiva interfaz TIMEZERO combina funcionalidad con
facilidad de uso, proporcionando una experiencia de navegacion practica y personalizada

* La exclusiva TIMEZERO PhotoFusion™ incorpora imagenes de satélite en la carta

e Funcion AIS / TT incluida: TIMEZERO puede ser conectado a cualquier AlS usando
NMEA0183 o via Ethernet

e Integracion de ActiveCaptain: TIMEZERO es el primer software de navegacion que ofrece
la integracion de puntos de interés ActiveCaptain (POI) y su actualizacion en tiempo real

e Cartas marinas, datos en 3D, base de datos mundial de mareas (mostrar datos de marea
en TIMEZERO para conocer la profundidad del agua en puertos) y fotos estandar de
satélite

e Gestion de Rutas y Waypoints

* Nuevo Asistente de Planificacion de Rutas / Cono de Seguridad / Odémetro NavData

e Nueva avanzada compatibildad FURUNO

w
o
S
=+
=
QU
=
(]
=
=
m
N
m
P2
o
=
QU
=5
=
(]

»»»Espec P90

Nueva Planificacion de Ruta Segura Nuevo Cono de Seguridad Ruta Meteoroldgica con el Médulo TZ Routing

TZ Professional v3

e L a (ltima version del modulo PBG permitird crear graficos del fondo marino aun mas
claros y mas realistas. Conectar al Sonar Multi Haz DFF-3D con mddulo opcional

* Presentacion instantanea del perfil de profundidad punto a punto. Esta vista 2D permitira
identificar las variaciones de profundidad con precision inigualable (rocas, naufragios,
etc.)

* Un espacio de trabajo dedicado exclusivamente a pescadores profesionales permitira la
personalizacion de 2D / 3D para acceder primero a la informacion mas pertinente

e Mantener actualizadas las cartas es esencial para garantizar la seguridad de todos en la
mar; TZ Professional es ahora compatible con los formatos oficiales S57 / S63

e La planificacion de rutas es de la mayor importancia para todos los profesionales de la
mar. Esta nueva tecnologia garantiza la seguridad en la creacion de la ruta

e El mddulo MaxSea AlS facilita la configuracion completa de toda la informacion
directamente dentro de la TZ Professional (Estatus, Destino, etc.)

e El nuevo cono de seguridad es una funcion acorde con las normas oficiales de la OMI

»»» Espec P90
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Radar

DRS4W FAR-1513/1523

MODELO 1623 FAR-1518/1528

MODELO 1715 FAR-2117BB/2127BB/2137SBB
MODELO 1815 FAR-2218BB/2228BB/2238SBB
MODELO 1835/1935/1945/1937 FAR-2238SNXTBB
FAR-1416/1426 FAR-3000

FR-8065/8125/8255

£
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FURUNO es la marca de referentia en tecnol

El nombre de FURUNO es sinénimo de Radar y cuando hay un Radar FURUNO en un barco, todo el

mundo sabe que en‘ese barco se exige lo mejor.

e >
- g .
La completa linea de productos Radar de FURUNO se acomoda a cualquier tamafio y tipo de barco:"Radar } f
compacto LCD para pequefos veleros, Radar LCD de gama alta para grandes petrolerés'y cualquiera g J

L ]
intermedio. Cada Radar FURUNO esta hecho con componentes de nivel comercial, por lo que se puede
asegurar que resistira cualquier cosa que la Madre Naturaleza pueda dispensar. Con su extraordinaria

deteccion de blancos, se puede apostar que el Radar vera cualquier cosa existente.




RADAR WIFI

lepey
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1er RADAR WIFI
al
Modelo DRS4W AUTO
¢ Antena Radar de 4 kW, potente y de tamafio compacto  Dos dispositivos i0S — operacion simultanea
e L AN inalambrica; primer Radar del mundo accesible desde e Con calidad de imagen similar a la de un radar convencional LCD
dispositivos i0S de 10" cableado, el rendimiento del DRS4W es asombroso
¢ No necesario cableado extra, excepto la alimentacion, que © Conexion inalambrica con GP-1871F o GP-1971F
hace la instalacion una nimiedad * Con TIMEZERO Marine Navigator (TZ App) se proporciona
e Operacion sencilla y rapida la imagen de radar superpuesta en la carta, via la App de
* Interfaz tactil con gestos simples y familiares navegacion, en el iPad en tiempo real*

e Escalas seleccionables por el usuario, de 0,125 a 24 mn 56 requiere el Modulo Radar (comprar en App)

Escala de Distancias  Posicion del Barco Linea de Proa Ahora ConeXién con el nuevo G P-1 871 F/1 971 F

Zona de Guarda

Boton Standby / TX

=unRu

\ Model DRS4W

Posicion del Cursor*
(Demora, Distancia)

*solo iPad

Ecos de Radar

Alejar imagen

El Radar FURUNO Wifi DRS4W se puede
conectar al nuevo modelo GP-1871F/1971F*,

* Ver detalles en las pdginas 41-42.

Ment de Opciones

Acercar imagen Ploter de Cartas GPS/WAAS con
! Sonda de Pesca CHIRP incorporada
Modelo GP-1871F/1971F

Version App 2.0.0 Simulator_2.0.2
i0S compatible i0S6.1 o posterior
Idioma Inglés

* La App Simulator ayuda a familiarizarse con el uso del Radar
DRS4W en un entorno virtual, antes de utilizarlo navegando.

»»» Espec P91
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RADAR MARINO

RADAR LCD PLATA DE 7"
MODELO 1715

(no cumple con ROHS)*

All"l
AUTO

*no disponible para venta en la Unién Europea

MODELO 1623

RADAR LCD PLATA DE 6"

All"l
AUTO

(no cumple con ROHS)*

e Excepcional deteccion de blancos a corta distancia

e Ajuste automatico de la velocidad de antena de acuerdo con
la escala seleccionada, para rendimiento dptimo a todas las
distancias

¢ Bajo consumo en el modo de Vigilancia - solo 8 W

¢ Indicacion emergente de la posicion del waypoint seleccionado*

* Se requiere entrada opcional

Video Inverso

Ampliacion

Radar

e Excelente claridad de la imagen, de dia o de noche

e Funcion de video inverso para mejor vision nocturna
e \/entana de ampliacion para la observacion de detalle
e Operacion intuitiva con disposicion de teclas simple

Wind y BT-0Y Fiperd F BBy,
TRUE an 18 ] i
[T ] 1 LB
= 69T~ Ry
T Lra . 1T, +
TR E A
— T
wed  5.3m | oM .+ ks
Course Eopaint RN
: * g ¥ 5m Brp BSE*
| NTE 0.0l D 5"
| e
St LG R r P’ C
Fodi tion f 1
3422 213 [ 4
136707 847 « e
Datos NAV Datos NAV
Seleccién de Antenas
Modelo MODELO 1623 MODELO 1715
Potencia de Salida (kW) 2,2 2,2
Tamafio Radomo de 15" Radomo de 18"
Escalas de Distancia (mn) 0,125-16 0,125-24
Velocidad de Rotacion 24/31/41 rpm

»»» Espec P96



RADAR LCD EN COLOR DE 8,4" l

MODELO 1815

U

Uiira High Definition

lepey
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e Antena radomo compacta con potencia de salida de transmisor de 4 KW

* Bajo consumo de energia: de 38 W como maximo

e Facil instalacion y manejo intuitivo

* Avanzado ajuste auto de ganancia/antiperturbacion de mar/
antiperturbacion de lluvia

o Fast Target Tracking™ (TT): tan solo unos segundos después
de adquirir un blanco TT se presenta su vector de rumbo y velocidad

¢ Modo de trazas verdaderas: los objetos en movimiento apareceran en la
imagen con estelas coloreadas

AIS/Fast Target Tracking™ Ampliacion

Colores de presentacion ajustables

¢ Modo de vista verdadera basado en el modo proa
arriba que reduce la discrepancia entre un blanco
observado y lo que se muestra en el radar

e Ecos en colores amarillo, verde, naranja o
multiples

e Teclas de funcion programables por el usuario

* Soporte de montaje giratorio para ajustar el angulo de la unidad de
presentacion

Trazas verdaderas

Descentrado MenU ajuste Ganancia/Mar/Lluvia
Antena
Potencia de Salida (kW) 4
Tamaiio Radomo de 19"
Escalas de Distancia (mn) 0,0625-36
Velocidad de Rotacion 24 rpm

Espec P96
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RADAR LCD DE 10.4"

MODELO 1835/1935/1945

Latlll] [ | [ | [ ) f AN
[AUTU] [J:c’ﬂ?n‘g s ) (o] o

* Unidad de presentacion LCD en color (350 cd/m?) de
10,4" (vertical), facil de instalar

¢ LCD sellada con clara visibilidad en cualquier condicion
climatica

¢ AIS / TT * estable con funcion de ampliacién de imagen

* Modo de pantalla completa que permite la observacion
de una zona mas amplia alrededor del barco

e Controles auto sintonia/ganancia/anti-perturbacion
mejorados

e Ecos en amarillo, verde, naranja o varios colores

* Se requiere entrada opcional.

RADAR DE RIO LCD DE 10,4"

MODELO 1937

atll ‘3‘][ ] [ghm"] \ﬂ
[AUTU] [Tlacﬂir:g GA’E\ V?e"wgble,\ B?_%ed

e Magnifica deteccion a Corta Distancia

e Antena de alta velocidad (48 rpm) para mas rapida actualizacion de la imagen radar

Espléndida Discriminacién en Escalas
Cortas

Con su avanzada tecnologia de proceso de la sefial, el MODELO 1937
presenta una sustancial mejora en la deteccion de blancos, sobre todo
en las escalas cortas.

El Radar presenta claramente la panoramica,
con nitidez y detalle.

Foto tomada en la Ariake Bay, Japon, donde se
cosechan algas marinas.

31 \ Radar

Presentacion AIS/TT*

Hasta 100 blancos AIS y 10 TT pueden ser seguidos y superpuestos en la imagen del radar
para ayudar al observador en el seguimiento de los movimientos de los buques. Puesto que
el AIS funciona por un sistema
transceptor de VHF, una
variedad de informacion de
navegacion tal como nombre
del barco, velocidad, rumbo,
ROT, eslora y manga puede
ser recibida en tiempo real. A
diferencia de los blancos TT,
los AIS son visibles incluso
detréas de grandes buques o

islas.

* Se requieren sensores opcionales

Modo

Descentrado

Con solo pulsar el botén "OFF
CENTER”, la posicion del barco
propio se desplaza a un punto
de la pantalla previamente
establecido. Esto permite al
observador enfocar la atencion
a un drea especifica a proa o
alrededor del barco, sin perder
el seguimiento de la posicion.

Blanco AIS

El AIS pueden mostrar a un barco
saliendo desde detras de una isla,
donde el Radar no puede verlo.

Modo Descentrado

.

El intervalo entre las marcas de la escala de demoras cambia de acuerdo a la

proximidad entre el barco propio y el circulo de la escala de demoras, como se
muestra en las imagenes de la parte derecha. Esto ayuda a estimar la demora
del eco de un blanco sin usar la EBL.

Seleccién de Antenas

Modelo MODELO 1835 MODELO 1935 MODELO 1945 MODELO 1937
Potencia de Salida (KW) 4 4 6 4
Tamafio Radomo de 24" Abierta de 3,5' Abierta de 4' Abierta de 4'
Escalas Distancia (mn) 0,0625-36 0,0625-48 0,0625-64 0,0625-48

. " 24 rpm
Velocidad de Rotacion 24 rpm 48 rpm (opcidn) 48 rpm

»»» Espec P97
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RADAR MARINO LCD DE 121"
Modelo FR-8065/8125/8255

Enhanced
o) (3] (o) () [aA
AUTO J [iracking AIS Viwable « FRE0G5

Uitra High Definition

2015
El radar en color de 12,1", serie FR-8005, se caracteriza por el avanzado proceso de e Ajuste automatico de Ganancia/Perturbacion de mar/
sefial, que hace mas facil identificar los blancos con lluvia fuerte y mala visibilidad. El Perturbacion de lluvia con un toque

radar FR-8005 puede discernir entre la lluvia y las reflexiones de la superficie, teniendo

la capacidad de realizar el sequimiento de las nubes de Iluvia asi como de eliminar los * Rotacion de antena de alta velocidad (48 rpm). La

ecos innecesarios. Para el seguimiento de otros barcos pueden ser presentadas las informacion se muestra claramente en pasos estrechos y
“Trazas de Movimiento Verdadero”, asi como el seguimiento de blancos AIS/TT con para barcos rapidos
una presentacion ampliada. Cuando el barco esta en movimiento, los ecos radar se « LCD con amplio éngulo de visién que facilita una gran

mueven suavemente en la presentacion radar gracias al “Modo Vision Verdadera”.

visibilidad desde cualquier direccion

Proceso de Senal Avanzado

Incluso con lluvias o condiciones climéticas severas, los ecos de radar se
presentan claramente y los ecos innecesarios pueden ser eliminados
instantaneamente con facilidad. En comparacion con los radares anteriores
(serie FR8002), la tecnologia para eliminar la perturbacion de mar, de lluvia y
de nieve se ha mejorado enormemente utilizando la mds moderna técnica de
proceso digital de las senales.

A/C Rain desactivado; imagen totalmente A/C Rain activado; el puerto puede ser
confusa por la perturbacion de lluvia. observado claramente.

Funcién Presentaciéon Ampliada
Seguimiento Blanco

Cuando se usa el modo Blanco, los barcos cercanos y con interseccion de
rumbos son automaticamente presentados en imagen ampliada. Estos blancos
seguiran presentados mientras supongan un peligro. También se presentan las
trazas de los blancos; asi resulta facil para el observador estimar los
movimientos de los buques individualmente.

Pasa el tiempo
* Se requieren transpondedor AIS y ARP-11 para la funcion presentacion ampliada

»»»Espec P94
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RADAR LCD MULTI COLOR DE 15"
Modelo FAR-1416/1426

R@ [mlll] [’F;ﬁ] [%] [.X']
TarcgeT (AUTO J |racking AIS CAN bus

ANALYZER

e Operacion simple con la funcionalidad de menu "apuntar y hacer
clic"

e Incorporada superposicion de carta en la imagen de radar

e Excelente funcionalidad que permite ampliaciones y movimientos
de cursor mas suaves

e Uso de Target Analyzer™ para percibir el peligro simplemente
viendo el color de su eco

e Presentacion al instante del vector de velocidad para los blancos
en seguimiento: se presenta el vector al hacer clic en el blanco

e Funcion de supresion de la perturbacion de mar y de lluvia
mejorada - La funcion de reduccion automatica de perturbacion
(ACE) proporciona ecos claros

e Facil instalacion y ahorro de espacio mediante el procesador
incorporado en la unidad de presentacion

e El monitor se puede montar con la pantalla vertical u horizontal

e Funcionamiento sencillo mediante trackball y un selector de meni
de rueda

Superposicién de la carta en la imagen de radar

Al superponer la imagen del radar en
la carta se puede reconocer facilmente
las costas y boyas de un vistazo. Los
registros de los puntos de derrota del
barco propio y waypoints ayudaran

a memorizar las zonas de pesca.
Cuando la imagen del radar y la carta
se superponen, se dispone de los
modos Norte arriba, Rumbo arriba y
Proa arriba.

Supresién Automatica de la Perturbacién (ACE):
claridad de imagen sin precedentes

Répido ajuste de la imagen radar con la sola pulsacion de un boton. Si se activa
la funcion de Supresion Automatica (ACE) el sistema ajusta automaticamente el
filtro reductor de perturbacion y el control de ganancia segun las condiciones
meteoroldgicas y de mar seleccionadas (calma/gruesa/lluvia fuerte).

Supresion Automatica (ACE) OFF Supresion Automatica (ACE) ON

El monitor puede ser montado tanto en
orientacion vertical como horizontal para
adaptarse al espacio disponible.

Radar

Funcién Target Analyzer™

La funcién Target Analyzer
presenta los blancos
maviles, los estacionarios, la
lluvia, la superficie del mary &
los blancos que se acercan .Eu
al barco propio en colores .
distintos. Esto puede
mejorar el conocimiento de
la situacion y la seguridad
en la mar.

Fast Target Tracking™ (TT)

Solo algunos segundos después de que un blanco ha sido seleccionado se
presenta su vector de rumbo y velocidad. Con esta informacion de seguimiento
preciso es mas facil estimar el rumbo y velocidad de otros barcos.

-

Blancos antes de la seleccion

/’“\/\
N

TARGET

ANALYZER

Vectores de velocidad y rumbo

Seleccidon de Antena

Modelo FAR-1416 FAR-1426
Potencia de Salida (kW) 12 25

Tamano Abierta 4' ‘ Abierta 6' Abierta 4' ‘ Abierta 6'
Escalas Distancia (mn) 0,125-72 0,125-96
Velocidad de Rotacion 24/48 rpm

»»» Espec PP95-96
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e El radar marino FAR1513/1523 cuenta con funcionalidad
avanzada en un pequefio tamarfio de facil uso

e La innovadora funcion Fast Tracking™ de FURUNO
facilita el seguimiento preciso de otros buques, evitando
el riesgo de colisiones

e El uso de Target Analyzer™ permite percibir el peligro
simplemente viendo el color de su eco (se requieren
datos de rumbo y velocidad)

e Funcion de reduccion de la perturbacion de mar y de
lluvia mejorada - La funcién de reduccion automatica de

' , perturbacion (ACE) proporciona ecos claros
Foto: Unidad de Presentacion Marina e . .
de 15" MU-150HD (suministro opcional) ® Presentacion inmediata de vectores de velocidad para

RADAR MARINO CAJA NEGRA blancos en seguimiento - Se presenta el vector de
velocidad al hacer clic en el blanco
Modelo FAR-1513-BB/1523-BB * AIS compatible - Los blancos se adquieren
) \ automaticamente y la informacion se puede mostrar
(% O Nl f m facilmente en la pantalla
¥ TT“ o NS Plug&Play Vi

AUTO BlackBox IDEQEE:

racking

UHD TFIRGET

Supresion Automatica de la Perturbacién (ACE):  Fast Target Tracking™ (TT)

Cla”dad de Imagen sin precedentes Solo algunos segundos después de que un blanco ha sido seleccionado se
Répido ajuste de la imagen radar con la sola pulsacion de un botén. Si presenta su vector de rumbo y velocidad. Con esta informacién de seguimiento
se activa la funcion de Supresion Automética (ACE) el sistema ajusta preciso es mas facil estimar el rumbo y velocidad de otros barcos.

automaticamente el filtro reductor de perturbacion y el control de ganancia
segun las condiciones meteoroldgicas y de mar seleccionadas (calma/
gruesa/lluvia fuerte).

Vector de velocidad y rumbo

%2 %=

Blancos antes de la seleccion Blancos después de la seleccion

Funcién Target Analyzer™

La funcion Target Analyzer

Supresion Automatica (ACE) OFF Supresion Automatica (ACE) ON .
presenta los blancos moviles,
\ los estacionarios, la lluvia, la

Unidad de control compacta de facil uso \\O supericie dol mar y los blancos
\ I / que se acercan al barco propio

Botones individuales para ganancia / supresion de mar / supresion de TARGET en colores distintos. Se advierten

lluvia, asi como RotoKey y un panel tactil permiten operacion sencilla ANALYZER los blancos peligrosos

y eficiente. Una unidad Trackball opcional, asi como un ratén USB normal, directamente, simplemente por

también pueden ser utilizados. su color. Esto puede mejorar el

conocimiento de la situacion y la
seguridad en la mar.

Selecciéon de Antena

Modelo FAR-1513-BB FAR-1523-BB

Potencia de Salida (kW) 12 25
Tamario Abierta4' | Abierta6' Abierta 4' ‘ Abierta 6'
Escalas Distancia (mn) 0,125-96
Unidad de Control Unidad de Control ieteciiadieliotaeion 24/48 rpm
Trackball opcional »»» Espec P97

Radar \ 34



35

RADAR MARINO CAJA NEGRA
Modelo FAR-1518/1528

¢ | os FAR1518/1528 satisfacen los criterios de certicacion
IMO para barcos menores de 500 TRB

 Preciso seguimiento de otros barcos para evitar
colisiones, con la innovadora funcionalidad Fast Target
Tracking™ (TT) de FURUNO

¢ Reduccion de la perturbacion de mar y de lluvia
mejorada - La funcion de reduccion automatica de
perturbacion (ACE) proporciona ecos claros

¢ Presentacion al instante del vector velocidad en blancos
seguidos - Un vector velocidad sera presentado después
de hacer clic en un blanco

e AIS compatible - Los blancos son adquiridos
automaticamente y la informacion puede ser presentada
en la pantalla con facilidad

¢ Unidad de antena con gran margen dinamico, bajo ruido

e | os FAR-15x8 pueden presentar los ecos de radar en
ECDIS y ploter GPS externos

Foto: Unidad de Presentacion Marina de 15"
MU-150HD (suministro opcional)

t‘ﬁb [A:JITI[I]I] [ka:’ng] [(’Xg] [BlackBux] [Plug&Play] [VIIDE:UIm;]

Supresién Automatica de la Perturbacion
(ACE): claridad de imagen sin precedentes

Rapido ajuste de la imagen radar con solo pulsar un boton. Si se activa

la funcion de Supresion Automatica (ACE) el sistema ajusta
automaticamente el filtro reductor de perturbacion y el control de ganancia
segun las condiciones ambientales y de mar seleccionadas (calma/gruesa/
lluvia fuerte).

Supresion Automatica (ACE) OFF Supresion Automatica (ACE) ON

Unidad de control de facil manejo

La operacion simple y eficiente se consigue mediante mandos individuales
para ajustar la ganancia y la supresion de mar/lluvia, asi como RotoKey y
panel tactil. Unidad trackball opcional y un ratén USB regular también
pueden ser utilizados.

Unidad de Control
Trackball opcional

Unidad de Control

Radar

Fast Target Tracking™

Después de seleccionar un blanco, al cabo de tan solo unos segundos es
presentado su vector de rumbo y velocidad. Con esta precisa informacion de
seguimiento resulta mas facil estimar el movimiento de otros barcos.

AI cabo
de pocos segundos

Antes de seleccionar el blanco Vector de rumbo y velocidad

Sistema de Red Ethernet Ampliable

Sistema Radar 1 Sistema Radar 2 i c

Unidad Antena  Unidad Antena ~ Unidad Antena

A iB A B A.
T - w N W O E
U. Presentacion  U. Presentacion  U. Presentacion
En las series FAR-15x8 se utiliza una red
A de conexion Ethernet 100 Base-TX para
00 Basez interconectar en red hasta dos sistemas

de radar. Este enlace Ethernet facilita el
intercambio estable, a alta velocidad, de
datos de navegacion entre los sistemas, asf

Seleccién de Antena como con ECDIS y ploter GPS.
Modelo FAR-1518 FAR-1528
Potencia de Salida (kW) 12 25
Tamaio Abjertad' | Abierta 6,5' | Abierta65' | Abierta '
Escalas de Distancia (mn) 0,125-96
Velocidad de Rotacion 26/48 rpm
»»»Espec P98
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Antena de 12 pies
para FAR-2137S-BB

Antena de 8 pies
¥ para FAR-2117-BB/2127-BB

Foto: Unidad de Presentacion Marina de 19"
MU-190HD (suministro opcional)

weson FAR-2117-B8/2127-88/21375-88 e ) () () () () (B

2016/2017

*Cualquier monitor SXGA es conectable

e Soberbia deteccion de blancos pequefios

e Banda-S para lograr una deteccion estable bajo todas las condiciones
meteoroldgicas (FAR-2137S-BB)

e Avanzado proceso de sefal para presentar imagenes cristalinas con mar gruesa
e Seguimiento automatico de 100 blancos adquiridos manual o automaticamente
e Gestion de hasta 1.000 blancos AIS (se requiere receptor AlS separado)

¢ Manejo sencillo usando un trackball y una rueda para seleccion de menus

e Hasta cuatro conjuntos de radar pueden ser interconectados en red para compartir
imagenes, sin necesidad de dispositivos extra

Unidad de Control Trackball

Procesador

Seleccién de Antena

Superposicion con Carta

Radar banda X Radar banda S
Antena Abierta
FAR-2117-BB FAR-2127-BB FAR-2137S-BB
Potencia de Salida (kW) 12 25 30
Tamaiio (pies) 4/6,5/8 10/12
Escalas de Distancia (mn) 0,125-96

»»» Espec P99

Radar \ 36



Foto: Unidad de Presentacion Marina de 19” MU-190
(suministro opcional)

RADAR MARINO CAJA NEGRA

Modelo FAR-2218-BB/2228-BB/2238S-BB

e El radar marino FAR-2218-BB/2228-BB cumple con los criterios
de certificacion IMO para la categoria 2 (buques de menos de
10.000 TRB)

e Con Target Analyzer™ se ven los peligros simplemente
observando el color de su eco

e Rastreo preciso de otros buques para evitar colisiones, median-
te la innovadora funcion Fast Target Tracking™ (TT) de FURUNO

e Funciones de anti perturbacion de mar y de lluvia mejoradas -
La funcion Automatic Clutter Elimination (ACE) proporciona ecos
claros

e |Instantanea presentacion de vector de velocidad para los
blancos en seguimiento - Se presenta el vector de velocidad
poco después de hacer clic en un blanco

e AIS compatible externo - Los blancos se adquieren
automaticamente y la informacion puede ser presentada en la
pantalla

e Antena de nuevo disefio con mayor fiabilidad y durabilidad

e La series FAR-22x8 puede superponer ecos de radar en ECDIS
externos y ploter GPS

_VAVnet.__ =
s, 48 <))

“=Connect~" UHD TRARGET

ANALYZER

» ||| ey =" >
[Ah'm] LJ:EE?:Q] [GX;] [Blacanx] [Fl‘uhgi'ﬂiy‘ VIDEO!

Funcién Target Analyzer™ /:\x
W

La funcion Target Analyzer™ presenta los blancos en \\\@ o

movimiento, los estacionarios, la lluvia, la superficie del TARGET

mar y los blancos que se acercan al barco propio en ANALYZER

diferentes colores. Los

blancos peligrosos son
localizados directamente
simplemente por el

color. TargetAnalyzer™
incrementa la seguridad al
mejorar el conocimiento de
la situacion.

Funcién Fast Target Tracking™ (TT) para
la previsién temprana de colisiones

Con Fast Target Tracking™ (TT) la series FAR-22x8 proporciona
informacion de seguimiento precisa; los vectores de velocidad y rumbo
se presentan en cuestion de segundos, 1o que permite al navegante
tomar a tiempo las medidas pertinentes para evitar incidentes.

Vector de blanco
Informacién de blanco

Radar

Claridad de eco sin precedentes con la
Supresién Automética de la Perturbacion (ACE)
Répido ajuste de la imagen radar con solo pulsar un botdn. Al activar la

funcion de Supresion Automética (ACE) el sistema ajusta automaticamente el
filtro reductor de perturbacion y el control de ganancia segun las condiciones
ambientales y de mar.

Supresion Automética (ACE) ON

Supresion Automatica (ACE) OFF

Interfaz de usuario disefiada para operacién
intuitiva definitiva
InstantAccess bar™ da acceso inmediato a las funciones necesarias.

InstantAccess bar™ contiene menus abreviados de tareas (funciones/acciones)
que se utilizan con frecuencia para acceder rapidamente a tareas diversas.

InstantAccess bar™ e

Mena de funciones
Radar

Menu de opciones
de presentacion

Espec PP104-105



RADAR MARINO CAJA NEGRA

Modelo FAR-2238S-NXT-BB

Foto: Unidad de Presentacion Marina de 19" MU-190HD
(suministro opcional)

Avnet. & 2N
. net._ - \
S R 3 \ \\@) i
“Z-Connect~" UHD TARGET
Uitra High Definition ANALYZER

AUTO Tracking BlackBox Plug&Play VIDEQEE

AEDEER

* Imagenes claras
- La tecnologia de Radar de Estado Sélido FURUNO genera
nitidas imagenes de eco, lo que permite a los usuarios obtener
una imagen clara del area alrededor del barco, incluidos los
ecos mas débiles de embarcaciones pequefas.

Refinada antena con alta precisién de senal
y excelente fiabilidad

La alta calidad de imagen se logra mediante el procesador de seal dentro de la
nueva unidad de antena, convirtiendo directamente las sefiales de analdgico a
digital antes de enviarlas al procesador principal. La nueva forma de antena
minimiza la resistencia aerodinamica y aligera la carga en la caja de engranajes.

Sensor de radar banda S

Disponible presentacién en pantalla
panoramica y superposicién de Radar/Carta

EI FAR2238SNXTBB incluye
disponible la superposicion de la
carta y puede utilizar las
fantésticas pantallas LCD en color
de 27" de Furuno con resolucion
de 1920 x 1200 (WUXGA).

¢ Reducidos costes de operacion y mantenimiento
- Transceptor de estado solido; sin magnetron; sin ventilador
¢ Radar de Estado Sélido con casi la misma capacidad de
potencia que los radares con magnetrén convencionales.

Radar de Estado Sélido modelo - NXT
— especializado en deteccién de blancos y
mantenibilidad (solo banda S)

Los radares de estado sélido
FURUNO enfatizan la calidad y
|a fiabilidad, al tiempo que
satisfacen las rigurosas
exigencias del entorno marino.

Maddulo Amplificador de Potencia del transceptor de Estado Sélido

Seleccién de Antenas

Radar banda X Radar banda S Radar estado sélido
FAR-2118-BB  FAR-2228-BB FAR-2238S-BB FAR-2238S-NXT-BB
30 kw Estado sdlido, 250 W

Abierta

Potencia de Salida

La presentacion de pantalla

Abierta 4'/6,5'/8' Abierta 8'/10'/12'

Tamafio

panoramica, permite presentar 9

0,125-96

Escalas (mn)

cuadros de datos TT.

Velocidad Rotacion 24/42 rpm

(solo aplicaciones no-IMO)

»»» Espec P105
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Chart Radar CAJA NEGRA
Modelo FAR-3000

Latlll] | 3= 32:] [>D>]
[Ahm] [TI::’E{;‘Q] [%] [BlackBox] [Fﬁ'.‘g%’ﬂe?} VIDEORR

e Disponible en Banda X (12/25 kW) o en Banda S (30 kW o Estado
Solido 250 W)

e Antena abierta de 4', 6,5' u 8' (Banda X) o de 12' (Banda S)

e Chart Radar aprobado por IMO

¢ Nuevo disefio, antenas aerodinamicas con durabilidad mejorada

e Menos mantenimiento gracias a motor de CC sin escobillas

o El enlace Ethernet entre la unidad de exploracion y la BDU elimina la
pérdida de sefal entre la antena y el procesador

¢ Tecnologia avanzada de Furuno con nuevas fuciones, como la
eliminacion automatica de la perturbacion (ACE)

e La funcion Target Tracking mejorada solo requiere segundos y sigue
incluso barcos de alta velocidad y rapida maniobrabilidad

e El convertidor de sefial LAN opcional permite a los usuarios extender el
cable entre la unidad de antena y la unidad del procesador o utilizar los
cables existentes al hacer sustituciones

e Funcion de Reduccion de Interferencias Avanzada (IR)

e | os adaptadores de sensores comunes simplifican la instalacion y el
mantenimiento

e Cumple con [EC62388, [EC62288, [EC61162-1, IEC61162-2

e Cumple con los requisitos para ECDIS de backup

Superposicién de Carta en la presentacién Radar

Al superponer la presentacion de
Radar con la Carta, se facilita el
reconocimiento de las costas y de las
boyas de un vistazo. Los registros de
los puntos de derrota del barco y de
los waypoints ayudaran a memorizar
los lugares de pesca. Cuando se
superpone la presentacion del Radar
con la Carta, estaran disponibles los
modos de direccion Norte arriba,
Rumbo arriba y Proa arriba.

Eliminaciéon Automatica de la Perturbacién
(ACE): claridad de eco sin precedentes

Rapidamente se ajusta la imagen del radar con la simple pulsacion de un
boton. Con ACE activado, el sistema ajusta automaticamente los filtros de
reduccion de la perturbacion y el control de ganancia de acuerdo con las
condiciones de la mar y meteoroldgicas seleccionadas por el usuario (calma
mar gruesa/lluvia intensa).

Eliminacion Automatica (ACE) ON

Eliminacion Automatica (ACE) OFF

Instalacién Simplicada

El Sensor Adapter acttia como un medio L_a
central para recoger todos los datos de sensor y
colectivamente alimentar a todos los Chart Radar FAR-3000

y ECDIS FMD-3200/3300 en la red. Debido a que este adaptador puede ser
ampliado para interactuar con todos los sensores dentro de la red, las conexiones
de cable individuales en la interfaz Chart Radar/ECDIS pueden ser reducidas
considerablemente.

Fast Target Tracking™

Solo unos segundos después de seleccionar un blanco se presenta un vector
de rumbo y velocidad. Con informacion de seguimiento precisa, se facilita la
estimacion del rumbo y la velocidad de otros buques.

Vector de rumbo y velocidad

Antes de seleccionar un blanco

W

Un nuevo transceptor de Estado Sdlido,
de banda S, genera imagenes de eco
claras, incluso de blancos débiles o
pequefias embarcaciones.

Radar

»»»Espec PP107-108



Capacidad de presentacién multifuncién (MFD)

FURUNO ofrece estaciones de trabajo que combinan flexibilidad y redundancia. Los usuarios pueden seleccionar facilmente ECDIS, Chart Radar, Presentacion de Gobierno
o Sistema de Gestion de Alertas en cualquier pantalla multifuncion. Los navegantes disfrutaran de una carga de trabajo reducida y una libertad significativa para moverse
por el puente. Toda la informacion necesaria esta disponible en una variedad de pantallas y en ubicaciones que pueden modificarse seglin sea necesario.

Radar (Carta ON) Radar (Carta OFF) ECDIS Presentacion de Informacion de Gobierno
Operacion sin estrés con una unidad Antena refinada con alta precisién de senal
de control bien disefada y excelente fiabilidad

La alta calidad de imagen se logra mediante el procesador de sefiales dentro de
la nueva unidad de antena, convirtiendo directamente las sefales de analogicas
a digitales antes de enviarlas a la unidad de procesamiento principal. La nueva
forma de la antena minimiza la resistencia aerodinamica y aligera la carga en la
caja de engranajes.

LT
f

Todas las operaciones pueden ser controladas con el trackball.

L
SE=="" Sensor de radar de banda X

Exclusiva e inteligente herramienta de operacién - “Status bar” e “InstantAccess bar”

La interfaz de usuario del Radar utiliza herramientas operativas cuidadosamente organizadas: la Status bar y la Instant Access bar. Estas herramientas proporcionan
una operacion sencilla, basada en tareas que el operador puede ejecutar rapidamente sin tener que navegar por un intrincado arbol de menus.

Status bar

La barra de estatus contiene informacion
sobre el estado operativo, es decir, modo de
operacion MFD, tareas principales asignadas a
cada modo operativo MFD.

InstantAccess bar

La barra InstantAccess contiene todas las tareas
(funciones 0 acciones) correspondientes al modo
de operacion actualmente seleccionado, para que
se pueda acceder rapidamente a las funciones/
acciones necesarias.

Radar \ 40



GPS/Pléter de Cart

GP-1871/1971F
GP-3700/3700F

Precision milimétrica en la carta: El Navegador
GPS y el Pléter de Cartas FURUNO dﬁn la
travesia.

Con la ayuda del GPS se puede ver rapidamente y con

precision donde se ha estado, donde se estay a don_de'

se va. i
o 1 - o
Se conoce la posicion, el rumbo y la velocidad-de.
un vistazo, junto con otros datos de naveg"ajbic')n
e

esenciales, en formatos grafico y alfaﬁumé_r'ic_o.

\ GPS/Pléter de Cartas




GPS/Pléter de Cartas

NAVEGADOR GPS

. Saiem 1834 NAVEGADOR GPS DE 4,3"
34'06.326'w Modelo GP-33
135°22.825°
= 100 = 357 _NAVnet _
= Connect=

=
Ethernet
Plug&Play ] |CAN bus

¢ |L.CD en color de 4,3" “Visible con Luz Solar”

e Maxima visibilidad bajo variadas condiciones ambientales, de
noche y con luz solar directa (brillo LCD de 700 cd/m?)

e Legibilidad de datos mejorada gracias a caracteres grandes y
alta resolucion visual

e Almacena hasta 10.000 waypoints, 100 rutas y 3.000 puntos
derrota

¢ Disponibles 7 modos de presentacion, incluidos 2 de usuario
e Soporta interfaz NMEA0183 y CAN bus

e Cierre de contacto disponible en el conector 10P

¢ Apto para SBAS: datos mas precisos

__.-'
T T P
L r,"‘g-
1.02 i
-E _r:_.-'
Wroiddds  12700.985Tw
Ploter Autopista

bR AR A

38°00.257'n
12301.103's

Datos Nav

Presentacion Usuario

‘ NAVEGADOR DGPS DE 5,7"
Modelo GP-1 70

NAVEGADOR GPS
DE 42"

Modelo GP-39

e Ntcleo GPS de nuevo disefio que ofrece mayor precision en la
determinacion de la posicion

¢ Almacena hasta 3.000 puntos de derrota, 10.000 waypoints y
100 rutas

e Apto para SBAS que mejora el calculo de la posicion

e Comparte informacion relativa a la posicion con los equipos en
red, tales como sonda de pesca, sonar, radar, etc.

Sentencia TLL (latitud / longitud de blanco)

Informacién de posicion
Sonda de pesca GP-39

e Los datos de waypoint y de ruta pueden ser exportados /
importados via una unidad flash USB o convertidor de sefial

&

—_—

Primer ) Segundo
Unidad flash USB
GP-39 (No suministrada) GP-39
GP-32 Convertidor GP-39
de sefal (No

suministrado)

e Facil de montar en soporte

»»» Espec P110

e Cumple totalmente con IMO MSC. 112 (73) y IEC 61108-1: estandares de
funcionalidad y prueba para receptor GPS

e Chip GPS de nuevo disefio y unidad de antena con estabilidad y precision
mejoradas en la determinacion de la posicion

¢ Aumentacion para mejora de la precision utilizando SBAS (Sistema de
Aumentacion con Base Satelital) y DGPS (se requiere receptor diferencial y
antena GPA-021S opcionales)

¢ Operacion de menus simplificada

»»»Espec P111
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GPS/Pléter de Cartas

Ploter de Cartas GPS/WAAS con Sonda de Pesca CHIRP

PLOTER DE CARTAS GPS / WAAS PLOTER DE CARTAS GPS / WAAS
DE 7" PANORAMICO con SONDA DE DE 9" PANORAMICO con SONDA DE
PESCA CHIRP PESCA CHIRP
Modelo GP-1871F Modelo GP-1971F
[ % i = accuns Enhnced A\ FISH
Sl i SSPEEREEE ...
¢ Operacion facil e intuitiva con interfaz multitactil e Memoria interna: 30.000 Waypoints, 1.000 Rutas
e Visible con luz diurna (pantalla multitactil) con excelente e Controles del piloto automatico (NAVpilot-300 y NAVpilot-711C)
legibilidad; brillo de 1000 cd/m? (tipico) disponibles en la pantalla*?
e Recubrimiento del vidrio anti reflectante; filtro de vidrio e Sonda de Pesca CHIRP incorporada
reforzado e Control de ganancia post proceso de la Sonda de Pesca aplicado
* Tratamiento AF (anti huella dactilar) en el AR del vidrio*’ a todos los ecos presentes en la imagen
¢ Antena GPS/WAAS/SBAS interna para una instalacion simple y e Funcion Borde Blanco para deteccion del pescado cercano al
facil fondo
e Compatible con cartas C-MAP 4D estandar *2 Préximamente

*1 Solo GP-1971F

Conexién a Radar WiFi DRS4W (opcién)

1% Radar WiFi
Modelo DRS4W*
* Ver detalles en la pdgina 28.

) —

El Radar WiFi FURUNO DRS4W puede ser
conectado al nuevo GP-1871F/1971F.

Pulsar el boton "Home" para
acceder al instante al menu
principal y a los modos de
presentacion.

Meni Home Mend Shortcut

Salvar los modos de presentacion
favoritos en la lista Quick Page y
conmutar facilmente entre ellos.
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Modo Noche

~ 356"

Pléter + Instrumento (Compéas/Datos) Pléter + Instrumento (Autopiloto/SOG) Informacion C-Weather

Sonda de Pesca Digital CHIRP Interna

Sonda de Pesca CHIRP*3 Sonda de Pesca RezBoost™*4
Funciones Sonda de Pesca CHIRP incorporadas. El alto nivel de detalle disponible con El procesamiento de datos FURUNO RezBoost™ proporciona una imagen de mayor
la tecnologia CHIRP ayuda a distinguir los bancos de peces, incluso cuando estan cerca resolucion de los bancos de pescado mediante un transductor estandar de 50/200 kHz.
del fondo marino. Ver la pagina 36.
:IIIIIIIIII
CHIRP RezBoost
** Necesaria conexion a transductor CHIRP,
ACCU-FISHTM*4 Funcién Discriminacién de Fondo**
El tamafio de los peces individuales se calcula a partir de la intensidad del La funcién Discriminacion de Fondo permite a la Sonda de Pesca indicar si un
eco. ACCU-FISH™ puede detectar tamafos de peces de 10 cm a 199 cm, a componente principal del lecho marino es fango, arena, grava o roca. Ver pagina 36.
profundidades de 2 m a 100 m. Ver pégina 36.
ACSU-FISH 4§>1§
S—

Bottom Discrimination Sounder

Escala Dual

Al usar el modo de dos frecuencias, la escala de cada frecuencia se
puede ajustar independientemente, segun la naturaleza del blanco.
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GPS/Pléter de Cartas

Pléter de Cartas GPS/WAAS

Pléter de Cartas GPS/WAAS de 12,1" Pléter de Cartas GPS/WAAS de 12,1"
con Sonda de Pesca
Modelo GP3700 Modelo GP3700F
& ACCU-FISH
= : FISH o"| [NMEA2000
s G () (M) ) (M
=Ds AUTO | [internat | (CANbus| | Certified o Expec P113
e Teclas personalizables por el usuario para crear, antes de zarpar, e La funcion atras permite retroceder a las imagenes anteriores
accesos directos a los mends para una operacion mas intuitiva de la sonda de pesca para ver de nuevo los ecos de pescado y
e | g funcion de captura de panta”a permrte revisar |mégenes establecer marcas y trazar una ruta para volver a esas areas
anteriores ¢ Una amplia variedad de modos de visualizacion se pueden
* La gran pantalla LCD IPS de 12,1"" ofrece un amplio angulo de alternar con solo tocar la tecla dedicada DISP
vision con una excelente legibilidad e | a tecla "UNDOQ" permite retroceder un paso operativo para
10.000 puntos TT/AIS/boyas GPS y 30.000 marcas/lineas e La unidad flash USB de facil acceso se puede conectar al panel
o Utiliza cartografia vectorial MapMedia frontal

ACCU-FISH™ y Discriminaciéon de Fondo

Modo Una Frecuencia Modo Frecuencia Dual ACCU-FISH™

El tamafo individual de los peces se calcula a partir de
la intensidad del eco. ACCU-FISH™ puede detectar
tamarios de peces de 10 cm a 199 cm, a profundidad
de 2 ma 100 m. Ver pagina 36.

ACCU-FISH

Grava Funcién Bottom Discrimination**
La funcion de Discriminacion de Fondo permite a la Sonda
de Pesca indicar si uno de los componentes principales del
fondo marino es fango, arena, grava o rocas. Ver pagina 36.

W
Hé&\\(ﬁ

Bottom Discrimination Sounder

*Notas::
e Usar en profundidad de 5 m — 100 m.
e Usar transductor montado en popa o pasa cascos.
) ] | ® Para mostrar una presentacion consecuente del fondo real, seleccionar
Modo Gréfico : Modo Probabilidad : ‘auto” para la escala de Ia sonda.

Bl 4.2

."-

T

o Entrar el valor del calado del barco.
- Rocas - Arena - Rocas - Arena o Usar velocidad del barco de 10 nudos o menos.

* En algunos casos, el componente del fondo indicado en la pantalla
u Grava - Fa ngo - Grava Fango puede diferir de la estructura real.
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Funciones inteligentes para facilidad de uso

EI GP3700 es un Ploter de Cartas GPS/WAAS en color, de alto rendimiento, y el GP3700F es una combinacion de Pléter de Cartas/

GPS/WAAS/Sonda de Pesca. Ambos incorporan una interfaz de fécil uso, agregando nuevas mejoras y funciones. Con una variedad
de funciones innovadoras, teclas de control de acceso directo y una pantalla IPS de 12,1"" que proporciona una visibilidad clara, la
serie GP3700 proporciona el inmediato conocimiento de la situacion. La gran capacidad de almacenamiento de puntos de derrota,
puntos de boya y marcas/lineas lo convierte en una solucion perfecta para las operaciones de pesca a largo plazo.

()]
R
(%
~
3
(e}
(=g
@
=
(o
(0]
(@)
()
=
—+
Q
(7]

Teclas coloreadas para
marcar lineas y puntos
en la pantalla

El trackball puede ser
usado para mover
rapidamente el cursor,
mientras que las
teclas de flecha se
pueden usar para una
operacion mas precisa

del cursor
Modos de presentacion versétiles: Variedad de modos orientacion
La serie GP3700 proporciona y presenta datos de navegacion en una La serie GP3700 presenta los modos de visualizacion Proa arriba,
variedad de modos. Todos los modos de presentacion disponibles Norte arriba, Auto Rumbo arriba, Rumbo arriba, Ir A arriba y Direccion
pueden ser cambiados presionando la tecla DISP. La informacion de Especificada arriba. El modo de direccion especificada arriba es un
Ploter, Compas, Satélite y Sonda de Pesca* se puede seleccionar y mapa de navegacion orientado al blanco, que permite que la carta
personalizar para adaptarla a las preferencias personales. permanezca vertical en la direccion del blanco. Seleccione el modo de
*Solo GP3700F visualizacion deseado para satisfacer sus necesidades operativas.

Plétery

Frecuencia Dual x

Plétery

Una Frecuencia

Sonda de Pesca

Una Frecuencia

do. -

Sonda de Pesca

. Modo Proa arriba Modo Direccién Especificada arriba
Frecuencia Dual
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10

Sonda de Pesca 20

FCV-628 FCV-1900
FCV-588 FCV-1900B
FCV-295 FCV-1900G
FCV-1150

30

iEncuentre el pescado que otros han perdido!

Tanto si se es un pescador profesional o deportivo, la tecnologia de Sonda de

Pesca de FURUNO tiene un modelo que se adaptara idealmente a sus

necesidades. El equipo de investigacion y desarrollo de FURUNO pasa mucho

tiempo en la mar dedicado a la busqueda de las soluciones mas innovadoras y

utiles. La tecnologia FURUNO, soélida como una roca, ayuda a encontrar el 4 u

pescado, ahorrando tiempo y esfuerzo. {No sea un imitador, sea un lider con

FURUNO!

47 \ Sonda de Pesca



Sonda de Pesca

SONDA DE PESCA

SONDA DE PESCA DE 8.4"
Modelo FCV-588

ACSU-FISH

RezBoost ..B2S,

Enhanced o
"'"" Sunlight -8 Bo}}}ed Polarized
AUTO J | Viewahle LCD Friendly

« Sonda de pesca de doble frecuencia equipada con RezBoost™,

revolucionaria tecnologia de procesamiento de sefial*.

- Claridad y resolucion mejoradas, antes imposible con los
transductores de banda estrecha, es ahora posible gracias a la

nueva tecnologia RezBoost™

o ACCU-FISH™- Exclusivo analizador del tamafio del pescado,

basado en la tecnologia digital*

e Discriminacion de Fondo — Analiza la estructura del fondo*
e Funcion de Linea Blanca — Discrimina el pescado cercano al fondo

SONDA DE PESCA DE 5.7"

Modelo FCV-628

e Funcion Alarma Configurable (profundidad, ecos de pescado, etc.)
¢ Control de Ganancia retroactivo que afecta a todos los ecos

presentes en la pantalla

e Informacion compartida y presentada en un pléter de cartas

conectado™*

e Tasa de transmision rapida de 3.000 PRR (frecuencia de repeticion

de impulsos) por minuto (en la escala de 5 m)

* Se requiere el montaje del transductor con Pasacasco o en el Espejo de Popa

** Se requiere un Ploter de Cartas compatible

RezBoost™

RezBoost™ es una nueva tecnologia revolucionaria para
el procesamiento de la sefial desarrollada por FURUNO
que mejora la resolucion y la separacion de blancos
cuando se usan transductores convencionales de banda
estrecha. Deteccion individual del pescado rodeando al
cebo, asi como el cercano al fondo. Con RezBoost™, no
solo se puede esperar una mayor resolucion e imagenes L
mas nitidas, sino también mejoras en la funcion ACCU- e
FISH™. Comparada con las técnicas de procesamiento .
convencionales (FDF), una sonda de pesca RezBoost
facilita una imagen que es hasta 8 veces ' més clara. Una
sonda de pesca Trukcho CHIRP (requiere un transductor
especial) produce una imagen de hasta 10 veces ' més
clara cuando se compara con una FDF. Lo que puede
hacer con un transductor convencional de banda estrecha
como el ya instalado en la embarcacion, es realmente
impresionante ™,

*1 El rendimiento RezBoost puede variar dependiendo
del fondo, escala y frecuencia usada.

*2 EI modo mejorado de RezBoost requiere un
transductor compatible que pueda ser instalado con
pasacasco o en el espejo de popa.

Con la tecnologia RezBoost™, la resolucion
se incrementa, dando lugar a ecos

mas nitidos y mas definidos. Gracias a
que la resolucion aumenta, la precision de
la ACCU-FISH™ también mejora. La
ACCU-FISH™ es muy dtil cuando se
necesita estimar el tamafio del pescado,
aunque también tiene el beneficio afiadido
de hacer mas visibles los ecos de pesca
cuando se ven desde una distancia. Con
el ACCU-FISH™ se puede detectar ecos
individuales incluso desde la cubierta del

barco. ACCU-FISH™ OFF

RezB0oSt

ACCU-FISH™ identifica
el pescado individual con
tamafo y simbolo

Reconoce instantaneamente el
pescado individual o maltiple

ACCU-FISH™ es una funcion de evaluacion
del tamafio del pescado de la FCV-628/588,
exclusiva de FURUNO. Para estimar el
tamario del pescado individual, los ecos

son convertidos segun su intensidad y ésta
covertida en tamafio que se presenta en

ACCU-FISH

la pantalla. ACCU-FISH™ puede detectar
tamarios de 10 a 199 cm, en profundidades
de2a100

En algunos casos, el tamafio del pescado

indicado en la FCV-628 puede ser diferente del
tamanio real. Por favor, leer el manual del operador
atentamente antes de usar esta funcion.

Funcion Discriminacidn
del Fondo

La funcion Discriminacion del Fondo permite
a la sonda de pesca indicar si el fondo esta
compuesto pricipalmente de rocas, grava,
arena o fango. Esto proporciona una valiosa
informacion que ayuda a localizar caladeros
ricos en pesca, aumentando las capturas del

ae _

Wlroces ElGae WlAena | Fango

Modo Probabilidad

Este modo muestra la composicién
mas problable del fondo en forma
grafica.

ACCU-FISH™ ON

Eocs [ oo

Modo Gréfico

El' modo grafico estandar presenta la
composicion més probable del fondo
mediante graficos o cuatro colores.

1 Arena [ Fango

»»» Espec P114
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Sonda de Pesca

MU TSR WL RN

SONDA SONDA

LCD EN COLOR DE 10,4" LCD EN COLOR DE 12,1"

Modelo FCV-295 Modelo FCV-1150
- [ ‘] [" ""] [Enha_nce&_] \ LNAVnet q ACCU-FISH [ ‘] [4. ""] [Enha.nteg‘_] N\
:\gjc frs ) (Um0 ) e ) R ‘H’\ = Comen= ;ﬁj‘: s s i) () (e

............... 2010/2011

e Control de ganancia retroactivo que aplica los cambios de ganancia a todos los ecos existentes en la imagen

e Funcion ''Borde Blanco'' que mejora la discriminacion de fondo

* Filtro Digital FURUNO (FDF™) que proporciona claridad cristalina en la presentacion de ecos

e Sintetizador Libre FURUNO (FFS) que permite seleccionar la frecuencia de operacion

¢ Disponible Compensacion de Elevacion que ofrece presentacion de ecos estable, incluso con mar gruesa; (s6lo FCV-1150)*

* Exclusiva funcion de andlisis del tamario del pescado ACCU-FISH™ (disponible cuando la FCV-1150 se conecta con el transductor 50/200-1T)
e Salida de dureza fondo a TimeZero y aplicaciones de Navegacion para PC para mapas 3D (2019)

*Se requieren sensores apropiados
Mm
10m;
Im

Heaving Heaving
compensation 5m
ON OFF

{prnnns

A4
[ ‘.r||._]|l|r_'l.|l...'|I '-_I" iy :'.'|.|.I"'|‘ I.r}_lrl.ll_:"'l;".-'lq'li

Gain: 8

Control de Ganancia Rapido
Con el Control de Ganancia Répido los cambios del valor de la ganancia son aplicados no sélo a los
nuevos ecos sino también a los ya presentes en la imagen. Esto permite comparar los ecos pasados

y los actuales con el mismo ajuste de ganancia. Dado que los cambios se aplican a los ecos nuevos las condiciones de la mar. Se requiere el compas satelital SC-30, SC-70
y a los ya existentes, se puede determinar de forma répida y facil el valor de ganancia mas 0 SC-130 de FURUNO.
conveniente. Pescado

-

Compensacién de Elevacién (solo FCV-1150)

Incluso en condiciones de mar gruesa, la FCV-1150 compensa la
oscilacion presentando una imagen sin las ondulaciones causadas por

Fondo Marino

Borde Blanco

El borde superior del lecho marino es presentado en blanco para diferenciar facilmente los ecos del
pescado de fondo. La funcion de discriminacion de fondo convencional (la Linea Blanca) es aplicada a
los ecos mas fuertes; la funcion Borde Blanco mejora la discriminacion entre el pescado de fondo y el
fondo marino.

Borde Blanco Linea Blanca
»»» Espec P115
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SONDA DE PESCA
Caja Negra

Modelo FCV-1900

R (%] (] =)

FURUNO Digital Fiter

Foto: Unidad de Presentacion Marina de 19"
MU-190HD (suministro opcional)

e La funcion ACCU-FISH™ identifica peces individuales
presentando su tamafio, o su profundidad, y el simbolo de pez

e La presentacion discriminacion de fondo proporciona una
estimacion de la composicion del fondo marino*

e Control de ganancia retroactivo que aplica los cambios de
ganancia a todos los ecos presentes en la imagen

e Captura y revision de videos e instantaneas de pantalla

e Transceptor FFS (Sintetizador Libre FURUNO) que permite al
usuario seleccionar las frecuencias de operacion

*Se requieren los sensores apropiados

Aumento de la tasa de transmisidon: mas detalles

Pescado individual

En baja frecuencia, los peces se
muestran en una distintiva forma de
boomerang. En alta frecuencia, se
puede ver claramente la cantidad de
detalles presentados.

Arrecife de pescado

Ver los arrecifes de peces con
detalle.

. ] Detalle del arrecife de pescado

Actualizacion a Sonda de Pesca de alta resolucion FCV-1900B o a indicador
de Tamaiio del Pescado FCV-1900G

La FCV-1900 se puede actualizar a FCV-1900B * 0 a FCV-1900G *, utilizando ambas la Ultima
tecnologfa TruEcho CHIRP™ mediante la compra y la instalacién de una licencia de software.

” Modelo
Funcion
FCV-1900  FCV-1900B  FCV-19006
Histograma del Tamario del Pescado NA NA Vv
Modo TruEcho CHIRP™ NA
Modo Transmision** ! v v
Modo Estandar Vv Vv Vv

*TrueEcho CHIRP™ requiere transductor compatible
** El modo Transmision es establecido por el instalador

Funciones para mejorar la eficiencia

Presentacion de hasta cuatro
frecuencias distintas

Presentacion de hasta cuatro
frecuencias diferentes a la vez de una
manera compacta y facil mediante la
conexion a una sonda de pesca en
red. Puesto que no hay necesidad de
instalar pantallas adicionales, esta
funcion es especialmente (til para
pequefias embarcaciones.

e — |
Conectar un médulo sonda de pesca BBDS1
para la funcion de discriminacion del fondo

Alta Frecuencia Alta Frecuencia
Baja Frecuencwa (Alta ganancwa Baja gananma Mixta

Ajuste simultaneo de la
ganancia, mayor visibilidad
Presentar dos ajustes de ganancia
distintos al mismo tiempo proporciona
mayor visibilidad cuando cambian las
condiciones del agua o la velocidad del
barco.

Funcion atras

Con solo pulsar el boton se activa la
funcion atras y al instante se puede
revisar los ecos del pasado. Se pueden
ver hasta dos pantallas anteriores.

»»»Espec P116

Sonda de Pesca
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HI-REZ TruEcho C
Caja Negra

SONDA DE PESCA

HIRP™

Modelo FCV-1900B

TruEcho
CHIRP

L1 Ep@E

FFS AUTO )  (BlackBox

FURUNO Digital Flte

de alta resolucion desde aguas d
hasta las profundas.

Foto: Unidad de Presentacion Marina de 19"
MU-190HD (suministro opcional)

* La Tecnologia TruEcho CHIRP™ hace posible ecos

e poca profundidad

Espec P116

Cerca de la superficie

La pesca es presentada claramente, atn
cuando esté cerca de la superficie. En

la presentacion mixta las burbujas son Pescado individual
presentadas en azul, y el pescado en dentrode burbujas de
rojo brillante para la facil discriminacion. aire (Rojo)
(transductor recomendado CM275LHW)

Ecos de burbujas (Azules)—

Banco de pescado
(Rojo)

Pescado individual

Pescado individual

Pescado individual

L—Baja frecuencia —L— Alta frecuencia —!

Con la resolucion de profundidad mejorada, el pescado individual puede ser
observado incluso a profundidades de 100 m y mas. Los ecos del pescado
son presentados con una inconfundible forma de boomerang.

Sonda de Pesca

Capa intermedia

Centro del banco de pescado

o Baja frecuencia ——IL— Alta frecuencia

Fondo marino

Pescado

Pescado individual

Fondo marino,

|dentifique el centro

de un banco de peces
simplemente observando
el color. Los ecos mas
densos se presentan en
colores mas oscuros.

1

Banco de pescado Los peces individuales

pueden ser distinguidos

individual # dentro del cardumen, lo

s Arrecife - A .,
[zl que facilita la estimacion

de su especie y de su
tamaro.

Se puede detectar
facilmente un pescado
individual cercano al
fondo marino.



Caja Negra
TruEcho CHIRP™ CON EL EXCLUSIVO
INDICADOR DE TAMANO DEL PESCADO

Modelo FCV-1900G

L 23 PIPDE

TruEcho D FFS AUTO | |BlackBox

e La funcién tamarfio del pescado, de alta precision,
proporciona el tamafio aproximado en forma de
gréafico, incluso en densos bancos de peces

* La tecnologia TruEcho CHIRP™ proporciona avances
importantes en la claridad de la sefial y definicion del

blanco
¢ Modo de Vista Lateral, permite ver los blancos y la Foto: Unidad de Presentacion Marina de 19"
estructura del fondo debajo del barco MU-T90HD (suministro opcional)

Espec P116

Identifique el tamafo y la distribucién del pescado con el
gréfico de medida para incrementar su eficiencia en la mar

Con un répido vistazo a la simple y eficiente grafica, se puede obtener toda la informacion que se

necesita para identificar el tamafio del pescado y su distribucion. Una vez conocido el tamafio y

distribucion, se puede usar esta informacion para estimar las especies y si se trata de un objetivo

viable 0 no. Junto con la tecnologia TruEcho CHIRP™, la FCV-1900G permite elegir la mejor

posicion para lanzar la red. También, basado en la gréfica del tamafio del pescado se puede

elegir el tamafio de malla adecuado para una operacion eficiente. (Transductores recomendados: ~ Tamaio del

CM265LH 0 CM599LH) pes/caclio e;n
cm/pulgadas

Modo vista lateral Modo normal
I 10 1
L. 1_'“-' : =
T I, - ST ——
- | Distribucion en porcentaje  Unidad de tamafio  Area medida
HEy K ] Modo Vista Lateral
B e -
i & o - : & El Modo Vista Lateral facilita la posibilidad de observar la estructura del fondo y la dureza
|3 M.&l—ﬂ-—ﬁ o con mayor detalle. También proporciona una informacion adicional sobre los bancos de
- R _._.""‘,_‘ i | pesca y la posicion de la red lanzada al mar.
il
L = - -
| Il Il ]
Ecos en babor Ecos en estribor Ecos en direccion al fondo

(Alta frecuencia))  (Baja frecuencia)

Juzgar con precisién a que blanco seguir

Ecos increiblemente precisos, incluso en aguas profundas, gracias a la tecnologia TruEcho CHIRP™,

La FCV-1900G es muy adecuada para los arrastreros, donde es necesaria la informacion precisa y fiable
relativa al fondo del mar. La utilizacion del grafico de pescado facilita la eleccion del objetivo correcto,
rentabilizando el tiempo en la mar y evitando capturas no deseadas.

Banco de pescado cerca del fondo

Sonda de Pesca
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S O n a r cr-500 @ | cSH-5L MARK-2
or-600 @ | csH-8L MARK-2

T

Encuentre pescado alrededor del _
barco, ino solo"debajo de éll La '
tecnologla Sonar de FURUNO hace mas
productivas las operacionies de pesca.

No hay duda: jéstos son los ingenios soﬁados. por los pescadores! El
Sonar de alta potencia‘de-FURUNO tiene la capacidad de encontrar
pescado donde otros dispositivos solo podrian desearlo. Con la
capacidad de buscar 360 grados alrededor del barco o barrer un se_ctor
especifico, el Sonar de FURUNO generara una clara imagen del mundo

submarino

+ El Sonar PPI tiene la lidad de explorar tanto
horizontal como verticalmente. En la:exploracion
horizontal se puede esp%l é_ngulo de
inclinacion para buscar en un area alrededor
del barco. Con la exploracion vertical se puede
obtener el detalle de las condiciones submarinas
en cualquier demora. Combinar las dos hace la
navegacion mas segura y la tarea de pesca mas
productiva.




Sonar

SONAR PPl de 12,1"
Modelo CH-500

Frecuencia: 60/88/150/180/240 kHz

o~ >>(  |NMEA2000
CANbus| (VIDEOR| | Certified

* \Velocidad de barrido increiblemente rapida, el mejor aliado para
buscar pescado 360° alrededor del barco en solo 3,1 segundos,
cuando se establece un paso de exploracion de 24°, a una
distancia de 20 m

* 6 angulos de paso para el ajuste de la velocidad de barrido, de
acuerdo con las necesidades del usuario
- Angulos de paso menores producen exploraciones més precisas,

mientras que los angulos de paso mayores son mas rapidos

¢ 11 modos de presentacion, seleccionables para cada situacion

¢ LCD HD con resolucion 1024 x 768 XGA* para la presentacion de
imagenes detalladas y claras
* La pantalla esta optimizada para esta resolucion.

¢ El Control de Ganancia Rapido permite el ajuste instantaneo de

la ganancia

- Incluso en éreas profundas, ralentizando la velocidad de
escaneo no hay necesidad de esperar el préximo paso de
exploracion, que podria causar la pérdida de informacion

valiosa

e E| sensor de movimiento incorporado proporciona una
presentacion del blanco estabilizada en condiciones de mar

gruesa

* Deteccion sonora del blanco que libera al usuario de la

observacion constante de la pantalla*
* Se requiere altavoz, disponible como opcional.

Horizontal

Horizontal Horizontal (ampliada)

Una exploracion en circulo completo (360 grados), proporcionada por un
transmisor rotativo, detecta los bancos de peces alrededor del barco.
(También esta disponible el modo de ampliacion del escaneo horizontal.)

Vertical

La exploracion vertical pinta el perfil
del fondo dentro de un plano vertical
especificado por el observador, en
cualquier direccion.

Lupa de Circulo Completo
La lupa muestra los Ultimos ecos
detectados con un solo color. Cuanto

mas opaco es el color, mas fuerte es el
eco. La intensidad de un eco se muestra
claramente y es méas facil comprender su
naturaleza.

Sonda

Cuando esta completamente retraido, el
transductor inclinado a 90 grados puede
localizar pescado y el lecho marino
directamente hacia abajo a altas velocidades.

Presentaciones Combinadas

Medio Horizontal + Vertical

Horizontal + Vertical

Horizontal + Histérico

Sonda + Lupa

»»»Espec P118
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SONAR PPI DE
FRECUENCIA DUAL DE 12,1"

Modelo CH-600

Frequencia: 60/153, 85/215 kHz

o~ »>|  |NMEA2000
CANbus) | VIDEORE) | Certified

¢Dos frecuencias combinadas para aumentar las posibilidades de
encontrar pescado (60/153 kHz 0 85/215 kHz)

e \elocidad de barrido increiblemente rapida, el mejor aliado para
buscar pescado 360° alrededor del barco en solo 3,1 segundos,
cuando se establece un paso de exploracion de 24°, a una
distancia de 20 m

¢ LCD HD con resolucion 1024 x 768 XGA* para la presentacion de

imagenes detalladas y claras
* La pantalla esta optimizada para esta resolucion.

e El Control de Ganancia Rapido permite el ajuste instantaneo de
la ganancia
- Incluso en areas profundas, ralentizando la velocidad de
escaneo no hay necesidad de esperar el proximo paso de
exploracion, que podria causar la pérdida de informacion
valiosa
e Deteccion sonora del blanco que libera al usuario de la
observacion constante de la pantalla*
* Se requiere altavoz, disponible como opcional.

La Frecuencia Dual puede revelar la presencia de sardina y cebo

Modo Frecuencia Dual Horizontal

Con el modo de frecuencia dual Horizontal, tanto la frecuencia baja como la alta se
usan y se presentan al mismo tiempo en pantalla dividida. Al comparar las formas
de eco a baja y alta frecuencia es posible determinar la presencia real de 10s peces,
incluso los pequefios.

Ecos de bancos de sardina

Exploracién Horizontal Horizontal (Ampliada)

Vertical

Presentaciéon Horizontal Mixta

Ambos ecos de baja y de alta frecuencia se superponen para mostrar solo los que
importan al pescador. Es facil identificar especies independientemente de su
distancia al barco.

Ecos de cebo

Sonda

Una exploracion de circulo completo (360 grados), proporcionada por un transmisor
giratorio, detecta bancos de peces alrededor del barco. (También disponible el modo
de ampliacién de escaneo horizontal.)

Sonar

Completamente retraido, el transductor
inclinado a 90° puede localizar bancos de
pescado y el lecho marino directamente
hacia abajo a altas velocidades.

El escaneo vertical pinta el perfil del
fondo dentro de un plano vertical
especificado por el usuario, en

cualquier direccion.
q »»»Espec P118



Velocidad de barrido ultra rapida

Este sonar PPI dispone de 6 pasos de escaneo (6, 12, 15, 18, 21, 24)
facilmente conmutables, para alta precision o alta velocidad de
escaneo, que pueden cubrir 360 ° en un par de segundos, dependiendo
de la distancia de los ecos. Debido a su velocidad de escaneo, la serie
CH puede ser usada a altas velocidades y
alin asi, al mismo tiempo, cubrir una zona
grande. Mientras en movimiento rapido usar
el escaneo de 24° para tener una idea de

lo que hay en los alrededores; si se detecta
algo interesante que pudiera ser o que se
estd buscando, ralentizar el barco y cambiar
al paso de escaneo de 6° para tener una
imagen mas clara.

Paso 24°
Exploracion rapida

Avanzado tratamiento de la sefial que da alta resoluciéon

Eficaz tratamiento de la sefial basado en una exclusiva tecnologia de
interpolacion que proporciona imagenes de alta resolucion. Incluso si
el pescado esta situado cerca del lecho marino, los diferentes ecos se
presentan claramente y son de fécil interpretacion. Ademas, la
presentacion de alta resolucion produce ecos nitidos, 1o que reduce el
estrés visual del observador.

Deteccidn sonora*

La serie CH proporciona sefiales de audio del pescado y obstaculos en funcion de la
naturaleza y del tamafio del objeto detectado. Ya sean burbujas de aire, bancos de
peces grandes o pequefios o el fondo marino, el sonido es diferente. Esta funcion
muestra su utilidad durante viajes largos, ya que libera al usuario de la observacion
constante de la pantalla.

* Requiere altavoz, disponible como un opcional extra.

El sensor de movimiento integrado
proporciona presentacién del blanco
estabilizada en condiciones de mar gruesa

La nueva serie CH es la primera de su clase en tener en su nlcleo un
estabilizador integrado. Con mar gruesa, el barco tiende a moverse en
todas direcciones y su inclinacion puede cambiar mucho, creando
distorsiones de eco que provocan una presentacion de datos inexacta.
La funcion del estabilizador es precisamente compensar esos efectos
negativos y proporcionar datos precisos al observador. Gracias a la
compensacion del estabilizador integrado, la serie CH es capaz de
detectar el pescado que inicialmente no aparecia con el eco no
estabilizado.

Paso 6°
Ecos claros

Paso 24° Paso 6°
y ! -
Explor:m“>
24°  21° 18° 15° 12° 6°
h d

Velocidad para busca rapida Precision para ecos claros

Banco de pescado

Fondo marino

{
!
.

.

S

o)) Burbujas

‘ ) Banco de pescado pequefio

‘ l)) Banco de pescado grande

%@
1) Fondo marino

Intuitivamente se identifica el blanco, diferenciando
el sonido de deteccion

Estabilizador OFF

Estabilizador ON

Sonar \

Jeuog
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SONAR CON EXPLORACION EN CIRCULO COMPLETO

SONAR EXPL. CIRCULO COMPLETO -
BlackBox) (VIDEORH
Modelo CSH-5L MARK-2

e El sonar de exploracion en circulo detecta y presenta
instantaneamente los bancos de pesca y las condiciones
submarinas

e La clara presentacion en 16 colores ayuda a reconocer la
estructura del fondo asi como la concentracién/distribucion de
los bancos de peces

¢ Diversos datos de pesca y navegacion* mantienen al operador al
tanto de las condiciones de la pesca y de la navegacion

* Necesarios los sensores apropiados

Modos de Operacién de Facil Seleccién
Hay tres modos de operacion basicos:

SONAR EXPL. CIRCULO COMPLETO >
BlackBox) (VIDEORH
Modelo CSH-8L MARK-2

e Cuatro teclas de funcion programables para la rapida
configuracion segun las condiciones de pesca o funciones
especificas

e Transmisor de alta potencia que asegura una operacion fiable
bajo cualquier condicion

e Frecuencia del Transductor:

- CSH-5L MARK-2: 55 0 68 kHz
- CSH-8L MARK-2: 85 0 107 kHz

Presentacién Sonar Sonar + Sonda de Pesca* Sonar + Audio

Los datos de navegacion pueden presentarse en la La imagen sonar aparece en el lado izquierdo y la sefal La imagen sonar aparece a la izquierda y la
ventana de texto, con conexion a sensores apropiados. procedente de la sonda de pesca en el lado inferior presentacion del audio en el lado inferior

Este modo es til para detectar y seguir bancos de derecho de la pantalla. Este modo es el adecuado para derecho de la pantalla. Este modo es util para
peces. evaluar la concentracion del banco de peces. analizar los ecos en un area deseada.

El controlador remoto opcional facilita el
control desde el sillon de la inclinacion,
de la escala y de la ganancia.

Sonar

* Se requiere interfaz con la sonda de pesca.

»»» Espec P119
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Sonar Multi Haz

DFF-3D e

F3 Series (WASSP) @

iUn Sonar Multi Haz para cada uno!

L]
¢ Escogeria el Sonar Multi Haz WASSP serie F3 con ]

funcionalidad sin igual, capaz de explorar el mar con

una eficacia nunca antes alcanzada, que es la mejor
herramienta para la pesca y el estudio hidrografico?

¢ O el DFF-3D facil de usar, liviano y compacto, simple en
su diseno, de instalaciomisencilla y que ofrece imagenes
muy detalladas? jLagh€rfamienta perfecta para la pesca

recreatival

Sonar Multi Haz \ 58



Sonar Multi Haz

SONAR MULTI HAZ

MODULO SONAR MULTI HAZ
CAJA NEGRA

Modelo DFF-3D

= AVneL=
T e

Z. <
Connect MuLr

Ll II I
AUTO | (BlackBox

s
Ethernet
PluggPlay

2017

*Version del sistema requerida para la serie NavNet:
NavNet TZtouch (TZT9/TZT14/TZTBB) version 5.01 o posterior
NavNet TZtouch? (TZTL12F/TZTL15F/TZT2BB )version 5.01 o posterior

Herramienta innovadora para explorar una amplia extension de la columna de agua y del fondo marino

El nuevo modelo de sonar multi haz DFF-3D ofrece una vista en tiempo real de 120° de babor a estribor de la columna de agua y del lecho marino, hasta 200 m de profundidad*.
EI DFF-3D permite explorar lugares de pesca y encontrar pescado en aguas profundas mucho mas rapido que las sondas convencionales de un solo haz. Alternativamente, el haz
principal penetra justo debajo del barco a una profundidad de aproximadamente 300 m*. La instalacion es facil gracias al compacto disefio del transductor. El sensor de

movimiento integrado brinda imagenes claras, incluso con mar gruesa.
e Distancia de deteccion lateral de hasta 200 m en una franja de
120 grados de babor a estribor*

e La profundidad de penetracion del haz principal directamente
debajo del barco es de aprox. 300 m*

e Rico conjunto de menus en cada modo de presentacion

e El sensor de movimiento integrado (estandar) estabiliza la imagen
para brindar imagenes claras y estables, incluso en condiciones
de mar gruesa

Historico 3D

Seccion transversal

[

Sonda Haz Simple/Triple

e El transductor compacto permite una facil instalacion

e Personalizar la presentacion segun sea necesario -
Dependiendo de la situacion y preferencia, se puede mostrar una
combinacion de modos de presentacion

e Disponible en PC (SO Windows) con TZ profesional

* Profundidad méxima dependiendo de la instalacion, el tipo de fondo y las condiciones del agua.

Presentacion combinada Sonda Triple Haz/Seccion
Transversal/Historico Sonda 3D en NavNet TZtouch

Transductor* (con sensor de movimiento/temperatura)

o

Transductor pasa cascos B54

Exploracion lateral
DFF-3D 4
Frecuencia 165 kHz
Escala Hasta 1.200 m

Distancia de Deteccién 200 m* (Mejor rendimiento haz lateral)

300 m* (Haz principal directamente bajo barco)

ACCU-FISH N/A
Discriminacion de Fondo N/A
Transductor 800 W

Transductor en popa TM54 »»» Espec P91

* Dependiendo del tipo de fondo y de las condiciones del agua.

59 \ Sonar Multi Haz

* Lista completa de transductores, incluidos los combinados, en la pagina 117.
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wassp

MULTIBEAM

SEE IT ALL

* Detalles en www.wassp.com

SONAR MULTI HAZ N
Modelo F3 Series @ @ [Anllll] [] [;E;gt]
Plug&Play

(WMB1320F/1320Fi/1320FL/1320FLi/4340/6340)  MZAT!  TruEcho LAUTO J - (Blackox

Genere su propia carta personal Multi Haz Varias presentaciones
La serie F3, con su tecnologia CHIRP de banda ancha, revolucionard la pesca de bajura. o
Esto lo hace la serie F3 escaneando una franja de 120 grados de babor a estribor usando m

224 haces. Al utilizar un tratamiento de sefial avanzado se obtiene facilmente una

imagen batimétrica completa del lecho marino.

Superposicion de densidad del pescado Sonda (60 kHz)
Wassp 3D Cartografia 2D a 500 m Dispersion (dureza del fondo)

a200m
e Capacidad para salvar la carta con el software CDX

 TIMEZERO compatible con licencia opcional Transceptor DRX todo en uno,
increiblemente versétil y listo para los
préximos avances tecnoldgicos

Este innovador "Caja Negra" todo en uno no es

s0lo una robusta plataforma de hardware, sino
que también presenta innovaciones técnicas de
vanguardia y una increible versatilidad para

encontrar pesca. Esto abre innumerables nuevas
posibilidades operativas.

Nueva interfaz de facil uso

La serie F3 presenta el nuevo software simplificado "WASSP
CDX" para el control, la visualizacion y la gestion de datos, al
tiempo que proporciona un conjunto completo de funciones
para cumplir con los requisitos de pesca mas exigentes.

e Solucion rentable para multiples aplicaciones Transductor WASSP
e Eleccion de funciones propias con nuevas o
opciones de licencia Elntrza?rziuzt:cr:s Sonar WASSP esta disponible
u 1as.
- Banda ancha 136-184 kHz (centro 160 kHz)
- Banda ancha 68-92 kHz (centro 80 kHz)

»»»Espec P120
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Autopiloto

NAVpilot-300 @

NAVpilot-700
NAVpilot-711C

iReldjese, pédngase comodo y deje
que NAVpilot le lleve al destino!

El NAVpilot de FURUNO es un piloto automatico revolucionario disefado para
una variedad de embarcaciones. Utiliza un algoritmo de software autodidactico
y adaptativo que desempefa el papel principal en la capacidad de mantener el

rumbo, ajustandose dinamicamente a los parametros esenciales para la

navegacion, es decir, la velocidad del barco, el asiento, el calado, los efectos de

la marea y del viento, la banda muerta, las condiciones meteoroldgicas, etc.
Estos ajustes se almacenan en la memoria del sistema y se optimizan

continuamente.

Autopiloto
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Controlador Gestual

MNAVpilot

®
i g UAVnet .‘- m — . [oeed ) (NN (=) (W20
| Modelo NAVpllOt'300 Ry ——— g E NBISTY (™) P?) (cwbus) {certifed

FEEDBACK

FT_SI El notable software adaptativo autodidacta de NAVpilot es
resultado de la colaboracion entre FURUNO y FLSI.

e Software adaptativo autodidacta ¢ |nstalacion sencilla y configuracion inteligente del sistema

- Cada vez que el barco navega el software aprende sobre las basado en red
condiciones del mar y calcula el mejor ajuste para un gobierno * Unidades resistentes al agua: de Proceso (IP55) y de Control
suave (IP56)

e Fantum Feedback™ e Los revolucionarios SAFE HELM y POWER ASSIST, opcionales,
- Instalacion simplificada (no necesita potenciémetro de timén), brindan un control y comodidad de gobierno sin igual*
a la vez que proporciona un control de gobierno mejorado * Se requieren los opcionales bomba HRP11 0 HRP17'y el modulo de gobierno

e Compatible con Volvo Penta IPS, YAMAHA Helm Master™, FPS8.
Yanmar, Viking, Seastar VCS

iSolo pulsar, apuntar y soltar!

El controlador gestual es una forma revolucionaria y Unica de gobernar - _

el barco de forma remota. Mediante el uso de sefiales "'bluetooth" es e -
posible controlar el piloto automatico desde cualquier lugar del barco,
dentro de 10 metros. :

Simplemente pulsar, mantener pulsado el boton, sefialar el rumbo deseado y soltar

para hacer que el piloto automatico, sin demora, gobierne segun lo indicado.

©Pulsar @ Manteniendo pulsado el €@ Soltar

boton apuntar al rumbo

deseado
Desde cualquier \ '

lugar del barco

=l
\/”r‘

»»»Espec P121

Bluetooth ’

* Comunicacién Bluetooth solo entre el
Botdn gestual Procesador y el Controlador Gestual.

Autopiloto \ 62
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Autopiloto

NAVpilot

MNAVpilot

AUTOPILOTO AUTOPILOTO
Modelo NAVleOt-700 Modelo NAVpilot-711C

~NVAVnet_ .“ m Emnceq ) I A\\Q‘ | [NMEA2000 FT—SI El notable software adaptativo autodidacta de NAVpilot es
R ght-e-| | Bonded e
“=-Connect-—=" ., EENTUM | Viewade 10 ) (CANbus) | Certified producto la colaboracion entre FURUNO y FLSI.

FEEDBACK

»»» Espec P122

"Modo SABIKI™" para el NAVpilot-300/711C

El modo SABIKI hace al NAVpilot-300/711C alin mas eficiente que antes. Y lo mejor: no es necesario
instalar accesorios o sensores adicionales. Solo la actualizacién automatica del software y el modo
SABIKI serd implementado en el NAVpilot-300/711C. El modo SABIKI s6lo es aplicable a
embarcaciones con motores fueraborda.

Sﬂlll‘.l_ o T0B*

N 315

STERN DI

288

Modo SABIKI™

En el modo SABIKI el piloto automatico toma el control mientras se deriva atras; ™ AN ABIKI™ “OFF"
asi es posible atender a la pesca en lugar de al gobierno. EI movimiento atras SABIKI ON
lento del modo SABIKI es exclusivo para este tipo de pesca, el "jigging"' y la

pesca de fondo. La pesca Sabiki requiere poca técnica y no importa si se esta
empezando o se tiene considerable experiencia; el modo SABIKI ayudara a la

WY
captura del pescado de cebo necesario para la gran faena. \‘\\(\t\\
3 \vg
N
/«\, A
( . \\) \
5 TR o Después de ejecutar la actualizacion @‘ o IS %
I
del software aparecera el icono SABIKI S
= E en el ment Turn. EI modo SABIKI s6lo
-.:k. ‘:] l es seleccionable si la velocidad es N »" 1M
SABIED menor de 5 nudos. Una vez Viento o Corriente Viento o Corriente
b Babap M seleccionado el modo SABIKI, el rumbo
:ﬂt::;;;'" puefje ser establecido mediante el Con el modo SABIKI activado la Afin de mantener la misma direccion no es
botdn Roto y las teclas de flecha. direccion puede ser mantenida suficiente solo invertir el motor y moverse
solo ajustando el acelerador. atras. El gobierno tiene que ser ajustado

constantemente para mantener la direccion.

Para obtener mas informacion sobre el modo £}
SABIKI™ leer el codigo QR.

Autopiloto



* Fantum Feedback™: Instalacion simplificada y control preciso del rumbo, sin la necesidad de una unidad de timdn fisica
e Los Modos de Navegacion "Economia" y "Precision" combinan la tecnologia adaptativa proporcionando ahorro de combustible y

energia de hasta 2,5% o mas*

* Volvo Penta IPS, YAMAHA Helm Master™, Yanmar 8LV son compatibles
e "Precision" proporciona ajustado mantenimiento del rumbo, dentro de 0,01 millas del establecido
e Perfecto para embarcaciones con motor dentro o fueraborda y veleros
e |a seleccion de modo con un simple toque facilita el gobierno flexible y el control del rumbo

e Control del autopiloto desde TZtouch2/TZtouch

e | os revolucionarios SAFE HELM y POWER ASSIST, opcionales, dan un control y comodidad de gobierno sin igual**

* En base a las pruebas y "Scenarios for a Clean Energy Future 2000” - U.S.

Department of Energy (www.ornl.gov/sci/eere/cef)

** Opcionales requeridos: Bomba HRP11 6 HRP17 y Mddulo de Gobierno FPS8

Presentaciones graficas en el NAVpilot-711C

Se dispone de varios tipos de presentacion de datos, en forma digital y analdgica, para adecuarla a las preferencias personales.
EI NAVpilot-711C cuenta con una presentacion gréfica a color diurna/nocturna, lo que da vision mejor con luz solar mientras que la vision nocturna, después del ocaso, no es afectada.

Aﬂlrl'_.I' HoGM 16"
C sﬂ_
203
STERN D!‘FL
196
D
SABIKI™
App HOGT 332°

;ﬁ3g-5
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k 10.2 kn s 30.0°

" ""'_.-_, T =
T 14‘_

Viento

Versién Noche

Mr.

L
= %
£
SETCSE

330"
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el
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14°
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= 1008
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Modos de presentacion en el NAVpilot-700
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Autopiloto

Software adaptativo y autodidacta

Desde la primera configuracion con el barco amarrado hasta la Ultima navegacion, el NAVpilot ha estado "'aprendiendo' continuamente de las caracteristicas de gobierno de la
embarcacion. Esto permite el ajuste dinamico del gobierno en funcion de los distintos parametros tales como velocidad, calado, equilibrado, efectos de marea y viento, condiciones
meteoroldgicas, etc. Estas caracteristicas son almacenadas en la memoria del procesador donde se optimizan continuamente para hacer al NAVpilot més versatil.

Modo Auto
L7 / 7 / / 7
El NAVpilot mantiene consf[antemente el rumbo dgseado, L ’ /r/ Yy L7 4 % y ’
Gt 2o o s marey g v, &0 % (> j/j RS
’/ Marea y Viento 0/ : Marea y Viento g/ : Marea y Viento

Modo Auto Avanzado

! ! !

7 7
! !
! !
7 7
7 7

° I’é,@ > v/l: ° ’é g

EI NAVpilot mantiene constantemente el rumbo
deseado, compensando los efectos de la marea y del

[ BN

viento. La velocidad esta limitada a 5 nudos.

viento. AP
ento IRE RS
) & MareayViento ) <7 MareayViento ) <7 MareayViento
Modo SABIKI™
7 ! 7 ! 7
7 ’ / 7 ’ 7 ’

El NAVpilot mantiene constantemente la popa al rumbo L7 /’ L /é’ e
deseado, compensando los efectos de la marea y del AN T V¢ AN

P J AN ° . ﬂ“!{ ° PR

/
. ? S .
’ /]
<

Marea y Viento

/ ,

7’ 17z

Marea y Viento % Marea y Viento

Modo Nav/Seguimiento Ruta

; Waypoint + Waypoint / Waypoint
1 1 1
El NAVpilot gobierna el barco hacia el waypoint, S d é/,\/’K O/
compensando los efectos de la marea y del viento. " e ,
S > I > S
VS IRaAN 28
) Marea y Viento /0 Marea y Viento /0 Marea y Viento
L Waypoint
Conectado a un navegador GPS, el NAVpilot gobierna el buque para seguir una serie
de waypoints en sucesion. Al arribar a cada waypoint de ruta o destino activa alertas
sonora y visual. £
P 4
Modo Viento*
Wy Viento Viento
El NAVpilot mantiene constantemente el rumbo deseado en relacion con la direccion (verdadero o aparente) N (verdadero o aparente)

|
. . |
del viento verdadero o aparente, mientras que compensa los efectos de la marea y | (N
[}
|

o

del viento. R AN R/T
* Este modo esté disponible sélo para veleros. Se requiere introducir los datos de y e
viento. j \6\

Modo FishHunter™

FishHunter™ es una funcién exclusiva de los NAVpilot de FURUNO. Encontrado un banco de pescado con el sonar / sonda de FURUNO o una bandada de péjaros con el radar

FURUNO e informado el NAVpilot, éste activara FishHunter™ para ejecutar maniobras en cuadrado, zig-zag, érbita, espiral o en forma de 8, en torno el destino especificado, a una
distancia seleccionada por el usuario. Esta funcién también puede ser (til en el caso de Hombre al Agua (MOB)
Orbita Espiral

Zigzag Figura 8

Cuadrado

4

*Solo NAVpilot-700/711C.

Autopiloto



Fantum Feedback™

FANTUM

FEEDBACK

Con FURUNO Fantum Feedback™, las instalaciones NAVpilot con impulsor

de popa/fueraborda ya no requieren el uso de una unidad de respuesta de
timén fisica. El software Fantum Feedback™ NAVpilot permite una instalacién
simplificada, al tiempo que ofrece una mejora en la velocidad.

Esta instalacion simplificada, combinada con la exclusiva tecnologia de piloto
automatico adaptativo y autodidacta de Furuno, proporciona un rendimiento
sin igual fueraborda. Fantum Feedback™ es una funcién seleccionable via
menU que esta disponible en el dltimo software de la serie NAVpilot-700. Este
nuevo software fue desarrollado y probado exhaustivamente en una amplia
variedad de embarcaciones fuearaborda con direccion hidraulica y control
con bomba reversible. Fantum Feedback™ logra un control de rumbo preciso,
desde velocidades lentas hasta la alta velocidad de crucero, utilizando un
novedoso proceso de ganancia de timon basado en tiempo, recientemente
desarrollado, en lugar del control tradicional basado en el &ngulo de timon.

Funciones SAFE HELM y POWER ASSIST que proporcionan Eficiencia y Eficacia al Control de Gobierno

Las funciones* opcionales SAFE HELM y POWER ASSIST proporcionan una interfaz exclusiva para el sistema de gobierno hidraulico manual
del buque que dan una comodidad sin igual y el control de gobierno desde cualquier cana. Estos dos modos reducen notablemente el

FPsS

FURUNO Power-assist Steering

esfuerzo de gobierno y mejoran la seguridad del autopiloto del barco.
* Opciones necesarias: Bomba HRP11 6 HRP17 y Mddulo de Gobierno de Fuerza FPS8.

SAFE HELM

SAFE HELM cambia temporalmente el NAVpilot a gobierno manual durante un intervalo de tiempo
especificado, sacandolo del modo de gobierno automético (AUTO, NAV, etc.). Transcurrido el
intervalo de tiempo, SAFE HELM se desactiva y el modo de gobierno automatico anterior es
restaurado.

POWER ASSIST

POWER ASSIST incorpora el concepto SAFE HELM y ofrece gobierno asistido basado en la
velocidad, lo que reduce en gran medida el esfuerzo de timén a mano en situaciones de
maniobra. POWER ASSIST es una exclusiva funcion de gobierno asistido que puede acrecentar,

y posiblemente reemplazar, los sistemas eléctricos independientes propulsados por motores de
direccion asistida, en muchas embarcaciones. POWER ASSIST reduce la complejidad del sistema
de gobierno y los costes, incrementando la economia.

s =

Foto: Bomba HRP17 (opcional)

Autopiloto
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Autopiloto

Compatible con sistemas EVC

EI NAVpilot-300/711C tiene la capacidad

de trabajar con Volvo Penta IPS, Yamaha Helm
Master™, sistemas de motor Yanmar 8LV y el
sistema Joystick Seastar Optimus360.

* Requiere la opcional IF-700IPS para conectar
con NAVpilot-700/711C.

**Requiere la opcional IF-NMEA2k2 para
conectar con NAVpilot-700/711C.

Sistema Volvo Penta IPS*
(Compatible con Volvo Penta IPS drive, versiones tipo C, D o E.)

Sistema Yamaha Helm Master™*

Sistema Yanmar VC10**
(Compatible con Yanmar 8LV y JC10)

Sistema Seastar Optimus360 Joystick**

CONFIGURACIONES DEL SISTEMA

Barcos a Motor

e Cable NAVpilot
s GAN bUS
e (tros

NAVpilot 300 conexiones m

-

GP-1871F/1971F

J‘"[

Sensor de rumbo)
PG-700

FANTUM
FEEDBACK
Fueraborda/Impulsion de popa Intraborda
(Sin Unidad de Referencia de Timon) (Unidad de Referencia de Timén)
" Ploter de Cartas GPS : Ploter de Cartas GPS
gxgagoii Control GP-1871F/GP-1971F UnldFal;iP(_igo(ﬁntrol GP-1871F/GP-1971F

Bomba Hidraulica

o D) '

Procesador
FAP-3012

s BUS NMEA2000
(1105 Cables
=g Conector T

GC-001 : Controlador Gestual (hasta 3)

Autopiloto

Bomba Hidraulica

o ) '

GC-001

Procesador
FAP-3012

Unidad de Referencia de Timén
FAP-6112-200

Wi, = P
Rloter deiCartas|GRS -

Gateway

-

NAVpilot-300

Bomba{hidréulica

Procesador , -
FAP-3012 3 - —
1 w
\J '
Motores EVCS
. Pléter de Cartas GPS
Unidad de Control

FAP-3011 GP-1871F/GP-1971F

) '

GC-001

CANbus dedicado

Procesador
FAP-3012

Otros motores EVCS

Volvo Penta IPS
Yamaha Helm Master



Control del autopiloto desde NavNet TZtouch2/TZtouch y el nuevo GP-1871F/1971F

La serie NAVpilot de FURUNO esté disefiada para
emparejarse con el nuevo Ploter de Cartas GPS GP-1871F/
GP-1971F, con las series NavNet TZtouch y con otros
equipos de navegacion. La interfaz CAN bus "'Plug and
Play" permite una instalacion sencilla y una capacidad de
conexion excepcional.

NAVpilot-300

NavNet TZtouch2 GP-1871F/1971F

I— NavNet TZtouch

Unidad de Presentacion Multi NAVpilot-700

Funcién NavNet TZtouch/TZtouch2

NAVpilot-700

AR 007

Barcos a Motor

e Cable NAVpilot
e AN DUS
e (tros

Veleros

e Cable NAVpilot
e CAN bUS
e (tros

Transductor de Viento
FI-5001L

“ Convertidor Datos Analog NMEA
IF-NMEAFI

Instrumento/Organizador Datos
FI-70

~Istrumento/Organizador Datos
Fi-

0
NAVpilot-700 )
Instrumento/Organizador Datos

Unidad de Presentacion Multi
Funcién NavNet TZtouch/TZtouch2

>
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~
[e]
=
o
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o
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Toda la info...Toda en uno, para barcos a motor y veleros

El INSTRUMENTO/ORGANIZADOR DE DATOS FI-70 luce una vibrante pantalla a color de 4,1", visible incluso en las condiciones
de luz solar méas severas. Utilizando la red CAN bus, los sensores externos se pueden conectar facilmente para una operacion
simple y fiable. El FI-70 cuenta con una interfaz de usuario de facil manejo. Esto permite personalizar casi todas las caracteristicas

de visualizacion, lo que facilita la elecciéon de la informacién que se quiere presentar y jla forma en que se quiere ver!

VAVnet.  (ehanced o~ AN NMEA2000
=" -v-"= gt
Modelo F I _7 0 “Z-Connect-~" %le"vljggthe. ICAN h"SI I it l Certified

e Disefiado para acoplarlo perfectamente con los Navnet e Usa los sensores de viento existentes (FI-5001/FI-5001L)
TZtouch/ TZtouch2 y con el NAVpilot-300/711C en su con el nuevo convertidor analdgico IF-NMEAFI
puesto de gobierno e Bajo consumo de energia (0,15 A max.)
e Pantalla nitida de 4,1" que es visible incluso bajo luz solar e Presentacion AIS simple a través de dispositivos
directa conectados por CAN bus
* Interfaz simple/intuitivo que permite una personalizacion » Comparten configuraciones de idioma y brillo entre los FI-
total 70 cuando son agrupados
¢ LCD color sellado que asegura una operacion sin »»» Espec P123

condensacion asi como de gran visibilidad

Instrumento
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Ventana de datos (Dividida) Ventana de Datos (Simple) Timén Balanceo y Cabeceo

Diagrama de Conexidn NAVpilot-300/  NavNet TZtouch2/TZtouch
NAVpilot-711C

FI-5001/FI-5001L
Transductor Viento

IF-NMEAFI
Convertidor Datos Analdgico

FI-5002 FAP-7002

Caja Conexion  Unidad Procesador

FI-5002
Caja Conexion

§—r
mem CAN bus DST-800 PG-700
= Otros Sensor Prof/Velo/Temp Sensor Rumbo Transductor*

* Conexion directa solo disponible con TZtouch2

Sensores y Accesorios (Opcionales) Transductor de Viento

Modelo FI-5001/5001L

(Eje Largo)
Precision Angulo: Mejor de +10°
Precision Velocidad: Mejor de =5 % (20 nudos)
Alimentacion: 12 VCC, menos de 40 mA

Cable Transductor (opcion): 30/50 m

’ p El transductor de viento viene con una pieza de sujeccion que sostiene al eje de una forma segura con el fin de evitar que

el sensor sea dafado por una vibracion excesiva a bordo de la embarcacion.

Sensor Prof/ Caja Conexion Convertidor de Datos
Veloc/Te Analégico NMEA
‘ eloc/Temp Modelo F1-5002 -~ | Analégico

Modelo DST-800 Modelo IF-NMEAFI
CAN bus backbone x 2 puertos
Frequencia: 235 kHz CAN bus x 6 puertos CAN bus: 1 puerto
Cable: 6m Alimentacion: 12 VCC, menos de 2A Alimentacion: 15 VCC, menos de
200 mA
»»» Espec P124
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Monitores

MU-150HD
MU-152
MU-190HD

MU-190
MU-231
MU-270W

15"

XGA (1024 x 768)

Modelo MU-150HD  Modelo MU-152

Eoanced
| (o) "E »[]
Viewable LCD VIDEOED VIDEOKD

1000 cd/m’

Imagen en Imagen (PIP)
(MU-150HD/152/190HD/190/231/270W)

Disponible entrada de video compuesto (NTSC / PAL) para presentacion de imagenes
de video de un reproductor de TV / DVD de a bordo. En la MU-150HD/190HD, con
mas de dos entradas de video compuesto, las iméagenes en la ventana PIP se alternan
automéaticamente.

Resistencia al agua
(MU-150HD/152/190HD)

L.a MU-150HD/190HD tiene una pantalla resistente al agua y esta construida para
soportar las duras condiciones marinas cuando se monta en la consola del puente
alto. Puede ser lavada con agua, lo que facilita la limpieza sin preocupaciones.

Monitores

Modelo MU-190HD

SXGA (1280 x 1024) SXGA (1280 x 1024)

Modelo M U-1 90

Enhanced
S[Imﬁgﬁf. Buﬁd > D > ’D
Viewable LCD VIDEOEA VIDEOED

1000 cd/m’

Fina, ligera y compacta
(MU-150HD/152/190HD/190/231/270W)

Las unidades de presentacion de la serie MU son de poco grosor, ligeras de peso
y tan compactas que encajan practicamente en cualquier consola.

Este disefio que ahorra espacio las hace 6ptimas para el tablero de instrumentos.

Foto: MU-190HD/MU-150HD

Bajo consumo

(MU-150HD/152/190HD/190/231)

Utilizando lo ultimo en iluminacion LED, las unidades de la serie MU proporcionan
imagenes de alta calidad, nitidas, con colores brillantes y todo con muy bajo
consumo.



Con la introduccién de una variedad de
productos Caja Negra (BB), las unidades
de presentacién marinas son ya mas una
necesidad que un lujo

Para la clara y cristalina presentacién de Radar, Ploter, NavNet u otros aparatos

electrénicos, conviene considerar la calidad y la fiabilidad inigualables de FURUNO.

23.1"

UXGA (1600 x 1200) WUXGA (1920 x 1200)

Modelo MU-231 Modelo MU-270W

PPD
VIDEOEX VIDEOM

MU-150HD  MU-152  MU-190HD  MU-190 MU-231 MU-270W

Monitores de grado marino, cristalinos y claros, para uso como presentacion principal o remota Vv Vv Vv Vv Vv Vv
La LCD sellada proporciona vision clara en cualquier condicion meteoroldgica, eliminando problemas como la condensacion de rocio Vv — Vv — — —
Disponible para montaje sobre mesa o empotrada (el soporte de montaje es opcional) Vv Vv Vv Vv Vv Vv
Sensor de iluminacién automatico que ajusta el brillo de la pantalla segiin las condiciones de luz ambiente Vv Vv Vv Vv Vv Vv
Nombres de entrada editables para la identificacion fécil y la conmutacion entre Radar, Sonar, Sonda, Camara, etc. Vv N Vv N Vv Vv
Cualquiera de las entradas compuestas es PIP (Imagen-en-Imagen), de tamaiio y ubicacion en la pantalla ajustables Vv Vv Vv Vv Vv Vv
Conmutacion ON / OFF automética por sefal DVI Vv Vv Vv Vv Vv Vv
1.000 cd/m’ que proporciona una visibilidad superior, incluso con luz solar directa Vv — Vv — — —
Escalador integrado que permite aceptar varias resoluciones VGAaSXGA | VGAaSXGA | VGAaSXGA | VGAaSXGA | VGAaUXGA | SVGAaWUXGA
Entradas seleccionables incluyendo analdgica RGB, DVI (Interfaz de Video Digital) y Compuesta Vv Vv Vv Vv Vv Vv
1000 cd/m? 1000 cd/m’

Montaje empotrado

Fijacion frontal Fijacion trasera*

MU-150HD/152/190HD MU-190/231/270W MU-150HD/152/190HD/190/231/270W

Dibujo: MU-150HD/152 ﬁ Dibujo: MU-190 )8 f Tomilo Cabeza Arandeta Dibujo: MU-190
% é § ?i-lerraje Montaje Empotrado
Tornillo de Presion P Palomilla
Panel Montaje Empotrado 19 JPalomiIIa )
< rPlaca de Montaje
__r—Protector

~—Panel de Montaje

&
Tornillo Autorosca
@ (4 piezas)
Tornillo Autorosca
(4 piezas) * Opcional para MU-190/231, estdndar para MU-150HD/190HD

Espec PP125-126
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PO /
330 30
3 00 El intuitivo gréfico de la pantalla remota

facilita la lectura de datos

=

S v

_';y"

La RD-33 es un organizador de datos de navegacion que permite al operador seleccionar
la manera perfecta de presentar la informacion de los equipos interconectados, como el
GPS, el ploter, el radar, la sonda de pesca, el piloto automatico, los instrumentos y otros

sensores, incluyendo la informacion del motor.

Pantalla Remota

RD-33

Disponibles dos diferentes estilos de presentacién

e N
\,'._“'E - E”.- 10

-8 35| v
&' 175 7/ 445

S0G

PANTALLA REMOTADE _ pavnet.

43" o

“=-Connect-—~"
Modelo RD-33

¢ LCD en color de 4,3", "visible con luz solar"

e Maxima visibilidad bajo distintas condiciones
ambientales, tanto durante la noche como con luz solar
directa (el brillo de la LCD es de 700 cd/m?)

e Legibilidad de datos mejorada gracias a grandes
caracteres y ayuda visual de alta resolucion

e Disponibles presentacion simple de pantalla completa
hasta seis en pantalla dividida

e Soporta tanto CAN bus como NMEA0183

e Dos puertos de entrada y salida CAN bus
independientes incorporados para la constitucion de
redes en cadena

S REY

e Disponible capacidad de conversion interna NMEAQ183/ -." -l =
CAN bus .;_m - I 120 F 5
* Funcionamiento sencillo, comparable a la serie NavNet 13.0

Viento
»»» Espec P127
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Revolucionario sensor de rumbo
con avanzada tecnologia GPS

Nuestros Compases Satelitales SC-33/70/130 utilizan
la avanzada tecnologia Kinematic GPS para actualizar

constantemente la informacién de rumbo, elevacién, balanceo

y cabeceo. A diferencia de los compases magnéticos y

giroscopicos convencionales, la precision no se ve afectada

por la fuerza G o la velocidad. jTambién estéan libres de
mantenimiento de rutina, porque no hay partes moviles!

C 3
SC-33 juewe
SC-70/SC-130

PG700
PG500R

e - {.M‘AVnet;=
~=Connect-="
COMPAS SATELITAL™
NMEA2000
Modelo SC-33 @ CANbus) | Certified ‘ \

2018
e Combinacion con radar para seguimiento de blancos

constante y trazas de eco estables

¢ Combinacion con Radar y Ploter de Cartas para precisa
Superposicion Radar

¢ Combinacion con Sonar y Sonda de Pesca para
imagenes estables e informacion precisa de la derrota
del barco

e Combinacion con NAVpilot para control preciso del
piloto automatico

SONDA DE PESCA
Modelos: NavNet TZtouch2/TZtouch/FCV-1150/etc.

Compensacién de Elevacion
El compas satelital proporciona datos de compensacion a la Sonda de Pesca
para que ésta presente una imagen libre de las ondulaciones debidas al oleaje.

e —

10m
9m

-

Compensacion

Compensacion
de elevacion 5m
ON

de elevacion

Om

Especificaciones basicas del SC-33

Precision de Actitud (Rumbo/Cabeceo/Balanceo)

0,4’ rms

GNSS 5 m aprox. (2drms, HDOP<4)
SBAS 4 m aprox. (2drms, HDOP<4)
WAAS 3 m aprox. (2drms, HDOP<4)
Relacién de Seguimiento 45° /s
Tiempo de Determinacion 90 s aprox.
Unidad de Antena Radomo

Precision Velocidad Barco:

3-4 satélites

1% de la velocidad del barco o 0,1 nudos rms, la mejor

>5 satélites

0,2% de la velocidad del barco o 0,02 nudos rms, la mejor

RADAR

Modelos: NavNet TZtouch2/TZtouch/

Series FR-8005 /etc.

Trazas de Eco Movimiento

Verdadero

Se dispone de trazas de eco verdaderas cuando hay

un compds satelital conectado al radar FURUNO. Las
trazas de eco verdaderas son (tiles para determinar el
movimiento del barco propio asi como el movimiento de

otras embarcaciones. La precision de rumbo y de velocidad
asegura que las trazas son presentadas como lineas suaves.

SONAR

Compensacion de Cabeceo y Balanceo

Los datos de Compensacion de Cabeceo y Balanceo permiten a los sistemas de
sonar FURUNO mostrar una imagen sin ondulaciones y facilitan la deteccion estable,
incluso en condiciones de mal tiempo.

Estabilizador de Haz ON Estabilizador de Haz OFF

TN
r-'?-}:"'i" : - -_-;;3'- SRR
ezl I qu— |

»»» Espec P128
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Compas

COMPAS SATELITAL™

Unidad de Antena

- .
#""""'*; COMPAS SATELITAL™ LNavnet IS
‘ 1503 porm 56130 Modelo SC-70/SC-130 = Conneot~ (LS (AN bus

e SC-130 se caracteriza por una antena Tri-sensor que proporciona

una alta precision al sistema para el rumbo del barco

- Proporciona datos de rumbo de alta precision para piloto
automatico, radar, ARPA, sonar de exploracion, indicador de
corriente, ploter de cartas, ECDIS

e Alta precision utilizando GNSS: GPS, Galileo y GLONASS
- Compatible con SBAS (EGNOS, WAAS, MSAS)
- Proporciona datos precisos de SOG, COG, ROTy L/ L
- Elimina el problema de no tener suficientes satélites a la vista
mediante el aprovechamiento de varios tipos de satélite

e \elocidad en 3 ejes (proa, popa y longitudinal) para una
navegacion y atraque seguros

e Aprobado Tipo de IMO como THD, GPS y ROTI. Cumpliendo con
los requisitos IEC, ISO

e Tasa de seguimiento rapido de 40°/s, doble de la requerida
por IMO para embarcaciones de alta velocidad (20°/s)

o Libre de mantenimiento y coste periédico, ya que no hay
partes mecanicas

e Tiempo de respuesta stper corto: 90 segundos

- Una vez que esta encendido tarda aproximadamente 90
segundos en arrancar (el tiempo de inicio puede variar
levemente dependiendo de la localizacion del equipo)

e En sustitucion, facil de adaptar al cableado de antena
existente*

- Para SC-50/55/60/110/120

* Se requiere el kit LAN_CNV kit, disponible como opcional.

e Datos de precision de Cabeceo/Balanceo en formato
Analégico* y Digital para estabilizacion del barco, sonar, etc.

* Se requiere IF-NMEASC, disponible como un extra opcional.

Datos de Navegacion Modo Velocidad Modo Integridad GPS

Especificaciones basicas del SC-70/130

0,4"rms 0,25° rms

Precisién de Rumbo

Precision GPS 10 m aprox.
Precision DGPS 5 m aprox.
Precision WAAS 40°/s
Relacion de Seguimiento 0,17s, 0,017s 0 0,0017s de relacion de giro (seleccionable en menii)

90 s aprox. [
Tipo Radomo \

Tiempo de Determinacion
Unidad de Antena

90 s aprox.
Tipo Abierta

»»» Espec P128
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SENSOR DE RUMBO INTEGRADO

sedwo)

e Proporciona datos de rumbo de alta precision

¢ Sensor magnético fluxgate tipo caja negra

e Interfaz CAN bus incorporada

¢ Puede ser montado en mamparo o en el suelo, gracias al soporte en L

Facil Montaje con el soporte en L

El PG-700 puede ser montado ya sea en mamparo o en el suelo con el soporte en L*

Montaje con

soporte en L
SENSOR DE RUMBO
INTEGRADO _[VAVnet _
Modelo PG-700 Gomems |tAvhs

Girar 90°

Yell-6

*Puesto que el soporte en L puede ser girado 90°, el PG-700 sobre este soporte puede
ser encarado a la proa del barco.

¢ Econdmico sensor de rumbo con la mas alta precision y estabilidad en
esta clase de equipos

e Correccion automética de la variacion magnética local mediante un
navegador GPS apropiado o correccion manual via una presentacion
remota opcional RD-33

¢ Alta estabilidad mediante giréscopo de estado sdlido

e Carcasa compacta resistente al agua con indicadores de estado
visuales; instalacion sencilla

e Tres puertos de salida de datos rumbo: dos puertos IEC/NMEA0183, un
puerto AD-10

SENSOR DE RUMBO
INTEGRADO et

Modelo PG-500 =Gomeei~

»»» Espec P129
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Comunicaciones

FA-30

FA-50

FA-170

FM-4800/4850 0D

FM-8900S FELCOM250/500
FS-1575/FS-2575

. " TN

- L] L] E r
L'a seguridad en la mar exige permanecer. conectado
d -.- T # . L]
= " — ’
‘Incluso cuando todo marcha bien'a bordo hay que asegurarse de que se esta a salvo, y
g esto implica que se recibe la informacion de navegacion correcta y que se puede enviar
una peticion detauxilio’en caso de emergencia. FURUNO ofrece para este proposito una

linea_completa’de equibos de comunicaciones en la que se incluye AlS, radioteléfonos

de ua_ varias estaciones, receptores NAVTEX, facsimil meteorologico y las estaciones

ferrenas moviles de Inmarsat.

v
Esta amplia gama de equipos de comunicacion proporciona al mundo de la navegacion

de recreo |la misma seguridad y fiabilidad de la que ya disfrutan en la comunidad

maritima mercante.

\ Comunicaciones




Comunicaciones

RECEPTOR AIS

Receptor AIS DAt
Modelo FA-30 comsmi~

¢ Mejora la seguridad de la navegacion al recibir informacion
critica de otros buques cercanos equipados con AlS

e Salida de red a NavNet y PC para mayor redundancia y
flexibilidad de instalacion

e Salida serie para la integracion con varios sistemas de radar
y pldter de cartas

TRANSPONDEDOR AIS

Transpondedor
AIS Clase B

Modelo FA- 50 Z‘Eérﬁﬁf

AVnet‘

e Cumple plenamente con las normas técnicas IEC 62287-1 para
AIS Clase B

e Recibe informacion AIS de Clase Ay Clase B
¢ Salida de datos para NavNet TZtouch2/TZtouch, via Ethernet

¢ |ntegracion flexible con varios pléter de cartas y radares
compatibles con AIS

Presentacién Pléter

Simbolos AIS

] [
=i 1510 Rh08

Informacién a recibir

Datos Dinamicos  Posicion del barco

© Rumbo sobre el Fondo (COG)

e \/elocidad sobre el Fondo (SOG)
e Relacion de Giro (ROT)*

e Rumbo

e Estatus de Navegacion*

o MMSI (Identidad del Servicio Movil Maritimo)
e Numero IMO*

e Nombre del Barco

e Tipo de Barco

e Sefial de Llamada

e Eslora y Manga

e Situacion de la antena GPS en el barco

Datos Estaticos

e Calado del Barco®
e Carga peligrosa
e Destino y ETA*

Datos Relativos al Viaje

Mensaje relativo a la Seguridad

*Solo AIS Clase A

Transpondedor AIS Clase A AVnet.
Modelo FA-170 ;aﬁ(e'c;f

e Cumple con OMI MSC.74 (69) Anexo 3, OMI MSC.302 (87),
A694, UIT-R M. 1371-5 y DSC UIT-R M.825. También cumple
con [EC 61993-2 (estandar de prueba de tipo) e IEC 60945 Ed.
4 (CEM y condiciones ambientales).

* Presenta informacion sobre los buques equipados con AlS,
estaciones costeras y ayudas a la navegacion, dentro de la
cobertura de VHF

e Salida de datos AIS para NavNet TZtouch2/TZtouch, Radar y
otros equipos de navegacion, para evitar colisiones

Estacion base AIS

® AIS-SART/AIS MOB/EPIRB-AIS

: . :'E‘;EE 1 .I- A Blanco

% Aeronave SAR

<> Ayuda a la Navegacion (fisica)

& e 0Ok zu- I'A‘I

Muestra simbolos para buques equipados con AIS,
Estaciones base, AIS-SART y asi sucesivamente.
Cuando selecciona un determinado blanco, se ve la
informacion sobre el buque (MMSI (o nombre, cuando
esté disponible), rumbo, SOG, COG, etc.).

- .-“ Tlll - 'III' (8, Blanco seleccionado

+ Ayuda a la Navegacion (virtual) é Barco SAR

»»»Espec P130
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Comunicaciones

RADIOTELEFONO DE VHF

RADIOTELEFONO MARINO DE VHF RADIOTELEFONO MARINO DE VHF CAJA NEGRA
con RECEPTOR AIS con RECEPTOR AIS
Modelo FM-4800 Modelo FM-4850

s () (B ) [

ZConnect: AIS Antenna s| | Certified

 Receptor AIS incorporado para conocimiento de la situacion y e Modo ATIS disponible para navegacion interior
la prevencion de colisiones e Canales marinos Internacionales, de EE. UU. y de Canadd pre
e Receptor GPS de 72 canales incorporado (FM-4800) programados, mas 10 canales meteoroldgicos donde estén
* Potencia de salida de 25 W/1 W disponibles
* DSC Clase D con llamada de socorro, individual y a todos los * Con conexion via NMEA 2000 se inician llamadas DSC
barcos directamente desde la serie NavNet TZtouch2
« Megéfono/PA 30 W con sefiales de niebla automaticas y * Estacion Dual mediante microteléfono opcional
escucha e Conectables hasta 3 microteléfonos/altavoces (FM-4850)
e Compatible con NMEA2000 y NMEAQ183 e Resistentes al agua (Transceptor, Micrafono, todo IP67)

GPS incorporado
GPS incorporado de alta sensibilidad, 72 canales, con antena interna que
elimina la externa y sus necesidades de cableado. (Solo FM4800)

Receptor AlS incorporado

Cuando se conecta a un MFD o pléter de cartas que pueda leer y presentar datos
AIS, el Receptor AIS incorporado garantizard su seguridad en el mar al proporcionar
toda la informacién necesaria para el conocimiento de la situacion y la prevencion de
colisiones.

Megéafono/Bocina de Niebla

Megéfono >30 W PA con 8 sefiales autométicas de niebla/advertencia y Microteléfono Opcional Altavoz Opcional
funcion de escucha permitiendo comunicacion bidireccional.

Estacién Dual

El microteléfono opcional HS-4800 dispone de toda la funcionalidad del FM-4800
y funciona como una segunda estacion. La funcion de intercom también es
compatible.

»»» Espec P132
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RADIOTELEFONO DE VHF

RADIOTELEFONO

DE VHF

Modelo FM-8900S @)
(Simplex/Semi-ddplex) GMDSS

e Radioteléfono de VHF semi-duplex de 25 W con DSC Clase A
incorporado y receptor de vigilancia en el canal 70

e Cumple plenamente con los requisitos GMDSS para buques
SOLAS

* Cumple con la recomendacion de ITU relativa el sistema de

e Facil seleccion de canal con el control rotativo o introduccion
directa via teclado

e Entrada automatica de la posicion del barco propio y de la hora
desde el receptor GPS conectado

¢ Disponible la transmision de sefial ATIS para aguas interiores
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llamada selectiva digital para uso en el Servicio Movil Maritimo:
ITU-R M.493-14 o posterior

¢ L.CD en color de 4,3", alto contraste, comoda lectura

¢ Reduccion de ruido mejorada y altavoz con una excelente
calidad de voz

* Acceso rapido al canal 16

- Pulsar la tecla CH16 del teclado para cambiar la presentacion
del radioteléfono y seleccionar instantaneamente el canal 16

* Reproduccion de la dltima llamada de voz, que se registra
automaticamente durante 120 segundos

»»»Espec P132

RADIOTELEFONO DE MF/HF

e Radioteléfono MF/HF con funcionalidad DSC

o Satisface totalmente los requisitos GMDSS para los buques SOLAS que
operan en las areas maritimas A3 y A4

¢ Cumple con la nueva recomendacion de la UIT sobre el sistema de
llamada selectiva digital para uso en el Servicio mévil maritimo, UIT-R
M.493-14

e Pantalla LCD color brillante de 4,3", alto contraste (480 x 272 pixels)
e Valido para comunicaciones de socorro, seguridad y rutina.
e Seleccion instantanea del canal mediante botdn rotativo o entrada

RADIOTELEFONO directa por teclado, 256 canales especificados por el usuario mas
DE MF/HF ( \

W canales ITU, SSB/TELEX
Modelo |:(§0'\1)575/ 5333575 e Acceso rapido a la composicion de mensajes DSC usando teclas

dedicadas en la unidad de control

e Acceso rapido a funciones dedicadas en la operacion del mend
usando el teclado numérico

»»» Espec P133
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Comunicaciones

MEGAFONO con Intercom

MEGAFONO
Modelo LH-5000

Intercom
(opcidn)

* Dos potentes salidas de megafonia de 30 W (1 adelante y 1 atrds)  p» Sistema PA de 8 Canales

e Funcion de escucha para comunicacion bidireccional El sistema PA con 2 bocinas y 6 intercomuni-
e Ocho sefiales automaticas de niebla/advertencia cadores proporciona un total de 8 canales. Asi
. . L se puede coordinar cualquier accion, incluso
e Hasta 6 intercomunicadores para comunicacion a bordo (5 W en un gran barco o instalacion.
cada uno)

e Altavoz incorporado de alta calidad !_E LH5000

¢ Brillante LCD para operacion comoda
e Posibilidad de montaje empotrado

e Unidad principal, micréfono y altavoces de intercomunicacion Bocina
resistentes al agua

. Intercomunicador

»»»Espec P134

RECEPTOR NAVTEX

T e Receptor Navtex sin papel

e Eleccion de frecuencia para mensajes Navtex internacionales
y nacionales/locales

® Recepcion ininterrumpida de mensajes Navtex

e Memoria para hasta 28.000 caracteres

e |LCD de 4,5" brillo plata y alto contraste

e Presentacion de datos NAV cuando se conecta un GPS

o Seleccion automatica de la estacion Navtex de acuerdo a la
posicion del barco cuando se conecta un GPS

« Bajo consumo
RECEPTOR NAVTEX « Memoria de seguridad con bateria de litio de larga duracién

Modelo NX-300

DI 1Ean
190 LES UTG weR e
FRIPES WITD dwauns
EYHIBLIE MG
FORACMAT OB,
WOEDRFRR TR
REER

Categoria de Mensaje

A Alerta de Navegacion | Reservado - actualmente no usado

B Alerta meteorologica J Mensaje omega diferencial =m i J:“ . “”'u:“

C Informacion sobre hielo K Otra ayuda electronica de 3‘ M 2 855 H

D Informacion de busqueda y navegacion y mensaje del sistema * '
rescate/pirateria y robo a L Alerta de navegacion 122 ‘2 . 077 b
mano armada (adicional) *

E Prevision meteorologica M-Y Reservado — actualmente no usado b !- i L} Lir zn 1

F Mensaje para el piloto V' Aviso a pescadores (solo USA) QRU Lista de Mensajes Datos Nav

G Mensaje servicio AIS Z (Ningin mensaje en mano)

H Mensaje Loran-C »»» Espec P134
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RECEPTORES FACSIMIL METEOROLOGICOS
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e Proporciona cartas meteoroldgicas e imagenes satelitales en nueve
niveles de gris en papel térmico de 8"

o El escaneo electronico con sistema de grabacion de cabezal térmico
proporciona imagenes de fax de alta calidad

e La grabacion en 9 tonos proporciona imagenes claras y detalladas

e Seleccion automatica del canal en funcion de la calidad de recepcion
de la sefial

e Todos los canales de fax conocidos en las bandas de 2 a 25 MHz estan
preprogramados: 150 canales

e Capacidad de memoria adicional disponible para programacion por el
usuario de 164 canales

¢ Operacion totalmente automatica usando un temporizador de
programamacion incorporado (se pueden configurar 16 programas por

semana)
RECEPTOR FACSIMIL e Impresion térmica silenciosa debido al minimo de componentes
METEOROLOGICO mecanicos

Modelo FAX-408

»»» Espec P135

RECEPTOR FACSIMIL METEOROLOGICO

CAJA NEGRA <! AVnet:é
Modelo FAX-30 =Connect-=" Blackdor * PC suministrado separadamente

¢ Receptor Navtex y Fax meteo sin papel a precio razonable e Aimacena un maximo de 12 imagenes meteoroldgicas (dependiendo

e Conexion directa con una pantalla Navtex o a través de del tamaiio de archivo)
un hub Ethernet ¢ | os mensajes Navtex pueden ser recuperados de un listado de hasta
e Conexion a un PC equipado con Ethernet 130 archivos almacenados
e Colores de la presentacion seleccionables: 8 tonos de e Imagenes/mensajes almacenados pueden ser mostrados en cualquier
grises, monocromo, tonos azulados, rosa, rojo y azul momento
 Navegador Web en PC, sin necesidad de software * 320 canales programables por usuario
especifico e Supresor de ruido para obtener una imagen clara
e I[mpresion de imagenes y mensajes en PC e impresora ¢ VVista en miniatura para la facil seleccion de imagenes almacenadas

»»»Espec P135
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Comunicaciones

INMARSAT FleetBroadband
)

inmarsat

|
 Fupwus

| Fupw
INMARSAT INMARSAT

FleetBroadband FleetBroadband
Modelo FELCOM500 Modelo FELCOM250

* Microteléfonos IP e Indicadores de Entrada (opcion) pueden ser integrados via Ethernet
- Varios microteléfonos IP pueden ser incorporados a la red mediante el "'hub" de conmutacion

- Diferente tono de llamada pueden ser establecido para cada una de las lineas de comunicacion, facilitando su
reconocimiento

e |P-PBX incorporado

- Disponible amplia seleccion de funciones de intercambio telefdnico, esto es, lineas de comunicacion interna,
enrutamiento de llamadas entrantes, etc.

- Disponible amplia gama de opciones de llamada entrante, por ejemplo, la funcion de llamada de grupo, etc.
e El router NTA incorporado facilita la integracion sin problemas de la red en Internet
e Amplia variedad de opciones de seguridad disponibles; por ejemplo, firewall, filtro IP, etc.
 No requerido ningun software dedicado para la configuracion (funcién de servidor web incorporada)
- La configuracion puede ser efectuada usando el navegador web
e Soporta PPPoE para facilitar la conexion / desconexion telefonica automatica a través de aplicaciones

Configuracién del Sistema FleetBroadband Alcance del Suministro

I e Modelo FELCOM250 FELCOM500

1
— | AN 1 - 1 Estandar
1 . Estandar ;
ST “ ! 1. Unidad de Antena FB-1250 FB-1500

i 4 2. Unidad de Comunicacion FB-2000

1 1 - z

1 Unidad de Antena H 3. Microteléfono IP FB-8000

o E [ — : Opcional
1
uente ' : Indicador de Entrada FB-3000
- ! Teléfono Analdgico GEMINI 9333B4
1 1 -
Equipo de Alarma H Microteléfono IP | FAX G3 . — FAX-2840JP/2840

1 . o Fuente Alimentacion CA/CC PR-240

1 Unidad de Comunicacion

o o o o o o el el e o e o o o o o o -

Teléfono Analégico @_
Receptor GPS* .
@ — Inchcador de
FAX G3 E
*Un barco debe notificar a Inmarsat en que area de haz puntual se encuentra; de esta manera,
B Inmarsat puede transmitir el haz puntual a la localizacién del barco.

»»» Espec P136
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Permanezca conectado mediante

Sa fe C om N et ™ SafeComNect™: comunicaciones de banda

ancha sin interrupciones para flotas
FURUNO Mobile Satellite Services maritimas
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inmarsat

FunRuMOo
Fumzw &, |
INMARSAT

FleetBroadband VSAT banda Ku

Velocidad méxima  hasta 432 kbps (FELCOM500) 4 - - - N Velocidad méaxima Hasta 4 Mbps*

de comunicacion hasta 284 kbps (FELCOM250) ( M de comunicacion P

Voz disponible i Voz disponible (VoIP)

FAX disponible (audio 3.1) i Cobertura regional dada por varios

SMS disponible Area de servicio  proveedores (posible 'roaming" continuo
i - Cobertura global (con excepcion de A A — s mngun reczirgo)

Areade Servicio < rogiones polares extremas) A cl'??w, ' Traffic Control Firewall Facturacion Tarifa plana fija

Facturacion seglin consumo (R GEE o i) *Para servicio més répido de 4 Mbps consultar con el distribuidor

més cercano.

PC Kiosk Cémara de Sistema de

Teléfono IP Internet / email Llamada pre-pago vigilancia Hotspot monitorizacion

LCR (Ruta Coste Minimo)
' LCR es el proceso de seleccion de la ruta del trafico de las
comunicaciones basada en el coste, facilitando la seleccion

automatica de la linea de comunicacion con mejor coste-eficacia
disponible. Es posible establecer VSAT, con tarifa plana fijada mensualmente, como
comunicacion por defecto, pasar a FleetBroadband “pago seguin consumo” si la
linea VSAT no funciona. De esta manera, el coste total de la comunicacion puede ser
reducido.

IP Routing
El enrutamiento IP es un conjunto de protocolos para facilitar la
conexion IP entre la red de a bordo e Internet.

VPN

VPN (Red Privada Virtual) es una manera segura de conexion con la
red de la oficina distante, desde una localizacion remota, via Internet.
Puesto que se aplica encriptado a la comunicacion, los paquetes de

‘ Traffic Control datos pueden ser transportados privadamente sin que puedan ser leidos por usuarios
Traffic Control establece el control tréfico de la red a bordo para p o P quep p

o o o ) de la red no autorizados. De igual manera, el mismo entorno de red que el de las
optimizar el rendimiento de las comunicaciones. Esto se consigue - . .
) o oficinas puede ser construido a bordo de los barcos. Comparada con el uso de servicios
seleccionando el orden de prioridad para los datos que han de ser

) ) - s de circuito exclusivo para constituir redes seguras entre barcos y oficinas, la VPN tiene
gestionados (Calidad del Servicio: QoS) y a la vez restringiendo el volumen de las . o
. - ] ) ) la ventaja de menor coste de comunicacion.
comunicaciones, aplicaciones a usar, asi como el acceso a ciertos contenidos.

( Firewall IP PBX
Un "firewall" esta destinado a permitir o denegar transmisiones en ( IP PBX es un sistema para conmutacion telefénica que utiliza la red IP,
la red para protegerla contra accesos no autorizados desde Internet a diferencia de PABX usada comunmente para la red telefénica analdgica.
mediante software malicioso; por ejemplo, virus de ordenador y El sistera esté disefiado para operar con la PABX convencional, dentro de
registro de claves, mientras deja pasar las comunicaciones legitimas. sistemas de interconmutacion piblica asi como VoIP de Inmarsat y VSAT.
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Especificaciones

NavNet TZtouch?2

TZTL12F TZTL15F

UNIDAD DE PRESENTACION

Pantalla

LCD TFT en Color multi tactil

Tamano de Pantalla Panoramica de 12,1" Panoramica de 15,6"
Resolucién de Pantalla WXGA 1280 x 800 FWXGA 1366 x 768
Brillo de Pantalla 1300 cd/m? (tipico) 1000 cd/m?® (tipico)

Idioma

Inglés (USA y UK), Francés, Espafol, Aleman, Italiano, Portugués, Sueco, Danés, Noruego, Finés, Griego, Chino (simplificado), Japonés

GPS/WAAS

Tipo de Receptor

GPS: 56 canales; SBAS: 1 canal (modo C/A, WAAS)

Frecuencia de Recepcion

L1 (1575,42 MHz)

Tiempo de Arranque

100 s (arranque en frio)

Velocidad de Seguimiento

999 nudos

SBAS WAAS, EGNOS, MSAS

PRECISION

Antena Interna GPS: 10 m max.; WAAS: 3 m max., MSAS: 7 m max.
PLOTER DE CARTAS

Cartografia

Carta MapMedia mm3d (C-MAP/Navionics/NOAA)

Capacidad de Memoria

30.000 puntos de usuario; 30.000 puntos de derrota; 200 rutas (500 puntos por ruta)

Alarma

Vigilancia de Fondeo, XTE, Proximidad, Profundidad, Temperatura, Velocidad, etc.

RADAR

Modos de Pesentacion

Proa-arriba*, Norte-arriba *Se necesita la entrada de Rumbo.

Traza del Eco

Intervalo: 15 s, 30 s, 1 min, 3 min, 6 min, 15 min, 30 min y continuo

Seguimiento de Blanco

30 Blancos*, 100 Blancos* (con DRS-NXT) *Necesaria entrada de rumbo.

SONDA DE PESCA

Frecuencia de Transmision

50/200 kHz

Potencia de Transmision

600 W or 1 kW* *Se necesita la caja de acoplamiento MB-1100 para algunos transductores FURUNO.

Escalas de Profundidad

2-1.200 m; desplazamiento: 0-500 m

Modo Extensién

RezBoost™, ACCU-FISH™, Discriminacion de Fondo, Lupa, Auto (Pesca/Crucero), Ampliacién de Fondo, Enganche de Fondo

Avance Imagen

8 pasos: x4, x2, x1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16, stop

INTERFAZ

CAN bus/NMEA2000

1 Puerto

Interfaz Entrada

(CAN bus/NMEA2000)

059392, 059904, 061184, 060928, 065280, 126208, 126720, 126992, 126996, 127237, 127245, 127250, 127251, 127257, 127258, 127488,
127489, 127505, 128259, 127267, 129025, 129026, 126029, 126033, 126038, 126039, 126040, 126041, 126291, 126538, 126540, 129793,
129794, 129798, 129808, 129809, 129810, 130306, 130310, 130311, 130312, 130313, 130314, 130316, 130577, 130578, 130817, 130818,
130820, 130822, 130823, 130826, 130827, 130828, 130880

Salida

059392, 059904, 061184, 060928, 126208, 126464, 126720, 126992, 126996, 127250, 127251, 127257, 127258, 128259, 128267, 129025,
129026, 129029, 129033, 129283, 129284, 129285, 130306, 130310, 130312, 130313, 130314, 130316, 130821, 130822, 130823, 130827

NMEA0183

1 Puerto Salida Integrado

Interfaz (NMEA0183) | Salida

AAM, APB, BOD, DPT, DBT, GGA, GLL, GNS, GSA, GSV, RMB, RMC, RTE, TTM, VTG, WPL, XTE, ZDA

LAN

1 Puerto (100 BASE-TX)

USB 1 Puerto (USB2.0)
Video I/O Entrada: 2 Puertos (NTSC/PAL), Salida: 1 Puerto (HDMI)
AUX 1/0 1 Puerto (Evento Externo/Entrada MOB/Operador Operativo/Salida Alarma)
Tarjeta SD 1 Ranura (Micro SDXC, trasera), Unidad con 2 Ranuras para Tarjeta: Modelo SDU-001 (opcién)
LAN Inaldmbrica |IEEE802.11b/g/n, Frecuencia transmision: banda 2,4 GHz
Transductor 1 Puerto
AMBIENTE
Temperatura (IEC60945) [ -15°C a +55°C
Estanqueidad | P56
ALIMENTACION
[ 12-24 VCC
| 3,0-1,5A [ 3,6-1,8A
Unidad Multi Funcion (montaje sobre mesa ) TZTL12F 3,8 kg Unidad Multi Funcion (montaje empotrada) TZTL12F 3,7kg Unidad Tarjeta SD SDU-001 (opcion)
365 14.4' 55 22 112 44'150 59' . 7 03105 412150 59 313 12.3'
e 108" 244 325 12.8 N 0,1kg
e — = , 90.5 2.3"
: B _ i i o o IN\4xe<22 ) _ |
2 ©l © © | cv)-l
@ o o w0 D e =
~ o [Ye] o
S 9 e 5 g1 g 3. }:
o N o 59 2.3 |[605 24"
b= - & 703"
- P
IH
Unidad Multi Funcién (montaje sobre mesa) TZTL15F 5,5 kg Unidad Multi Funcion (montaje empotrada) TZTL15F 4,9kg 4285
444 175" 7 03" 109 43'150 59" .
410 16.1" 410 16.1" 398 15.7 .
i _— B — o N4 xo 22 )
5 e = >
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Especificaciones

NavNet TZtouch2

ULTI FUNCIO
TZT2BB

UNIDAD DE PRESENTACION

Tipo

LCD en color tactil, FHD 1920 x 1080 recomendado, XGA 1024 x 768/SXGA 1280 x 1024 disponible

Interfaz de Sefal

Imagen: HDMI, Extendida, HDCP Panel tactil: USB2.0, Windows® 7 muilti tactil

Colores de la Presentacion

Pléter de Cartas/Menu: 16.770.000 colores, Sonda de Pesca: 64 colores, Radar: 64 colores

Idioma

Chino, Danés, Inglés (USA/UK), Finés, Francés, Aleman, Griego, ltaliano, Japonés, Noruego, Portugués, Ruso, Espafiol, Sueco

PLOTER DE CARTAS

Cartografia

MapMedia mm3d chart (C-MAP/Navionics/NOAA)

Capacidad de Memoria

30.000 puntos de usuario, 30.000 puntos de derrota, 200 rutas (500 puntos por ruta)

Alarmas

Fondeo, XTE, Proximidad, Profundidad, Temperatura, Velocidad, etc.

RADAR

Modos de Presentacion

Proa arriba, Norte arriba* *Requiere entrada de informacion de rumbo.

Trazas de Eco

Intervalo: 15's, 30 s, 1 min, 3 mins, 6 mins, 15 mins 30 mins y continuas

Seguimiento de Blancos

30 Blancos*, 100 Blancos* (con DRS-NXT) *Se requiere entrada de informacion de rumbo.

SONDA DE PESCA

Frecuencia de Transmision

50/200 kHz

Transductor

600 W o 1 kW*  *Se requiere la caja MB-1100 para algunos transductores FURUNO.

Escalas de Profundidad

2-1.200 m, desplazamiento: 0-500 m

Modo de Extensién

RezBoost™, ACCU-FISH™, Discriminacion de Fondo, Lupa, Auto
(Pesca/Crucero), Ampliacion de Fondo, Enganche de Fondo

Avance de Imagen

8 pasos: x4, x2, x1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16, stop

INTERFAZ
CAN bus/NMEA2000 1 Port
Interfaz Entrada 059392, 059904, 061184, 060928, 065280, 126208, 126720, 126992, 126996, 127237, 127245, 127250, 127251, 127257, 127258, 127488,
(CAN bus/ 127489, 127505, 128259, 127267, 129025, 129026, 126029, 126033, 126038, 126039, 126040, 126041, 126291, 126538, 126540, 129793,
NMEA2000) 129794, 129798, 129808, 129809, 129810, 130306, 130310, 130311, 130312, 130313, 130314, 130316, 130577, 130578, 130817, 130818,
130820, 130822, 130823, 130826, 130827, 130828, 130880
Salida 059392, 059904, 061184, 060928, 126208, 126464, 126720, 126992, 126996, 127250, 127251, 127257, 127258, 128259, 128267, 129025,
129026, 129029, 129033, 129283, 129284, 129285, 130306, 130310, 130312, 130313, 130314, 130316, 130821, 130822, 130823, 130827
NMEAO0183 1 Port
Interface Salida CUR, DPT, GGA, GSV, HDG, HDT, MDA, MTW, MWV, RSA, ROT, VDM, VHW, VTG, XDR, ZDA
(NMEA0183) P PP A, o, TR, T VDA, T W, TSR, TR, VP, VR VT AR
LAN 3 Puertos (100 BASE-TX)
UsSB 5 Puertos (USB 2.0; 1 puerto: salida USB)
HDMI I/O Entrada: 1 Puerto (FHD 1920 x 1080p recomendado), Salida: 2 Puertos (FHD 1920 x 1080, SXGA 1280 x 1024, XGA 1024 x 768)
Entrada Video Analdgico 2 Puertos (NTSC/PAL)
Lector Tarjeta SD 2 ranuras (tarjeta SXDC: hasta 128 GB)
LAN Inaldmbrica IEEE802.11b/g/n, Frecuencia de transmisién: banda de 2,4 GHz
Transductor 1 Puerto
AMBIENTE
Temperatura (IEC60945) -15°C a +55°C
Estanqueidad | Procesador P22
Caja Conmutacion IP56

Unidad Control (opcion)

IP56 (panel frontal)

ALIMENTACION
[ 12-24 VCC
| 2613A
Unidad Multi Funcion Caja Negra TZT2BB MPU-004 3.9kg Caja de Commutacion PSD-003 Unidad Multi Funcion Caja Negra TZT2BB 0,75kg
. 2-R3
6024% /5016 86 3.4"
% N i~ .
! | 110 0.4
- - i o 1T o= || 4xR10
8 ‘9 NP0 o] - o‘\
TET = © Corte para empotrar
348 13.7" o
383 15.1" o 130 5.1"
©
Unidad de Control MCU-005 (opcional) Unidad Multi Funcion TZT2BB 1,0 kg
. 1245 1.0"
i 293 11.5" ‘ -1 13 0.5" Orificio fijacion 4-054
T =
EQ80sEy | 2
—/ O OO0 00O 8 =
I = 218 8.6"
268 10.6"
272 10.7"
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NavNet TZtouch

TZT9 TZT14

UNIDAD DE PRESENTACION MULTI FUNCION

UNIDAD DE PRESENTACION

Tipo

LCD color TFT multi-tactil

Tamafo de Pantalla

9" panoramico 14,1" panordmico

Resolucion de Pantalla

WVGA 800 x 480 WXGA 1280 x 800

Brillo de Pantalla

900 cd/m? (tipico)

Idioma

Inglés (USA & UK), Francés, Espafiol, Aleman, ltaliano, Portugués, Sueco, Danés, Noruego,
Finés, Griego, Chino (caracteres chinos simplificados), Japonés

PLOTER DE CARTAS

Cartografia

Carta MapMedia mm3d (C-MAP/Navionics/NOAA)

Capacidad de Memoria

30.000 puntos usuario, 30.000 puntos para derrota del barco, 200 rutas (500 puntos por ruta)

Alarmas

Vigilancia de Fondeo, XTE, Proximidad, Profundidad, Temperatura, Velocidad, etc.

RADAR

Modos de Presentacion

Proa-arriba, Norte-arriba* *se necesita la entrada de Rumbo.

Estela del Eco

Intervalo: 15 s, 30 s, 1 min, 3 min, 6 min, 15 min, 30 min y continuo

Seguimiento de Blancos

30 Blancos*, 100 Blancos* (con DRS-NXT) *Se requiere entrada de informacion de rumbo.

INTERFAZ

CAN bus 1 Puerto

Interfaz Entrada 059392, 059904, 060928, 061184, 065280, 126208, 126720, 126992, 126996, 127237, 127245, 127250, 127251, 127257,

(CAN bus) 127488, 127489, 127505, 128259, 128267, 129025, 129026, 129029, 129033, 129038, 129039, 129040, 129041, 129044,
129538, 129540, 129793, 129794, 129798, 129808, 129809, 129810, 130306, 130310, 130311, 130312, 130313, 130314,
130577, 130578

Salida 059392, 059904, 060928, 061184, 126208, 126464, 126720, 126992, 126996, 127250, 127251, 127257, 127258,

128259, 128267, 129025, 129026, 129029, 129033, 129283, 129284, 129285, 130306, 130310, 130312, 130313, 130314

LAN 1 Puerto (100 BASE-TX) | 3 Puertos (100 BASE-TX)

USB 1 Puerto (USB2.0)

Salida de Video

1 Puerto (DVI-D)

Entrada de Video

2 Puertos (NTSC/PAL)

Salida de Linea 1 Puerto

Entrada MIC 1 Puerto

Ranura para Tarjeta SD 2 Ranuras (tarjeta SDXC - soporta hasta 128 GB)

AMBIENTE

Temperatura (IEC60945) -15°C a +55°C

Estanqueidad IP56 (con cubierta de conectores), IP22 (Con envoltura de conectores)
ALIMENTACION

Alimentacion 12-24 VCC

Consumo 42W (3,5-1,8A) | 60 W (5,0 - 2,5 A)

Unidad Presentacion Multi Funcion (Montaje Sobremesa) TZT9 4,7kg Unidad Presentacion Multi Funcion (Montaje Empotrado) TZT9 45kg
17 0.7' 162 6.4" 100 3.9" 24 09" 144 57" 100_3.9"
o ]?;211 a 203 115" 284 112"
% N
- 4 o o
< o ||&] ©| <
© oM O
© 3 4-R13
Unidad Presentacion Multi Funcion (Montaje Sobremesa) TZT14 8,0kg Unidad Presentacion Multi Funcion (Montaje Empotrado) TZT14 7,1kg
17 0.7" 150 5.9" 100 3.9"
428 16.9" ‘ 66 2.6" 386 15.2"
395 15.6" ‘
== 7
A - /! [te) ©
(sl [V
i \4-R13
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Especificaciones

NavNet TZtouch

UNIDAD MULTI FUNCIO
TZTBB

UNIDAD DE PRESENTACION

Tipo

Monitor con panel tactil suministro del usuario

Resolucion de Pantalla

Soporta ambas resoluciones, panordmica y no panoramica:
1280 x 720 (16:9), 1280 x 800 (16:10), 1280 x 960 (4:3), 1280 x 1024 (5:4)

Idioma

Inglés (US y UK), Francés, Espafiol, Aleman, Italiano, Portugués, Sueco, Danés, Noruego, Finés, Griego,
Chino (caracteres simplificados), Japonés

PLOTER DE CARTAS

Cartografia

Carta MapMedia mm3d (C-MAP/Navionics/NOAA)

Capacidad de Memoria

30.000 puntos de usuario, 30.000 puntos de derrota del barco, 200 rutas (500 puntos por ruta)

Alarmas

Fondeo, XTE, Proximidad, Profundidad, Temperatura, Velocidad, etc.

RADAR

Modos de Presentacion

Proa arriba, Norte arriba* * Se requiere entrada de rumbo.

Trazas de Eco

Intervalo: 15 s, 30 s, 1 min, 3 min, 6 min, 15 min, 30 min y continuo

Seguimiento de Blancos

30 Blancos*, 100 Blancos* (con DRS-NXT) *Se requiere entrada de rumbo.

INTERFAZ

CAN bus 1 Puerto

Interfaz Entrada 059392, 059904, 060928, 061184, 065280, 126208, 126720, 126992, 126996, 127237, 127245, 127250, 127251, 127257

(CAN bus) 127258, 127488, 127489, 127505, 128259, 128267, 129025, 129026, 129029, 129033, 129038, 129039, 129040, 129041
129538, 129540, 129793, 129794, 129798, 129808, 129809, 129810, 130306, 130310, 130311, 130312, 130313, 130314
130577, 130578

Salida 059392, 059904, 060928, 061184, 126208, 126464, 126720, 126992, 126996, 127250, 127251, 127257, 127258, 128259

128267, 129025, 129026, 129029, 129033, 129283, 129284, 129285, 130306, 130310, 130312, 130313, 130314

LAN 3 Puertos (100 BASE-TX)

USB 6 Puertos (USB2.0)

Salida de Video

2 Puertos (DVI-D)

Entrada de Video

2 Puertos (NTSC/PAL)

Salida de Linea

1 Puerto

Lector de Tarjetas SD

2 Ranuras (tarjeta SDXC: hasta 128GB)

AMBIENTE

Temperatura (IEC60945) -15°C a +55°C

Estanqueidad Procesador: IP22; Caja de conmutacion: IP56 (panel frontal)
ALIMENTACION

12-24 VCC

43,2 W, 3,6-1,8 A (incluye caja de conmutacion)

Unidad Multi Funcion Caja Negra TZTBB MPU-002 8kg Unidad Multi Funcion Caja Negra TZTBB Caja Conmutacion PSD-002 0,75 kg
BN
o~ 395 15.6" 2XR4
olg 240 9.4" v
- 7 03"
86 3.4"
o | . Bl N0 04
30| 100 5. 100 3.9 v - 1000;: 4XR10
57 2 8 25y
, % 97 Corte del panel
| [ | 0.4"
S —T 7 %

Unidad de Control Remoto MCU-002 (opcidn) 0,14 kg Unidad de Control Remoto MCU-004 (opcidn) 0,4 kg
s 2 7508 77.30" | Orficio fijacion 2;‘ ?Z
A ANy
M -
LT
q 5 x| o
© © |0 1ol
L] 66 3.0"
:%03" 7 { i R
59 2.3" 10 | - -yt
04720 08" B
54 2.1"| 26(1.0"
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NavNet Series

MODULO A DISCRIMINACION DE FONDO

BBDS1

TRANSCEPTORY PRESENTACION

Modos de Presentacion

Una frec. (50 6 200 kHz), Dos frec. (50 y 200 kHz), Enganche fondo, Ampliacion
fondo, ACCU-FISHTM, Discriminacion fondo, Ampliacion marcador, Lupa

Frecuencia Dos frecuencias: 50 y 200 kHz
Banda ancha (CHIRP) N/A
Escala Max. 1.200 m
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad 1P20
POWER SUPPLY
12-24 VCC
12W;1,1-0,4 A

TRANSDUCTORES (Especificar en el pedido)

600 W

50/200 kHz:

520-5PSD (Plastico, pasa casco), 520-5MSD (Bronce, pasa
casco), 525-5PWD (Plastico, en popa),

525STID-MSD (Bronce, pasa casco, con sensor velocidad/temp),
525STID-PWD (Plastico, en popa, con sensor velocidad/temp)
1 kW (puede ser necesaria Caja Acoplamiento opcional MB-1100)
50/200 kHz: CA50/200-1T, CA50/200-12M

DFF1-UHD

SONDA DE PESCA

DFF3

TRANSCEPTOR Y PRESENTACION

Modos de Presentacion

Simple (Alta o Baja frecuencia), Dual (Alta y Baja frecuencia),
Enganche de fondo, Zoom de fondo, ACCU-FISH™,
Discriminacion de fondo, Zoom de Marcador, Lupa

Simple (Alta o Baja frecuencia), Dual (Alta y Baja frecuencia),
Enganche de fondo, Zoom de fondo, ACCU-FISH™, Zoom de
Marcador, Lupa * solo con CA50/200-1T.

Frecuencia Dos frecuencias 50 +20 y 200 +25 kHz El transductor sintetizado trabaja con dos frecuencias entre 28 y 200 kHz
Banda ancha Disponible N/A
Escala Max. 1.200 m Max. 3.000 m
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad IP55 P20
ALIMENTACION
12-24 VCC
30W,28-1,4A 30W,3,5A
TRANSDUCTORES (Especificar en el pedido)
1/2/3 kW
28 kHz:  CA28F-8, CA28BL-6HR, CA28BL-12HR
38 kHz:  CA38BL-9HR, CA38BL-15HR
1 kW 50 kHz:  CA50B-6/6B, CA50B-9B, CAS0BL-12HR, CA50BL-24HR
Transductores de banda ancha de AIRMAR® 68 kHz: CA68F-8H, CA68F-30H
42-65 kHz (baja), 130-210 kHz (alta) 82 kHz:  CA82B-35R
CM265LH, B265LH (con sensor de temperatura) 88 kHz:  CA88B-8, CA88B-10, CA88F-126H
CM275LHW, B275LHW 107 kHz:  CA100B-10R
150 kHz: CA150B-12H
200 kHz: CA200B-5S, CA200B-8/8B, CA200B-12H

50/200 kHz: CA50/200-1T

Mddulo Sonda de Pesca/Sonda Discriminacion de Fondo BBDS1 1,3kg  Modulo Sonda de Pesca DFF1-UHD ~ 3,1kg  Mddulo Sonda de Pesca DFF3 3,8kg
602 2R 6 02475036
N % d
- 0.47" g
b ® 8
Vol o :
T Q N
90 3.54" " o© ol |
2‘;‘3 1:1-7 120 4.7 3 120 47
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Especificaciones

Serie NavNet
LISTA DE TRANSDUCTORES para la SONDA de PESCA interna de NavNet TZtouch2

Frecuencia Tipo N:;:;Z:'Tﬁe%?éa Montaje POtseglfézdeModo ACCU-FISH™ DiscrigzﬁziirgsccllgnFon do RezBoost™
520-5PSD Pasacasco [ ] [ J [ )
525-5PWD En Popa o o [ ]
520-5MSD Pasacasco [ ) o [ J
520-PLD Pasacasco [ ] [ J [ )
525T-BSD Pasacasco 600 W [ ] [ J [ )

50/200 kHz 525T-PWD En Popa [ ) o [ ]

525T-LTD/12 Pasacasco [ ] [ J [ )

TRANSDUCTOR 525T-LTD/20 Pasacasco [} @ [ J
$S60-SLTD/12 Pasacasco [ ) o [ J

SS60-SLTD/20 Pasacasco [ ] [ J [ )

526TID-HDD Pasacasco kW [ ) o [ J

CA50/200-1T O Pasacasco [ ) @ [ ]

50 kHz CA50B-6 O Pasacasco - — —

CA50B-6B O Pasacasco 1 kW — — —

200 kHz CA200B-5S O Pasacasco — — —

TRIDUCER 525STID-MSD Pasacasco [ ) [ ) [ ]
S0200kHz e S TiD-PWD EnPopa | ©00W ) M) M)

DFF-3D

TRANSCEPTORY PRESENTACION

Modo de Presentacion Seccioén Transversal, Sonda Haz Simple/Triple, Exploracién Lateral, Histérico Sonda 3D
Frecuencia 165 kHz

Angulo de Haz 60° Babor/Estribor, 20°-50° justo abajo para Sonda Triple Haz

Alcance de Deteccion 200 m* (mejor prestacion del haz lateral)

300 m* (haz principal directamente bajo el barco)
* Dependiendo del tipo de fondo y condiciones del agua

Escala 5-1.200 m
INTERFAZ
LAN 1 puerto, Ethernet 10/100Base-TX
Disparo Externo 1 puerto (se requiere kit opcional)
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad IP55
ALIMENTACION
12-24 VCC, 1,4-0,7 A
TRANSDUCTOR
165T-B54 0 165T-SS54 (montaje pasa casco), o 165T-TM54 (montaje en popa)
Transductores Combo: 165T-50/200-SS260 (montaje pasa casco), 165T-265LH-PM488 (montaje en hueco), o 165T-50/200-TM260
(montaje en popa)
Mddulo Sonar Multi Haz DFF-3D 3,0kg Transductor B54 (montaje pasa casco) con barquilla 39kg
. 2R3 - -
~ 6 0.24"/2-916 ) 2 =
d © 5 S
5 - Bl H
]
©f 2-06 0 T8 J
- - J
™) ﬂ FURUN® =
ol [ —
= -
I E ? Tr o o] -
348 13.7" © "’
380_15" 120 47" 8 «
! 353 14" !
Transductor TM54 (montaje ne popa) 2,6 kg

161 6.3",

108 43"
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SENSOR de RADAR Serie NavNet

DRS4DL+ DRS4D
FURLWUMND FULWUND
ANTENA
Tipo Radomo de 488 mm g (19") Radomo de 610 mm o (24")
Ancho de Haz Horizontal 5,2° 4°
Vertical 25° 22°/22°/22°
Velocidad de Rotacién Antena 24 rpm 24/36/48 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia 9410 + 30 MHz
Longitud de Impulso y 0,08 ps/3000 Hz (0,0625 a 0,75 millas)
PRR 0,15 ps/3000 Hz (1 a 1,5 millas)

S: 0,08 ps/360 Hz (0,0625 a 0,5 millas)
M: 0,3 ps/360 Hz (0,75 a 2 millas)
L: 0,8 ps/360 Hz (3 a 36 millas)

0,3 ps/1500 Hz (2 millas)
0,5 ps/1000 Hz (3 a 4 millas)
0,7 pus/600 Hz (6 a 8 millas)
0,8 us/600 Hz (8 a 24 millas)

Potencia de Pico de Salida

4 kW

Escalas de Distancia

0,0625 a 36" millas

AMBIENTE

Temperatura: -25°C a +55°C, Estanqueidad:: IPX6

ALIMENTACION

12-24V CC; 2,1-1,0A

FUENTE DE ALIMENTACION

TZTL12F/TZTL15F/BB

PSU-017

TZT9/TZT14/TZTBB

PSU-012, PSU-017

DRS4D-NXT

SENSOR de RADAR de ESTADO SOLIDO Serie NavNet

DRS6A-NXT

T EEUR

 —

L L

ANTENA

Tipo

Radomo de 610 mm o (24")

Abierta de 1.036 mm (3,5/1.255 mm (4)/.795 mm (6) |

Ancho de Haz Horizontal Tipico 3,9° (-3 dB), ajustable entre 2° y 3,9° 2,3°/1,9°/1,35°
(efectivo con el control RezBoost™) (efectivo con el control RezBoost™)
Vertical 25° 22°/22°/22°

Velocidad de Rotacién Antena

24*/36/48 rpm segun

escala o 24 rpm fijo

* En el modo de escala dual solo 24 rpm

TRANSCEPTOR de RF

Frecuencia

CH1: 9380 MHz (PON), 9400 MHz (QON), CH2: 9400 MHz (PON), 9420 MHz (QON), CH3: 9420 MHz (PON), 9440 MHz (QON)

Longitud de Impulso y PRR

PON: 0,08 ps a 1,2 ps/1100 Hz
QON: 5 ps a 18 ps/1100 Hz

PON: 0,04 ps a 1,2 ps/700 Hz a 2000 Hz
QON: 5 ps a 48 ps/700 Hz a 2000 Hz

Potencia de Pico de Salida

25 W, estado sélido

Escalas de Distancia

0,0625 a 36* millas
* En el modo dual 12 millas

0,0625 a 72* millas
*En el modo dual 12 millas

AMBIENTE

Temperatura: -25°C a +55°C; Estanqueidad: IP26 |

Temperatura: -25°C a +55°C; Estanqueidad: IP56

ALIMENTACION

12-24 VCC, 2,5-1,3 A |

12/24 VCC, 9,5/1,0 A

Sensor Radar Radomo de 19" DRS4DL+

5,7kg

0488 19.2"
[—
FURWLID | 9 2
== 2y

I
e
166 6.5']

Antena Abierta de 3,5" 22 kg
Sensor Radar Radomo de 24" DRS4D Sensor Radar Radomo de 24" DRSAD-NXT ~ Antena Abierta de 4" 25kg
7,5kg 7,3kg  Antena Abierta de 6" 27 kg
XN10A 1036 40.8"
2610 24.0" - 2610 24.0" - XN12A 1255 49.4"
o 5 ‘ XN13A 1795 70.7 \
K 5 |
[ comvoe | £ |2 i I ‘ &l
118§ 118
o N
1656.5" 165,6.5" ‘
338 13.3" 338 13.3" ‘

i
266 10.5"

360 14.2"
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Especificaciones

Serie NavNet

SENSOR DE RADAR Series NavNet

DRS6A Clase X
- L
L
ANTENA
Tipo 1036 mm Abierta (3,5')/1255 mm Abierta (4')/1795 mm Abierta (6')
Ancho de Horizontal 2,3°/1,9°/1,35°
Haz Vertical 20°/20°/22°
Velocidad de Rotacién de Antena 24/36/48 rpm segun escala o 24 rpm fijo
TRASNCEPTOR DE RF
Frecuencia 9410 +30 MHz
Longitud de Impulso y PRR 0,08 us/SOOO Hz (0,0625 a 0,75 millas)
0,15 ps/3000 Hz (1 a 1,5 millas)
0,3 ps/1500 Hz (2 millas)
0,5 ps/1000 Hz (3 a 4 millas)
0,8 ps/600 Hz (6 a 9 millas)
1,2 us/600 Hz (12 a 64 millas)
1,2 pus/550 Hz (72 a 96 millas)
Potencia de Salida de Pico 6 kW
Escalas de Distancia 0,0625 a 96 millas
AMBIENTE
| Temperatura: -25°C a +55°C, Estanqueidad: IP56
ALIMENTACION
| 24V CC, 4 A
DRS12A X-Class DRS25A X-Class
LR L o — LT -ITT Y SR
ANTENA
Tipo 1255 mm Abierta (4')/1795 mm Abierta (6')
Ancho de Horizontal 1,9°/1,35°
Haz Vertical 22°/22°
Velocidad de Rotacion de Antena 24/36/48 rpm segun escala o 24 rpm fijo
TRANSCEPTOR DE RF
Frecuencia 9410 +30 MHz
Longitud de Impulso y PRR 0,08 ps/3000 Hz (0,0625 a 0,75 millas)
0,15 ps/3000 Hz (1 a 1,5 millas)
0,3 pus/1500 Hz (2 millas)
0,5 ps/1000 Hz (3 a 4 millas)
0,8 Ps/600 Hz (6 a 9 millas)
1,2 us/600 Hz (12 a 64 millas)
1,2 ps/550 Hz (72 a 96 millas)
Potencia de Salida de Pico 12 kW | 25 kW
Escalas de Distancia 0,0625 a 96 millas
AMBIENTE
| Temperatura: -25°C a +55°C, Estanqueidad: IP56
ALIMENTACION
| 24V CC, 45A 24 CC,56A
Sensor Radar Abierto de 3,5' DRS6A X-Class 20kg §§N}2§ 1222 ig‘_i--
Sensor Radar Abierto de 4' DRS6A X-Class 21 kg 150 5.9" L XN13A:1795 70.7" |
Sensor Radar Abierto de 6' DRS6A X-Class 23kg B3 4o . \
. : [ 1 Orificio © Dgﬂ
Sensor Radar Abierto de 4' DRS12A X-Class 21kg F O] fijacion = N
H 1
Sensor Radar Abierto de 6' DRS12A X-Class 23 kg § % i ‘ } J - Proa é 5( ﬁ
Sensor Radar Abierto de 4' DRS25A X-Class 22 kg | . =t
Sensor Radar Abierto de 6' DRS25A X-Class 24 kg M /*‘ 92 36" 2 130} | 5.1" | 266 | 105"
=3 | 285 111.2" 360 14.2"
Orificio /| 200 |7.9" T 1606.3"
entrada
330 13"
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ANTENA RECEPTOR GPS/WAAS

GP-320B GP-330B
p—— Y ‘\‘
I wwmess |
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CARACTERISTICAS DEL RECEPTOR

Tipo de Receptor

Doce canales discretos,
Caodigo C/A, todos a la vista, WAAS

Frecuencia de Recepcion

L1 (1575,42 MHz)

Tiempo de Respuesta

12 s (arranque en caliente)
90 s (arranque en frio)

90 s (arranque en frio)

Velocidad de Seguimiento 999 nudos 999,9 nudos
Sistemas Geodésicos WGS-84, NAD-27 y otros
Precision 10 m (GPS), 7 m (MSAS), 3 m (WAAS)
AMBIENTE (Método de prueba IEC 60945)
Temperatura -25°C a +70°C -25°C a +55°C
Estanqueidad IEC 60529 IPX6 IEC 60529 IP56
ALIMENTACION

12-24V CC 12V CC

1,3W 1,4W

Software Marino TIMEZERO

TZ NAVIGATOR Vv 3

TZ PROFESSIONAL v3

R e ——— T R

Procesador CPU 1,5 GHz CPU 2 GHz
Sistema Operativo Windows 7 SP1 o Windows 8.1 o Windows 10 Windows 7 SP1, Windows 8.1 o0 Windows 10
Memoria RAM 4 GB de RAM 4 GB de RAM

Tarjeta Grafica

Minimo: Intel Graphic Chipset integrado
Recomendado: Tarjeta Video dedicada con 1 GB VRAM o Intel
HD 42 generacion o superior

Minimo: Intel Graphic Chipset integrado (i5 42 generacién con
HD4400 o superior)

Recomendado: (para PBG y Multi monitor)

Tarjeta Video dedicada con 1 GB VRAM

Resolucion de Pantalla

1024 x 600 (recomendado 1280 x 800 o superior)

1024 x 600 o superior

HDD

30 GB de memoria libre

20 GB de memoria libre

Puerto Serie o USB

Para conectar instrumentos o adaptador de red 100 Base-T para
sensores ethernet FURUNO

Para conectar instrumentos o adaptador de red 100 Base-T para
sensores ethernet FURUNO

Antena Receptor GPS/WAAS GP-320B

0,8 kg

Antena Receptor GPS/WAAS GP-330B

0,22 kg

con 10 m de cable

89 3.5"

@@@g

119 4.7"

299.1 3.90"

%

83.2 3.28"
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Especificaciones

Radar

1° RADAR WIFI DRS4D

NXT
EuRy
ANTENA
Tipo Radomo de 488 mm o (19")
Ancho de Haz Horizontal 72°
Vertical 25°
Velocidad de Rotacién Antena 24 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia 9410 +30 MHz
Longitud de Impulso y PRR 0,125 a 0,5: 0,08 ps/360 Hz
0,75 a 2: 0,3 ps/360 Hz
3 a24:0,8 ps/360 Hz
Potencia de Salida de Pico 4 kW
Escalas de Distancia 0,125 a 24 MN
LAN INALAMBRICA
Numero de dispositivos IOS conectable 2 unidades
Frecuencia de Transmisién Banda de 2,4 GHz
APLICACION
Nombre "Marine Radar" en Apple App Store (descarga gratuita)
Unidad de Presentacion (del usuario) iPad/iPad mini/iPhone, iOS 6.1 o posterior
Orientacion de la Pantalla Vertical/Panoramica (solo iPad, iPad mini)
Idioma Inglés
Modo Pantalla Completa, Dia/Noche, Ganancia (auto), STC (auto), Lluvia, Supresor de Ruido Auto, Descentrado, Posicién del Cursor®
* iPad, iPad mini
AMBIENTE

Temperatura: -25°C a +55°C, Estanqueidad: IP26

ALIMENTACION

12-24 VCC, 2,1-1,0 A (méx)

lf Radar WIFI DRS4W 5,7kg
180 71"
Entrada cable / ° _
i} : 2 | .
8 F s
8 g 8
- (]
0| |
| |60 24
% 4-M10
80) E—
(3.1") 160 6.3"
0488 19.2"
w'j 5 =
© o
ST o]
166
6.5"
307 12.1"
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RADAR LCD COLOR PLATA DE 6"

MODEL1623

RADAR LCD COLOR PLATA DE 7"
MODEL1715

RADAR LCD EN COLOR DE 8,4"
MODEL1815

ANTENA

Tipo

@380 mm radomo (15,0")

2460 mm radomo (18,1")

2488 mm radomo (19")

Ancho de Haz

Horizontal

6,2°

Vertical

25°

Velocidad de rotaciéon

24/31/41 rpm (auto-seleccién de acuerdo a la longitud del pulso)

24 rpm

TRANSCEPTOR RF

Frecuencia

9410 +30 MHz (banda X)

Longitud de impulso y PRR

0,125-0,75 millas: 0,08 ps/3000 Hz

0,125-0,75 millas: 0,08 ps/3000 Hz

0,0625-0,5 millas: 0,08 ps/360 Hz

Especificaciones

1-2 millas: 0,15 ps/1200 Hz 1-2 millas: 0,3 ps/1200 Hz 0,75-2 millas: 0,3 ps/360 Hz
3-16 millas: 0,8 us/600 Hz 3-24 millas: 0,8 us/600 Hz 3-36 millas: 0,8 ps/360 Hz
Potencia de Salida 2,2 kW 4 kKW
Frecuenc.|a 60 MHz
Intermedia
PRESENTACION
Unidad de presentacion LCD monocromo 6" LCD monocromo 7" LCD en color de 8,4"
Area de presentacion efectiva 90 (Ancho) x120 (Alto) mm 102 (Ancho) x 138 (Alto) mm 128,2 (Ancho) x 170,9 (Alto) mm
Resolucion 240 x 320 640 x 480, VGA
Precision Distancia 1,0 % de la escala en uso 0 0,01 mn, la
1,0 % de la escala en uso u 8 m, la que sea mayor
que sea mayor
Demora +1°
Escala e intervalo Escala 0,0625; 0,125; 0,25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3;4;6;8;12; 16; 24*; 36** millas *MODEL1715/1815 ** S6lo MODEL1815
de Anillos d
dZ;ta:lcic;S © Anillo 0,03125; 0,0625; 0,125; 0,125; 0,25; 0,25; 0,5;0,5; 1, 1;2;2; 3; 4; 6% 12" millas *MODEL1715/1815 ** Sélo MODEL1815
Estela del eco Intervalo 30 s, 1, 3, 6 min. o continuo
Interface Entrada ALR, BWC, BWR, DBT, DPT, GGA, GLL,
(IEC61162, NMEA0183) GGA, RMC, RMA, RMB, GLL, VTG, VBW, VHW, HDT, HDG, HDM, BWR, GNS, GSA, GSV, HDG, HDT, HDM, MTW,
BWC, GLC, GTD, DPT, DBK, DBS, DBT, MTW, ZDA, MWV, XTE MWV, RMB, RMC, THS, TTM, VDM,
VHW, VTG, VWR, VWT, XTE, ZDA
Salida TLL ACK, RSD, TLL, TTM
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +70°C -25°C a +55°C
Estanqueidad U. Presentacion IPX5 IP56
4 U. Antena IPX6 IPX6
ALIMENTACION
| U.Presentacien | 12-24V CC: 3,2-1,4A 12-24V CC:3,2-1,6 A
Unidad de P@§9ngac§,6n MODEL1 62§1 B / / 1,3kg Antena MODEL1623 4,6kg
22187 111-4.4 2380 150"
185 73" ﬁ = o
ni= o \4-011 |
NN ) f = A Orfcios e
© O | fjacion |3
L & og " " c -
R 3 76 30" [235 93" 2 3 - 3"3%
= N ’
Unidad de Presentacion MOD 1,5kg Antena MODEL1715 51kg
" .5'
:38 32 2460 18.1"
. f\ -
- \@ > FURUNO 1 o \4-011 g
o @ ’ = < Orificios | 2
o 38/ - N fijaciéon  |@
8 n;ﬂ 5 226 8.9 ? -
- 310 12.2" 160 6.3"
"
Unidad de Preséntacion MODEL1815 (en soporte) 2,2 kg Unidad de Presentacion MODEL1815 (empotrada) 1,6kg  Antena MODEL1815 6,5 kg
233 9.2" 0488 19.2"
T~ RN R
= c 5 4-011 «
o g GRUD = 2 Orif'iacios ©
o 5 I fijacion g
Q ©
& © ¢
. 166 6.5 160 6.3"
I 4-04.5" 152 5.98" =
& %) Orificios fifacion [ ) 307 121
5 o D= = 7)) 9y
(o2} || O 7 <,
Y 9 = ® / 0
Y] 7 <
— = ,//// 7 [}
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Especificaciones

Radar

RADAR
MODEL1835 MODEL1935 MODEL1945 MODEL1937
ANTENA
Tipo Radomo @602 mm (24") Abierta de 1.000 mm (3,5") Abierta de 1.200 mm (4,0")
Ancho de Haz Horizontal 4,0° 2,4° 1,9°
Vertical 20° 22°
Velocidad de rotacion 24 rpm
24 rpm 48 rpm (opcién) 48 rpm
TRANSCEPTOR RF
Frecuencia 9.410 +30 MHz (banda X)
. . 0,0625-1,6 millas: 0,08 ps/2100 Hz 0,0625-2 millas: 0,06 ps/2100 Hz
Longitud de impulso y PRR 1,5-3,2 millas: 0,3 ps/1200 Hz 1,5-4milas: 0,3 ps/1200 Hz
3-64 millas: 0,8 ps/600 Hz 3-48 miillas: 0,8 ps/600 Hz
Potencia de Salida 4 kW 6 kW 4 kW
Frecuencia intermedia 60 MHz
PRESENTACION
Pantalla Pantalla LCD color de 10,4"
Area de presentacion efectiva 158 (Ancho) x 211 (Alto) mm
Numero de pixeles 640 x 480, VGA
Precision Distancia 1,0 % de la escala en uso u 8 m, la mayor
Demora +1°
) 0,0625; 0,125; 0,25; 0,5; 0,75; 1; 1,5;1,6; 2; 3;3,2;4;6;8;12; 16; 24; 32; 36; 48*; 64"
Escala e intervalo Escala |
de anillos de (*escala max, MODELO 1935/1937: 48 mn; MODELO 1945: 64 mn)
distancia Anillo 0,03125; 0,0625; 0,125; 0,125; 0,25; 0,25; 0,5; 0,4; 0,5; 1;0,8; 1; 2; 2; 3; 4; 6; 8;12;12%; 16"
(*anillo max, MODELO 1935/1937: 12 mn; MODELO 1945: 16 mn)
Estela del eco Intervalo: 15 s, 30 s, 1 min, 3 min, 6 min, 15 min, 30 min, continuo
Seguimiento de blancos TT Hasta 10 (se necesita placa opcional ARP-11)
Seguimiento de blancos AIS Hasta 100 (se necesita entrada de datos desde el AIS)
Interfaz Entrada GNS, GGA, RMC, GLL, VTG, VHW, BWR, BWC, RMB, HDT, HDG, HDM, XTE, DPT, DBT, MTW, MWV, VWT, VWR, ZDA
Salida TTM, RSD, TLL
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +55°C
Estanqueidad U. Presentacion IPX5
U. Antena IPX6
ALIMENTACION
. ) 12-24 VCC: 6,8-3,3 A (24 rpm) | 12-24 V CC: 7,3-3,5 A (24 rpm) .
U.Presentacion 12-24 VCC: 4,1-2,0 A 82.3.8 A (48 rpm) 8.84.1 A (48 rpm) 12-24V CC:8,1-3,8 A
Unidad de Presentacion MODEL 1835/1935/1945/1937 5,4 kg
17
0.7" 129 5.1"
323 12.7" 22 0.9
310 12.2" 350
— ! A
D PNy VZaN
e 00 L Y,
o~ oo s
o 20 WOV
g8 350 /M
30 | \T
DO
— — L) —
62 2.4
169 6.7" 25 1.0"
Antena Abierta 3,5 pies 22 kg
Antena Radomo 24" 8kg Antena Abierta 4 pies 25 kg
=PROA XN10A :1036 40.8"

Entrada cable (160 6.3") . XN12A :1255 49.4"

| |
[ eamamm ]
g — Orificios fijacion

2602 23.7"

o ™
N
~ N
< < ED
i S| 0 © ~
Ty L 250 9.6 i _~ 78
278 10.9" 348 13.7" e ‘250 9.8‘ Entrada CableT S,
e e <18 84 N 225 .| ~4-215
Orificios fijacién 438 17.2" 340 134" 200 79"

4-M10
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FR-8065 FR-8255
ANTENA
Tipop Abierta de 1.255 mm (4') 6 Abierta de 1.795 mm (6')
Ancho de Haz Horizontal 1,92 (Abierta de 4': XN-12A) 6 1,35° (Abierta de 6': XN-13A)
Vertical 22°
Velocidad de Rotacion 24 rpm/48 rpm (opcién)
TRANSCEPTOR DE RF
Frecuencia 9.410 +30 MHz (banda X)
. 0,125-1,5 millas: 0,08 ps/2100 Hz
Longitud de Impulso y PRR 1.5, 2, 3 millas: 0.3 p§/1200 Hz
3-36 millas: 0,8 us/600 Hz
48, 64 millas: 0,8 ps/550 Hz
72, 96" millas: 0,8 pys/500 Hz  * Solo FR-8255
Potencia de Salida 6 kW 12 kW 25 kW
Frecuencia Intermedia 60 MHz
UNIDAD DE PRESENTACION
Pantalla LCD en color de 12,1"
Area de Presentacion Efectiva 184 (H) x 246 (V) mm
Resolucion 600 (H) x 800 (V)
o Distancia 0,9 % de la escala en uso u 8 m, la mayor
Precision B
Demora +1
Intervalo entre Escala 0,125;0,25;0,5;0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4;6;8;12;16; 24; 36; 48; 64; 72; 96" MN (escala max. FR-8065/8125: 72 mn, FR-8255: 96 mn)
anillos de distancia | Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5; 0,5; 1; 1;2; 2; 4; 4; 6; 8; 8;12;16* MN *solo FR-8255
Trazas de Eco Intervalo: 15 s, 30 s, 1 min, 3 min, 6 min, 15 min, 30 min, continuas
Blancos TT Hasta 10 (se requiere la tarjeta opcional ARP-11)
Blancos AIS Hasta 100 (se requiere la entrada de informacion AlS)
Interfaz Entrada BWGC, BWR, DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT, MTW, MWV, RMB,
(IEC61162, NMEA0183) RMC, THS, TTM (sdlo para radioteléfono), VHW, VTG, VWR, VWT, XTE, ZDA
Salida RSD, TLL, TTM (se requiere ARP-11)
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +55°C
: U.Presentacion IPX5 (frontal), IPX2 (trasera)
Estanqueidad U Antena 1PX6
ALIMENTACION
Unidad de 24 VCC 24 VCC
Presentacion 24 rpm: 3,6 A 24 rpm:3,9A 24 VCC:3,0A
48 rpm: 3,9 A 48 rpm: 4,5 A
24 VCC
Rl - - 24 1pm: 2,3 A
48 rpm: 2,7 A
Antena Abierta de 4 pies 25kg
Unidad de Presentacion FR-8065/8125/8255 (sobre mesa) 5,8 kg Antena Abierta de 6 pies 27 kg
17 0.7" with XN12A 1255 49.4"
320 12.6" 79 34" | with XN13A 1795 70.7"

[ wumuma ]

542 21.3"

445 17.5"

<352 13.9"

Orificios fijacion

- D E——
50,98 250 9.8
213 8.4' Proa, 40 13.4"

: ; T _ 340 13.

345 13.6"
320 12.6"

|357 14.17] 438 17.2"

53 kg Entrada cable j’

Unidad de Presentacion FR-8065/8125/8255 (empotrada) (200 7.9 Z 4915

17 0.7" 129 5.1"
25 1.0"

Corte para empotrar

Yz 2727,

292 11.5"

O

282 11.1"
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Especificaciones

Radar

ULTI COLOR DE 15"

FAR-1416 FAR-1426
ANTENA
Tipo Abierta de 1.255 mm (4')/Abierta de 1.795 mm (6")
Ancho de Haz Horizontal 1,9° (XN12A), 1,35° (XN13A)
Vertical 22°
Velocidad de Rotacion 24/48 rpm
TRANSCEPTOR DE RF
Frecuencia 9.410 £30 MHz, PON
S:2.100 Hz (0,125 a 1,5 millas) S:2.100 Hz (0,125 a 1,5 millas)
Longitud de Impulso y PRR M: 1.200 Hz (1,5 a 3 millas) M: 1.200 Hz (1,5 a 3 millas)
L: 600 Hz (3 a 72 millas) L: 600 Hz (3 a 96 millas)
Potencia de Salida 12 kW 25 kW
Frecuencia | F 60 MHz
UNIDAD DE PRESENTACION
Tipo LCD color de 15"
Pantalla 304 (W) x 228 (H) mm, vertical o panoramica
Resolucién 1024 x 768 (XGA)
Brillo 400 cd/m®
Idioma Inglés, Thai, Japonés
Modos de Presentacion Radar, Radar+Pléter, Ploter
PLOTER DE CARTAS
Cartografia Carta Mapmedia mm3d
Capacidad de Memoria 30.000 puntos de derrota, 10.000 puntos (50 barcos) TT, 10.000 puntos (100 barcos) AlS, 10.000 puntos (40 barcos) buques
consorte, 10.000 puntos (100 pcs) boyas GPS,
200 rutas (100 puntos por ruta)
Marca/Linea 30.000 pts
RADAR
Precisién Distancia 1% de la escala en uso o 10 m, el que sea mayor
Demora +1°
Escala e intervalo entre | Escala 0,125; 0,25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4; 6;8;12;16;24; 32; 48;72; 96" millas  * solo FAR-1426
anillos de distancia Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5;0,5; 1; 1; 2; 2; 4; 4; 8; 8;12;16" mlilas  * solo FAR-1426
Trazas de Eco Intervalo: 15 s, 30 s, 1-30 min. (pasos de 30 s) o continuas
Blancos TT Hasta 50 (manualmente)
Tiempo de vector: OFF/30 s/1 a 60 min.
Blancos AIS Hasta 300
Tiempo de vector: OFF/30 s/1 a 60 min.
INTERFAZ
Rumbo 1 Puerto: formato AD-10 o IEC61162-1
Serie 3 Puertos: IEC61162-1
Interfaz Entrada ALR, BWR, CUR, DBK, DBS, DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT,
(IEC61162, NMEA0183) MTW, MWV, RMB, RMC, RTE, THS, TLL, TTM, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VSD, VTG, VWR, VWT, WPL, ZDA
Salida Puerto Serie: TLL, TTM
Puerto LAN: BWC, BWR, CUR, DBK, DBS, DBT, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HDG,
HDM, HDT, MTW, MWV, RMC, THS, VBW, VTG, VWR, VWT, ZDA
Interfaz Entrada 059392/904, 060928, 061184, 126208/720/992/996, 127250/258/259, 128259/267,
(CAN bus) 129025/026/029/033/291, 130306/310/311/312/316/577/578
Salida 129038/039/040/041/044/284/285/538/794/795/797/798, 12980/802/809/810
Cierre de Contacto 3 canales: salida alerta (Normalmente abierto: 2 canales, Normal cerrado: 1 canal)
Sub presentacion 2 Puertos (Sefal: HD, BP, Disparo y Video)
LAN 1 Puerto (100 BASE-TX)
DVI-D 1 Puerto para presentacion principal
RGB 1 Puerto
AMBIENTE
Temperatura U.Presentacion -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +55°C (almacenamiento: +70°C o menos)
Estanqueidad U. Presentacion 1P20
U. Antena 1P26
U. Control 1P22
ALIMENTACION

| 24 VCC, 5A 24 VCC, 5,6 A
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FAR-1416/1426

Unidad de Presentacion (vertical/sobre mesa) 8,5kg Unidad de Presentacion (vertical/empotrada) 8,1kg
341 13.4" 350 13.8"
" 334 13.1" 216 8.5"
236 9.3 216 85
| l 311 _12.2" 1 6x07 | 345|14" Corte para empotrar
: " " i T
K & % 8= 7o
- ol © oIS i‘
< - R 7 R 7
g % § E 93 294‘ 16"
S — | o
"] 338 13.3" : 27774
888 18.8° Mﬁm o
Unidad de Presentacion (apaisada/sobre mesa) 8,5kg Unidad de Presentacion (apaisada/empotrada) 8,1kg
386 15.2" 202 8" 426 16.8" 216 8.5
_30° 6x07 387 15.2" Corte para ‘empotrar
R = | [T77 - - : R N
o 5 ) By = \gs \Q
- -~ I o ool o] S|
(@] |- — | "1 b
3o 8 & sz 3 % 294 116" N
| — ™| O™ ] I
L ?\ AN )
338 13.3" 32| 4xR15 W
1.3" 81" 81"
Unidad de Control 3,5kg Unidad de Control Trackball 0,4kg
. P
| Z 2065 (02 o
© €% S Orificios fijacién ®,
o
6 o -
slexaene s IRQIRE a3
i e ’ | 0 =
£0 8 O] 8 8 -
Do O ool |~ -
1 340 13.4" 1 100 3.9"
‘ 360 14.2"
Antena Abierta de 4 pies 25 kg
Antena Abierta de 6 pies 27 kg

445 17.5"
542 21.3"

438 17.2"

|.357 14.1]

Huella de anclaje

Proa_ ~
o @
~
ol
o

Entrada cable } S
(200 7.9") 4215

con XN12A 1255 49.4"
con XN13A 1795 70.7"

[ wumume ]

250 9.8
340 13.4"
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Especificaciones

Radar

FAR-1513 FAR-1523
ANTENA
Tipo Abierta de 1.255 mm (4') o Abierta de 1.795 mm (6')
Ancho de Haz Hori.zontal 1,9° (XN12A), 1a,35° (XN13A)
Vertical 20
Velocidad de Rotacion 24 rpm 0 48 rpm
TRANSCEPTOR DE RF
Frecuencia 9.410 MHz +30 MHz, PON
S:2100 Hz (0,125 a 1,5 millas)
Longitud de Impulso y PRR M: 1200 Hz (1,5 a 3 millas)
L : 600 Hz (3 a 96 millas)
Potencia de Salida 12 kW | 25 kW
Frecuencia [IF 60 MHz
PRESENTACION
Precision Distancia 1 % de la escala en uso 6 10 m, la mayor
Demora +1°
Intervalo entre Escala 0,125;0,25;0,5;0,75; 1; 1,5, 2; 3; 4;6;8;12;16;24; 32; 48; 96 millas
anillos de distancia |Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5;0,5; 1;1;2; 2; 4; 4; 8; 8; 16 millas
Trazas de eco Intervalo: 15 s, 30 s, 1-30min. (30 s paso) o continuo
Hasta 50 en 0,2-32 millas
Blancos TT Seguimiento: 5/10 pts en todos los blancos
Vector: 0 a 60 minutos
Hasta 300
Blancos AIS Seguimiento: 5/10 pts en todos los blancos
Vector: 0 a 60 minutos
Mapa Radar 5.000 pts
INTERFAZ (Procesador)
Rumbo 1 Puerto: formato AD-10 6 IEC61162-2
Serie IEC61162-2: 2 Puertos (AIS/HDG), IEC61162-1: 4 Puertos (GPS/LOG/AMS/ECDIS)
Interfaz Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK, DBS, DBT, DPT, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, HBT, HDG, HDM, HDT,
(IEC61162, NMEA0183) MTW, MWV, RMB, RMC, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VTG, VWR, VWT, WPL, ZDA
Salida ABM, ACK, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, EVE, HBT, OSD, RSD, TLB, TLL, TTD, TTM, VSD
Cierre de Contacto Salida de alerta: 4 canales, Entrada ACK remoto, Fallo del sistema, Fallo de la alimentacién
Presentacién remota 2 Puertos (Sefal: HD, BP, Disparo y Video)
LAN 1 Puerto (100 BASE-TX)
DVI-D 1 Puerto para la presentacion principal
RGB 1 Puerto para VDR o monitor RGB
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +55°C (almacenamiento: +70°C o menos)
Waterproofing U.Presentacion IP20 (IP22: opcidn)
U. Antena 1P26
U. Control P22
ALIMENTACION
Procesador | 24 VCC: 5,0 A max. (24 rpm), 5,6 A max. (48 rpm) 24 VCC: 6,4 A max. (24 rpm), 7,0 A max. (48 rpm)
Procesador FAR-1513/1523 CC:6,2kg
CA: 6,8 kg Unidad de Control FAR-1513/1523 1,2 kg
2-06
Orificio fijacion
) 400 15.7" i 287 11.3"
R S
% w o @)
— (85 00=]
g%; ﬁ - ,:z,:rj \ 310 12.2" -
| ° ® E‘ 1
A ‘ N S ool v j__[ ‘B'T
6 0'2»"H‘ 2xR3 6 042—“~ Opcional ‘ 160 6.3" [
Cubierta !
anti goteo
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FAR-1518 FAR-1528
ANTENA
Tipo Abierta de 1.260 mm (4') o Abierta de 2.040 mm (6,5 Abierta de 2.040 mm (6,5') o Abierta de 2.550 mm (8')
Ancho de Haz Horizontal 1,9° (XN12AF), 1,23" (XN20AF) 1,23" (XN20AF), 0,95° (XN24AF)
Vertical 20°
Velocidad de Rotacion 26 rpm 0 48 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia 9410 MHz +30 MHz, PON
Longitud de Impulso y PRR 3000 Hz (0,125 a 3 millas), 0,08 ps
2760 Hz (0,125 a 6 millas), 0,12 ps
1500 Hz (0,75 a 24 millas), 0,22 ps
1000 Hz (0,75 a 24 millas), 0,38 ps
1000 Hz (3 a 24 millas), 0,68 ps
600 Hz (6 a 96™ millas), 1,2 pys  * 500 Hz en escala de 96 millas
Potencia de Salida 12 kW | 25 kW
Frecuencia IF 60 MHz
PRESENTACION
Precision Distancia 1% de la escala en uso o 10 m, el que sea mayor
Demora +1°
Escala e intervalo | Distancia 0,125; 0,25; 0,5; 0,75; 1,5; 3; 6; 12; 24; 48; 96 millas
entre anillos Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,5; 1; 2; 4; 8; 16 millas
Trazas de Eco Intervalo: 15 s, 30 s, 1-30 min. (pasos de 30 s) o continuo
Hasta 50 en 0,2-32 millas
Blancos de TT Seguimiento: 5/10 puntos en todos los blancos
Vector: 0 a 60 minutos
Hasta 300
Blancos de AIS Seguimiento: 5/10 puntos en todos los blancos
Vector: 0 a 60 minutos
Mapa Radar 5.000 pts
INTERFAZ (Procesador)
Rumbo 1 Puerto: formato AD-10 olEC61162-2
Serie IEC61162-2: 2 Puertos (AIS/HDG), IEC61162-1: 4 Puertos (GPS/LOG/AMS/ECDIS)
Interfaz Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK, DBS, DBT, DPT, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, HBT, HDG, HDM, HDT,
(IEC61162, NMEA0183) MTW, MWV, RMB, RMC, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VTG, VWR, VWT, WPL, ZDA
Salida ABM, ACK, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, EVE, HBT, OSD, RSD,TLB,, TLL, TTD, TTM, VSD
Cierre de Contacto Salida de Alerta: 4 canles, Entrada ACK remoto, Fallo de sistema, Fallo de alimentacién
Presentacién Remota 2 Puertos (Sefak: HD, BP, Disparo y Video)
LAN 1 Puerto (100 BASE-TX)
DVI 1 Puerto para presentacion principal
RGB 1 Puerto para monitor VDR o RGB
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +55°C (almacenamiento:+70°C o menos)
Estanqueidad U.Presentacion IP20 (IP22: opcién)
U. Antena P56
U. Control P22
ALIMENTACION
Procesador Tipo CA 100-115/220-230 VCA: 1,8/0,8 A (26 rpm), 2,2/1,0 A (48 rpm) | 100-115/220-230 VCA: 2,3/1,0 A (26 rpm), 2,6/1,2 A (48 rpm)
Tipo CC 24 VCC: 6,1 A max. (26 rpm), 7,2 A max. (48 rpm) 24 VCC: 7,5 A max. (26 rpm), 8,6 A max. (48 rpm)
Procesador 1518/1528 CC:6,2 kg
CA:6,8 kg Unidad de Control 1518/1528 1,2kg
2-06
Orificio fijacion
B 400 15.7"
A 350 13.8" | Orificio fijacién
o @ 260 10.2"
of 8| [\]
S _ 6
21k 32
o DU N S N o
B8 & - Z 8
=
Y g T e s LT,
6 O'ZJH‘ 2xR3 6 O'gl‘L Opcional ‘ 160 6.3"1/
Cubierta !
anti goteo
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Especificaciones

Radar

RADAR MARINO CAJA NEG

FAR-2117-BB FAR-2127-BB FAR-21375-BB
J=m
ANTENA
Tipo Abierta 1.260 mm (4'), Abierta 2.040 mm (6,5') o Abierta 2.550 mm (8') 3.090 mm (10') banda S 0 3.765 mm (12') banda S
Ancho dol Haz Horizontal | 4 g+(4' Apierta: XN12AF), 1,23°(6,5' Abierta: XN20AF) 0 0,95°(8' Abierta: XN24AF) 21’?85zfzf’g:gjasé:ss'\',\?gg:%)°
Vertical 20° 25°

Velocidad de Rotacion 24 rpm 0 42 rpm 21/26 rpm o 45 rpm
TRANSCEPTOR DE RF
Frecuencia 9.410 +30 MHz (banda X) 3.050 +30 MHz (banda S)
Longitud de Impulso y PRR 0,125; 0,25 millas: 0,07 ps/3000 Hz

0,5 millas: 0,07; 0,15 ps/3000 Hz

0,75; 1,5 millas: ~ 0,07; 0,15; 0,3 ps/3000; 1500 Hz

3 millas: 0,15; 0,3; 0,5; 0,7 ps/3000; 1500; 1000 Hz

6 millas: 0,3;0,5; 0,7; 1,2 us/1500; 1000; 600 Hz

12; 24 millas: 0,5; 0,7; 1,2 ps/1000; 600 Hz

48; 96 millas: 1,2 ps/600 Hz
Potencia de Salida 12 kKW | 25 kW | 30 kW
Frecuencia IF 60 MHz
Intermedia BW 40 MHz (Pulso corto), 10 MHz (Pulso medio), 3 MHz (Pulso largo)
PRESENTACION
Precision Distancia 1% de distancia méx. de la escala en uso 6 10 m, la que sea mayor

Demora +1°

Escala e intervalo | Escala 0,125; 0,25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4; 6; 8; 12; 16; 24; 32; 48; 72; 96 mn

entre anillos Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5; 0,5; 1; 1; 2; 2; 4; 4; 8; 8; 12; 16 mn
Trazas de Eco Intervalo: 15, 30 s, 1, 3, 6, 15, 30 min o continuo
Blancos TT Hasta 100
Blancos AIS Hasta 1.000 (Se requiere la entrada de datos AIS)
Interfaz Entrada BWC, BWR, DBS, DBT, DPT, DTM, GGA, GLL, HDT, MTW, MWV, RMA, RMB,
(IEC61162, NMEA0183) RMC, RTE VBW, VDR, VHW, VTG, VWR, VWT, WPL, ZDA
Salida AAM, TLL, TTM, RSD, ESP
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +55°C
Estaqueidad U. Presentacion IPX0
U. Antena IPX6
ALIMENTACION
Procesador 24 VCC: 7,6 A*1/8,5 A*? 24 VCC: 8,8 A*1/9,7 A*?
100-115 VCA: 2,6 A*1 /3,0 A*2 100-115 VCA: 3,0 A*1/3,4 A*2 100-115VCA: 3,0 A
220-230 VCA: 1,6 A*1 /1,7 A*2 220-230 VCA: 1,8 A*1 /1,9 A*2 220-230 VCA: 1,5A
*1: 24 rpm, *2: 42 rpm *1: 24 rpm, *2: 42 rpm
Antena 200/220 VCA: 3,0 A
o o 380/440 VCA: 1,5A
220 VCA: 3,5 A (para HSC)
440 VCA: 1,7 A (para HSC)
Procesador RPU-013 10 kg
385 152" 207
370 14.6" 0o
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350 13.8" 0.3"
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418 19.5"
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.

360 14.2" 411 16.2"
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RADAR MARINO CAJA NEGRA
FAR-2218BB FAR-2228BB
AR
ANTENA
Tipo Abierta 1.297 mm (4') o Abierta 2.097 mm (6,5') o Abierta 2.597 mm (8')
Ancho de Haz Horizontal 1,9° (4' Abierta: XN12CF), 1,23° (6,5' Abierta: XN20CF) o 0,95 (8' Abierta: XN24CF)
Vertical 20°
Velocidad de Rotacion 24 rpm 0 42 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia 9410 MHz +30 MHz, PON
Longitud de Impulso y PRR S1: 3000 Hz (0,125 a 2 millas); 0,07 ps
S2: 3000 Hz (0,5 a 4 millas); 0,15 ps
M1: 1500 Hz (0,75 a 12 millas); 0,3 ps
M2: 1200 Hz (1,5 a 24 millas); 0,5 ps
M3: 1000 Hz (3 a 24 millas); 0,7 ps
L: 600 Hz (6 a 96 millas); 1,2 ps
Potencia de Salida 12 kW | 25 kW
Frecuencia IF 60 MHz
PRESENTACION
o Distancia 1 % de la distancia max. de la escala en uso o 10 m, la mayor
Precision
Demora +1°
Escala e intervalo | Escala 0,125;0,25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4; 6; 8; 12; 16; 24; 32; 48; 72; 96 mn
entre anillos Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5; 0,5; 1; 1; 2; 2; 4; 4; 8; 8; 12; 16 mn
Trazas de Eco Intervalo: 15's, 30 s, 1, 3, 6, 15, 30 m o continuo
Blancos TT 100 en 24/32 mn
Blancos AIS 350
Mapa Radar 20.000 pts
INTERFAZ (Procesador)
Serie 8 puertos (IEC61162-1/2: 2 puertos; IEC61162-1: 4 puertos; AD-10: 1 puerto) (1 puerto para sub pantalla del sensor de antena)
Interfaz Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK*', DBS*!, DBT, DDC, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HBT, HDT*', MTW,
(IEC61162, NMEA0183) MWV, OSD, RQA, RMB, RMC, ROT, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VSD, VTG, VWR*', VWT*', WPL, ZDA
*1 para sustitucion
Salida ABM, ACK, AIQ, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, DDC, EVE, HBT, OSD, RSD, TLB, TLL*?, TTD, TTM, VSD
*2 para radar tipo B
Cierre de Contacto Salida de alerta: 6 puertos sefal de contacto, carga 250 mA (Normalmente cerrado/abierto: 4, fallo sistema: 1, fallo alimentacién: 1)
LAN 2 puertos (100 BASE-TX)
DVI 2 puertos: DVI-D, DVI-1 o datos de imagen RGB (VDR)
RS-232C 1 puerto: control de brillo
Sub presentacion (para ECDIS) 2 puertos (HD, BP, Disparo y Sefal de Video)
AMBIENTE
Temperatura Pocesador -15°C a +55°C (almacenaje: -20°C a +70°C o menos)
Antena -25°C a +55°C (almacenaje: -25°C a +70°C o0 menos)
Estaqueidad Procesador P22
Antena IP56
ALIMENTACION
‘ Procesador | 100-230 VCA: 2,2-1,1 A (24 rpm), 2,8-1,4 A (42 rpm) | 100-230 VCA: 2,6-1,3 A (24 rpm), 3,9-1,7 A (42 rpm)

Procesador RPU-025 para Banda X/Banda S (24 rpm) 9,6 kg 21.2 Ib (con ventilador)
Procesador RPU-025 para Banda S (42 rpm) 11,5 kg 25.4 Ib (con 2 ventiladores)

385 12.63" @
3-07 | 370 12.14" ~ ;
‘\F | 1 &
Io T SR e
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R B [
[To}
[T S
! gl = @ °
| g ¢
I @ <
LLLLL | -
SRS SN =
350 11.48"
359 11.78"

o
<
©
®
®
®

Especificaciones \ 104



Especificaciones

Radar

FAR-2238S-BB FAR-2238S-NXT-BB

ANTENA
Tipo Abierta de 2.547 mm (8'), Abierta de 3.072 mm (10") o Abierta de 3.822 mm (12')
Horizontal 2,6° (8' abierta: SN24CF) o0 2,3° (10' abierta: SN30CF) o 1,8° (12' abierta: SN36CF)
Ancho de Haz -
Vertical 25°
Velocidad de Rotacion 24 rpm 0 42 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia CH1 PON: 3.043,75 MHz; QON: 3.063,75 MHz +5 MHz o

3050 MHz 30 MHz, PON CH2 PON: 3.053,75 MHz; QON: 3.073,75 MHz +5 MHz

Longitud de Impulso y PRR

S1:3000 Hz (0,125 a 2 millas), 0,07 ps
S2: 3000 Hz (0,5 a 4 millas), 0,15 ps
M1: 1500 Hz (0,75 a 12 millas), 0,3 us PON: 0,07 ps a 1,2 ys/ 600 Hz a 2400 Hz
M2: 1200 Hz (1,5 a 24 millas), 0,5 ps QON: 5,0 pus a 18,3 ps/ 600 Hz a 2400 Hz
M3: 1000 Hz (3 a 24 millas), 0,7 ps
L: 600 Hz (6 a 96 millas), 1,2 pys

Potencia de Salida 30 kW Estado sélido, 250 W
Frecuencia IF 60 MHz
PRESENTACION
_ Distancia 1 % de la distancia méxima de escala en uso o 10 m, la mayor

Precision

Demora +1°
Escala e intervalo |Escala 0,125; 0,25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4; 6; 8; 12; 16; 24; 32; 48; 72; 96 millas
entre anillos Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0;25; 0,25; 0,5; 0,5; 1; 1; 2; 2; 4; 4; 8; 8; 12; 16 millas
Trazas de Eco Intervalo: 15's, 30 s, 1, 3, 6, 15, 30 m o continuo
Blancos TT 100 en 24/32 millas
Blancos AIS 350
Mapa Radar 20.000 pts
INTERFAZ
Serie 7 puertos (IEC61162-1/2: 2 puertos; IEC61162-1: 4 puertos; AD-10: 1 puerto)
Interfaz Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK*', DBS*', DBT, DDC, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HBT, HDT*', MTW,
(IEC61162, NMEA0183) MWV, OSD, RQA, RMB, RMC, ROT, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VSD, VTG, VWR*', VWT*', WPL, ZDA

*1 para sustitucion
Salida ABM, ACK, AlQ, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, DDC, EVE, HBT, OSD, RSD, TLB, TLL*2, TTD, TTM, VSD
*2 para radar tipo B

Cierre de Contacto Salida de alerta: 6 puertos: sefial de contacto, carga 250 mA (Normalmente cerrado/abierto: 4; fallo del sistema: 1; fallo de alimentacién: 1)
LAN 2 puertos (100 BASE-TX)
DVI 2 puertos: DVI-D, DVI-I o datos imagen RGB VDR)
RS-232C 1 puerto: control de brillo
Sub presentacion (para ECDIS) 2 puertos (HD, BP, Disparo y Sefal de Video)
AMBIENTE
Temperatura Procesador -15°C a +55°C (almacenaje: -20°C a +70°C o menos)

Antena -25°C a +55°C (almacenaje: -25°C a +70°C 0 menos)
Estanqueidad Procesador P22

Antena IP56
ALIMENTACION

\ Procesador | 100-230 VCA: 2,2-1,1 A (24 rpm); 2,8-1,4 A (42 rpm) | 100-230 VCA: 3,0-1,5 A (24 rpm); 5,8-2,6 A (42 rpm)
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Antena Abierta de 6,5 pies XN20AF 39kg
Antena Abierta de 4 pies XN12 AF 33 kg Antena Abierta de 8 pies XN24AF 42 kg
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FAR-2218-BB/2228-BB/2238S-BB/2238S-NXT-BB

Antena Abierta de 4 pies XN12CF 46,2 kg Antena Banda S de 8 pies SN24CF 129 kg
Antena Abierta de 6,5 pies XN20CF 48,1kg Antena Banda S de 10 pies SN30CF 135kg
Antena Abierta de 8 pies XN24CF 49,3 kg Antena Banda S de 12 pies SN36CF 140 kg
XN12CF: 1297 51.1" SN24CF: 2547 100.2"
XN20CF: 2097 82.6" SN30CF: 3072 120.9"
‘ XN24CF: 2597 102.2" | _ SN36CF: 3822 150.5" ‘
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Unidad de Control Unidad de Control Unidad de Control
teclado completo RCU-014 3,7kg Trackball RCU-015 2,4Kkg Trackball RCU-016 24Kkg
110 4.3" 4-04 110 4.3" 4-04
e ]
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Especificaciones

Chart Radar

CHART RADAR
FAR-3000-BB (banda X)
BT
ANTENA
Tipo Abierta de 1.260 mm (4'), Abierta de 2.040 mm (6,5') o Abierta de 2.550 mm (8')
Horizontal 1,9° (Abierta de 4': XN-12CF), 1,23° (Abierta de 6,5': XN-20CF)
Ancho de Haz 0 0,95° (Abierta de 8': XN-24CF)
Vertical 20°
Velocidad de Rotacion 24 rpm 0 42 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia 9410 +30 MHz
. 0,125; 0,25 millas : 0,07 ps/3000 Hz
Longitud de Impulso y PRR 0,5 millas: 0,07; 0,15 s/3000 Hz
0,75 millas: 0,07; 0,15; 0,3 ps/3000; 1500 Hz
1 millas: 0,07; 0,15; 0,3 ps/3000; 1500 Hz
1,5; 2 millas: 0,07; 0,15; 0,3; 0,5 us/3000; 1500; 1200 Hz
3; 4 millas: 0,15; 0,3; 0,5; 0,7 ps/3000; 1500; ;200; 1000 Hz
6; 8; 12 millas: 0,3; 0,5; 0,7; 1,2 ps/1500; 1200; 1000; 600 Hz
16; 24 millas: 0,5; 0,7; 1,2 ps/1200; 1000; 600 Hz
32; 48; 96 millas: 1,2 ps/600 Hz
Potencia de Salida 12 kW 25 kW
PRESENTACION
Precision Distancia 1% de la méxima distancia de la escala en uso o 10 m, la mayor
Demora +1°
Escala e intervalo |Escala 0,125; 0;25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4; 6; 8; 12; 16; 24; 32; 48; 72; 96 millas
anillos de distancia | Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5; 0,5; 1; 1; 2; 2; 4; 4, 8; 8; 12; 16 millas
Trazas de Eco Intervalo: 15, 30 s, 30 m o continuo
Blancos TT Hasta 200
Blancos AIS Hasta 1.000 (se requiere la entrada de datos AIS)
Interfaz Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, CUR, DBT, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HBT, HDT,
(IEC61162, NMEA0183) MTW, MWV, RMC, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VTG, ZDA
Salida ABM, ACK, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, EVE, HBT, OSD, RSD, TLB, TTD, TTM, VSD
AMBIENTE
Temperatura Procesador -15°C a +55°C
Antena -25°C a +55°C
Estanqueidad Procesador 1P20
Antena IP56
ALIMENTACION
Procesador 100-230 V CA, 1 fase, 50/60 Hz
PSU-014: 3,7 A
PSU-015: 6,4 A
PSU-016:2,8 A
PSU-017:5,6 A
Monitor MU-190: MU-231: MU-270W:
100-230 V CA, 0,7-0,4 A 100-230 V CA, 1,0-0,6 A 100-230 V CA, 0,7-0,4 A
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FAR-3000-BB (Magnetrén banda S o Estado Sélido)
i
ANTENA
Tipo 3.765 mm banda S (12')
Ancho de Haz Hori-zontal 1,8° (12' bandaaS: SN-36CF)
Vertical 25
Velocidad de Rotacion 24 rpm 0 42 rpm
TRANSCEPTOR de RF
Frecuencia 3050 +30 MHz
Longitud de Impulso y PRR 0,125; 0,25 millas : 0,07 ps/3000 Hz 0,125; 0,25 millas: 0,07 QON/5,0; 2400 Hz
0,5 millas: 0,07; 0,15 ps/3000 Hz 0,5 millas: PON 0,07; 0,18; QON/5,0 7,5; 2400 2000 Hz
0,75 millas: 0,07; 0,15; 0,3 ps/3000; 1500 Hz 0,75; 1 millas: PON 0,07 0,18 0,3; QON/5,0 7,5 12,5; 2400 2000 1500 Hz
1 millas: 0,07; 0,15; 0,3 ps/3000; 1500 Hz 1,5; 2 millas: PON 0,07 0,18 0,3; QON/5,0 7,5 12,5; 2400 2000 1500 Hz
1,5; 2 millas: 0,07; 0,15; 0,3; 0,5 us/3000; 1500; 1200 Hz 3; 4 millas: PON 0,07 0,18 0,3; QON/5,0 7,5 12,5; 2400 2000 1500 Hz
3; 4 millas: 0,15; 0,3; 0,5; 0,7 us/3000; 1500; ;200; 1000 Hz 6; 8 millas: PON 0,30,50,7 1,2; QON/12,5 17,5 18,3;
6; 8; 12 millas: 0,3; 0,5; 0,7; 1,2 ps/1500; 1200; 1000; 600 Hz 1500 1060 1000 600 Hz
16; 24 millas: 0,5; 0,7; 1,2 ps/1200; 1000; 600 Hz 12; 16; 24 millas:  PON 0,5 0,7 1,2; QON/17,5 18,3;1060 1000 600 Hz
32; 48; 96 millas: 1,2 ps/600 Hz 32; 48; 96 millas:  PON 1,2; QON/18,3;600 Hz
Potencia de Salida Magnetrén 30 kW Estado Sélido 250 W
PRESENTACION
Precision Distancia 1% de la méxima distancia de la escala en uso o 10 m, la mayor
Demora +1°
Escala e intervalo | Escala 0,125; 0;25; 0,5; 0,75; 1; 1,5; 2; 3; 4; 6; 8; 12; 16; 24; 32; 48; 72; 96 millas
anillos de distancia |Intervalo 0,025; 0,05; 0,1; 0,25; 0,25; 0,25; 0,5; 0,5; 1; 1; 2; 2; 4; 4; 8; 8; 12; 16 millas
Trazas de Eco Intervalo: 15, 30 s, 30 m o continuo
Blancos TT Hasta 200
Blancos AIS Hasta 1.000 (se requiere la entrada de datos AlS)
Interfaz Entrada ABK, ACK, ACN, ALR, CUR, DBT, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, HBT, HDT,
(IEC61162, NMEA0183) MTW, MWV, RMC, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW, VTG, ZDA
Salida ABM, ACK, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, EVE, HBT, OSD, RSD, TLB, TTD, TTM, VSD
AMBIENTE
Temperatura Procesador -15°C a +55°C
Antena -25°C a +55°C
Estanqueidad Procesador IP20
Antena IP56
ALIMENTACION
Procesador 100-230 V CA, 1 fase, 50/60 Hz
PSU-014:3,7 A
PSU-015:6,4 A
PSU-016:2,8 A
PSU-017:5,6 A
Monitor MU-190: MU-231: MU-270W:
100-230 V CA, 0,7-0,4 A 100-230 V CA, 1,0-0,6 A 100-230V CA, 0,7-0,4 A
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Chart Radar

FAR-3000-BB Chart Radar

Radiador XN12CF 46,2 kg Radiador SN36CF 144 kg 3822 .
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Navegador GPS/DGPS
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NAVEGADOR GPS DE 4,3" | NAVEGADOR GPS DE 4,2"
GP-33 GP-39
— "
GPS/WAAS
Tipo de Receptor | GPS Doce canales discretos, codigo C/A, todos a la vista
WAAS Dos canales
SBAS Dos canales
Frecuencia de Recepcion L1 (1575,42 MHz)
Tiempo Primera Determinacion Dentro de 90 s (arranque frio) 90 s aprox. (arranque frio)
Velocidad de Seguimiento 999 nudos 1.000 nudos
Sistemas Geodésicos WGS-84 (y otros)
PRECISION
GPS 10 m (2 drms)
MSAS 7 m (2 drms)
WAAS 3 m (2 drms)
PRESENTACION
Unidad de Presentacion LCD Color de 4,3" LCD Color de 4,2"
Area de presentacion efectiva 95,04 (W) x 53,85 (H) mm 92 (W) x 52 (H) mm
Numero de pixeles 480 x 272
Modos de Presentacion Pléter, Gobierno, Autopista, Datos NAV, Presentacion usuariol, | Pléter, Gobierno, Autopista, Datos NAV, Presentacién usuario
Presentacion usuario2, Presentacion Monitor de Satélites Monitor de Satélites (Digital, Velocimetro, COG)
Capacidad de Memoria 3.000 puntos de derrota del barco
10.000 waypoints con comentarios 100 rutas,
30 waypoints/ruta
Alarmas Arribada, Fondeo, XTE, Velocidad, WASS, Fecha y hora, Viaje, Arribada, Fondeo, XTE, Velocidad, WAAS (SBAS),
Odoémetro Fechay hora, Viaje
INTERFAZ
Puertos NMEAO0183: 1, CAN bus: 1 NMEA0183: 1, USB: 1
Interfaz Salida (NMEAO0183) AAM, APB, BOD, BWC, BWR, DTM, GGA, GLL,
GSA, GSV, RMB, RMC, VTG, XTE, ZDA
(CAN bus) 059392, 060928, 061184, 126208, 126464, 126720, | (NMEAO0183) AAM, APB, BOD, BWC, BWR, DTM, GGA, GLL,
126992, 126996, 127258, 129026, 129029, 129033, 129044, GSA, GSV, RMB, RMC, VTG, XTE, ZDA
129283, 129284, 129285, 129538, 129539, 129540, 130822,
130823
Entrada (CAN bus) 059904, 065286, 060928, 061184,126208, 126720 (NMEAO0183) RTE, TLL
AMBIENTE
Temperatura U. Presentacion -15°C a +55°C -15°C a +55°C
U. Antena -25°C a +70°C -25°C a +70°C
Estanqueidad U. Presentacion IP56 IP55
U. Antena IPX6 IP56
ALIMENTACION
Sin CAN bus 12-24 VCC: 0,24-0,12 A 12-24 VCC: 0,7-0,3 A
CAN bus 15 VCC, LEN7 —
Unidad de Presentacion GP-33 (en soporte) 0,72 kg Unidad de Presentacion GP-33 (empotrada) 0,6 kg
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Unidad de Presentacion GP-39 (en soporte) 0,39 kg Unidad de Presentacion GP-39 (empotrada) 0,36 kg Antena GPS GPA-017 0,6 kg
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Especificaciones

Navegador GPS/DGPS

NAVEGADOR GPS DE 5,

GP-170
GPS/WAAS
Tipo de Receptor | GPS 12 canales discretos, cédigo C/A, todo a la vista
WAAS 2 canales
Frecuencia de Recepcion L1 (1.575,42 MHz)
Tiempo de Respuesta Tipico 90 segundos (arranque frio))
Velocidad de Seguimiento 1.000 nudos
Sistemas Geodésicos WGS-84 (y otros)
PRECISION
GPS 10 m (2 drms)
DGPS 5m (2 drms)
WAAS 3 m (2 drms)
MSAS 7 m (2 drms)
PRESENTACION
Pantalla LCD color de 5,7"
Area de Presentacion Efectiva 116,2 (Ancho) x 87,1 (Alto) mm
Resolucion 640 x 480
Modos de Presentacion Pléter, Autopista, Rumbo, Datos, Integridad
Capacidad de Memoria Derrota: 1.000 puntos; Marcas: 2.000 puntos
Waypoints: 1.000 con comentarios de 20 caracteres cada uno
Rutas: 100 (conteniendo 1.000 waypoints cada una)
Alarmas Aviso: Arribada, Fondeo, XTE, Velocidad, Viaje
INTERFAZ
Serie (IEC 61162-1, -2) 4 puertos (1 puerto IEC 61162-2 Entrada/Salida; 2 puertos IEC 61162-1 Entrada/Salida; 1 puerto IEC 61162-1 Salida)
Puerto datos 1, 2 Entrada ACK, ACN, CRQ, DBT, DPT, HBT, HDG, HDM**, HDT**, MSK, MSS, MTW, THS, TLL, VBW, VHW ** no usado para barcos SOLAS
Salida AAM, ALC, ALF, ALR, APB, ARC, BOD, BWC, BWR, BWW, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, HBT, POS, RMB,
RMC, RTE, VDR, VTG, WCV, WNC, WNR, WPL, XTE, ZDA
Puerto datos 3 Entrada MOB de un dispositivo externo (cierre de contacto)
Salida AAM, ALC, ALF, ALR, APA, APB, ARC, BOD, BWC, BWR, BWW, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, HBT,
MSK*, M§S**, POS, RMB, RMC, Rnn, RTE, VDR, VTG, WCV, WNC, WNR, WPL, XTE, ZDA, RTCM sc104
*cuando se utiliza tanto el receptor diferencial interno/externo
** cuando se utiliza el receptor diferencial interno
Puerto datos 4, Modo IEC/NMEA Mismo que Puerto de Datos 1, 2
Ethernet (IEC 61162-450) 1 puerto
Entrada ACK, ACN, DBT, DPT, HBT, HDG, HDM**, HDT**, MTW, THS, TLL, VBW, VHW ** no usado para barcos SOLAS
Salida AAM, ALC, ALF, ALR, APB, ARC, BOD, BWC, BWR, BWW, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, HBT, POS, RMB,
RMC, RTE, VDR, VTG, WCV, WNC, WPL XTE, ZDA
*cuando se utiliza tanto el receptor diferencial interno/externo
** cuando se utiliza el receptor diferencial interno
AMBIENTE
Temperatura U. Presentac. -15°C a +55°C
U.Antena -25°C a +70°C
Estanqueidad U. Presentac. P25
U.Antena IP56
ALIMENTACION
12-24 VCC
0,8 - 0,4 A (con receptor diferencial interno)
Unidad de Presentacion GP-170 (con kit opcional para empotrar) 2,2 kg (sin receptor DGPS)
Unidad de Presentacion GP-170 (con kit opcional para empotrar) 2,4 kg (con receptor DGPS)
4 x 06
Orificios fijacion 275 10,3311 10 menos dé 100
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D <
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GPS/Pléter de Cartas

PLOTER DE CARTAS DE 9"'/SONDA DE PESCA

GP-1971F

GPS/WAAS

Tipo de Receptor |GPS

72 canales

| WAAS

1 canal

Frecuencia de Recepcién

L1 (1575,42 MHz)

Tiempo Primera Determinacion

80 s aprox. (arranque frio)

Velocidad de Seguimiento 999 nudos

SBAS WAAS, EGNOS, MSAS

Carta Electrénica C-MAP 4D

PRECISION

Antena Interna GPS:10 m Max, WAAS: 5 m Max, MSAS: 75 m Max

PRESENTACION

Tipo TFT LCD color de 7" panordmica TFT LCD color de 9" panoramica
Tamafo de la Pantalla 154 x 85 mm 199 x 113 mm
Resolucién WVGA 800 x 480 pixels WVGA 800 x 480 pixels
Brillo 1000 cd/m? (tipico) 1000 cd/m? (tipico)
Idioma Inglés (US & UK), Francés, Espafol, Aleman, ltaliano, Portugués,

Danés, Sueco, Noruego, Finés, Griego, Japonés, Chino

Modos de Presentacion

Pléter de Cartas, Sonda de Pesca, Radar*', AIS*?, Instrumentos*® (Datos Nav, Motor, Viento, Combustible, Autopiloto™, etc.), Estatus GPS
*1: Se requiere conectado el Radar WIFI DRS4W
*2: Se requiere conectado sensor AlS
*3: Se requieren conectados sensores externos
*4: Se requiere conectado el NAVpilot-300 o 700 de FURUNO

Capacidad de Memoria

30.000 puntos de derrota y waypoints, 1.000 rutas (max. 50 puntos por ruta), 5.000 puntos rapidos

SONDA de PESCA

Frecuencia de Transmision

CW: 50/200 kHz, CHIRP: 40 a 225 kHz

Transductor

300 W 0 600 W o 1 kW* (Dependiendo del transductor) * Puede ser necesaria la caja MB-1100 con algunos transductores FURUNO.

Escala de Profundidad

5-1.200 m; desplazamiento: 0-500 m

Modo Extension

CHIRP*, RezBoost™**, ACCU-FISH™** Discriminacion de Fondo**, Ganancia Auto (Pesca/Crucero), Ganancia Manual, Lupa,
Zoom de Marcador, Zoom de Fondo, Enganche de Fondo

*: Se requiere transductor dedicado.

**: Se requiere transductor compatible con frecuencia dual.

Avance de Imagen

8 pasos: x4, x2, 1/1,1/2, 1/4, 1/8, 1/16, stop

LAN INALAMBRICA

Frecuencia de Transmision [

2,422,472 GHz (1 0 13 canales), IEEE802.11b/g/n

Seguridad | Avanzada WAPI, IEEE802.11i
CONTROLADOR REMOTO (opcién)
Frecuencia de Transmision 2,4 GHz
INTERFAZ
NMEA0183 1 Puerto
Interfaz Entrada DBT, DPT, DSC, DSE, GGA, GLL, GNS, HDG, HDT, MTW, MWV, RMA, RMC, ROT, RSA, THS, TLL, VHW, VTG, ZDA,
(NMEA0183) PFEC (GPatt/SDmrk/SDtbd/SDffl/pireq)
Salida AAM, APB, BOD, BWR, DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, GSA, GSV, GTD, HDG, HDT, MTW, MWV, RMA, RMB, RMC, RTE, THS,
TLL, VHW, VTG, WPL, XTE, ZDA, PFEC (SDmrk/SDtbd/SDtfl/pidat)
CAN bus 1 Puerto
Interfaz Entrada 126992, 127245, 127250, 127251, 127258, 127488, 127489, 127493, 127497, 127505, 128259, 128267, 128275, 129025,
(CAN bus) 129026, 129029, 129038, 129039, 129040, 129041, 129284, 129285, 129538, 129540, 129793, 129794, 129798, 129808,
129809, 129810, 130306, 130310, 130311, 130312, 130313, 130314, 130316, 130577, 130830, 130831, 130832, 130880
Salida 126992, 127245, 127250, 127251, 127257, 127258, 127505, 128259, 128267, 128275, 129025, 129026, 129029, 129033,
129283, 129284, 129285, 130306, 130310, 130312, 130316, 130830, 130831, 130832
Tarjeta Micro SD 2 ranuras (SD, aceptable SDHC)

152 6"

AMBIENTE
Temperatura [ -15°C a +55°C
Estanqueidad | IP56
ALIMENTACION
[ 12-24 V CC, 1,37-0,64 A [ 12-24 VCC, 1,6-0,8 A
Unidad de Presentacion GP-1871F (en soporte) 1,1kg 2.41b Unidad de Presentacion GP-1971F (en soporte) 1,5kg 3.31b
Unidad de Presentacion GP-1871F (empotrada) 09kg 2.01b Unidad de Presentacion GP-1971F (empotrada) 1,3kg 2.91b
217 85" | 27 1.0"74 2.9" 74 2.9" 267 10.5" 36 1.4"74 2.9" 74 2.9"
191.5 7.5" ‘ 191.5 75" 15 06'[ 59]2.3" 2415 9.5" ‘ 2415 9.5" 15 06°59 23]
r—" . 5 ] ]
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Especificaciones

GPS/Pléter de Cartas

PLOTER DE CARTAS DE 121"
GP-3700 GP-3700F

GPS/WAAS
GPS 12 canales
Tipo de Receptor WAAS/
SBAS 2 canales
Frecuencia de Recepcion L1 (1575,42 MHz)
Tiempo Primera Determinacién 90 s aprox. (arranque frio)
Velocidad de Seguimiento 999 nudos
SBAS WAAS, EGNOS, MSAS
Carta Electrénica MAPMEDIA VECTOR
PRECISION
Antena Interna GPS: 10 m Max, DGPS: 5 m Max, SBAS: 7 m Max
PRESENTACION
Tipo LCD IPS color de 12,1" LCD IPS color de 12,1"
Tamano de la Pantalla 246 x 184,5 mm 246 x 184,5 mm
Resolucién 600 x 800 pixels 600 x 800 pixels
Idioma Inglés, Chino, Thai
Modos de Presentacion GP3700: Proa arriba, Norte arriba, Auto Rumbo arriba, Rumbo arriba, Ir A arriba, Direccion Especificada arriba
GP3700F: Lo anterior mas Pléter+Frecuencia Dual, Pléter+Una Frecuencia, Dos Frecuencias, Una Frecuencia
Capacidad de Memoria 30.000 puntos para derrota del barco, 3.500 waypoints con comentarios (35 QP), 200 rutas (max. 100 puntos por ruta)
SONDA de PESCA
Frecuencia de Transmisién 50/200 kHz
Transductor 600 W o 1 kW* (dependiendo del transdutor) * Puede ser necesaria la caja MB-1100 para algunos transductores FURUNO
Escala 5-1.200 m, desfase: 0-1.200 m

Modo Extension

ACCU-FISH™**  Zoom de Marcador, Zoom de Fondo, Enganche de Fondo, Discriminacién de Fondo**
**: Se requiere transductor compatible con Frecuencia Dual.

Avance de Imagen 6 pasos: x2, 1/1,1/2, 1/4, 1/8, 1/16

INTERFAZ

NMEA0183 3 Puertos

Interfaz Entrada ALR, BLV, CRQ, CUR, DBK, DBS, DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT, MSK, MTW, MWV, RMA, RMB, RMC, TLL,
(NMEAO0183) TTM, VDM, VDR, VHW, VTG, VWR, VWT, THS, ZDA

Salida AAM, APB, BOD, BWC, BWR, DBT, DPT, DTM, GGA, GLL, GNS, GSA, GSV, GTD, HDG, HDT, MSK, MSS, MTW, MWV, RMA,
RMB, RMC, RTE, THS, TLL, TTM, VHW, VTG, WPL, XTE, ZDA

CAN bus/NMEA 1 Puerto
Interfaz Entrada 059392/904, 060928, 126208/464/996, 127237/250, 129538, 130577
(CAN bus) Salida 059392/904, 060928, 126208/464/992/993/996, 127258, 128267/275, 129025/026/029/033/283/284/285/538/539
Puerto USB 1 Puerto
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad [Presentacion IPX2
| Antena IP56
ALIMENTACION
12-24 V CC; 2,5-1,3 A | 12-24 V CC; 2,8-1,5 A
Unidad GP-3700 (en soporte) 4.8kg
Unidad GP-3700F (en soporte) 48kg GPA-021S (para DGPS) 0,52 kg
1 .6" 179 7.0"
339 13.3" 608 30? 0 ‘ 2156 6.1"
320 12.6" 66 2.6"
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Sonda de Pesca

SONDA DE PESCA5,7" SONDA DE PESCA 8,4"
FCV-628 FCV-588
General
Frecuencia 50y 200 kHz
Transductor 600 W 600 W/1 kW*
UNIDAD de PRESENTACION

Pantalla

LCD TET en color de 57" LCD TFT en color de 8,4"

Area de presentacion efectiva

87,1 (W) x 116,2 (H) mm 128,2 (W) x 170,9 (H) mm

Resolucién

VGA 480 x 640 pixels

Modo de Presentacion

Una frecuencia (50 6 200 kHz), Dos frecuencias, Ampliacién, Datos Nav, Lupa, Ampliacién de marcador, Ampliaciéon de fondo,
Enganche de fondo, Discriminacién de fondo, ACCU-FISH™, RezBoost™

Escala Basica
*m, ft, fa, p/b seleccionables en ment

2-1.200 m

Desfase de escala

Hasta 1.200 m

Escala de Enganche de fondo 2-10m
ampliacion Fondo y Zoom marcador| 2-1.200 m
Avance de Imagen

8 valores: stop, 1/16, 1/8, 1/4, 1/2, x1, x2, x4

Longitud de Impulso y PRR

0,04-3,0 ms, Max 3.000 pulsos/min

Interfaz Entrad
(IEC61162-1, NMEA 0183 | ="trada
Ver 1.0/2.0/3.0)

BWC, GGA, GLL, GNS, HDG, HDT, MDA, MTW, MWV, RMA,
RMB, RMC, VHW, VTG, XTE, ZDA

Salida DBS, DBT, DPT, MTW*, RMB*, VHW*, TLL*mediante operacion de tecla
* Se requieren datos externos.

AMBIENTE

Temperatura -15°C a +55°C

Estanqueidad IP56

ALIMENTACION

12-24VCC: 1,1-0,5A | 12-24 VCC: 1,3-0,6 A

* La FCV-588 puede ser conectada con tr.

ansductores de 1 kW mediante la Caja de Acoplamiento MB-1100, en el caso de algunos transductores FURUNO.

FCV-628 (en soporte) 1,3kg FCV-588 (en soporte) 2,3kg
406 122 4.8 RTSZG 142 5.6"
R103 , . Sl
| o= ! ™o
EyE S
AV 132 5.2" & ﬁ
% " 106 4.2"
233 9.2" 54211
170 6.7"
S8 ) B E
o @ @ 3 &
~ O I~ @ « i
‘_, S b
FCV-628 (empotrado) 0,9 kg FCV-588 (empotrado) 1,6 kg
106 4.2" 110 4.3"
54[2.1:52 233 9.2 542157 22 .4'?14'5," 152 5.98"
170 6.7" rificios |ac|orj ——
—— . HRPRY Y Z y
© S -
S g ? Z I // g

Corte para empotrar

Corte para empotrar
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Especificaciones

Sonda de Pesca

SONDALCD 12,1"
FCV-295 FCV-1150

General
Frecuencia El transceptor sintetizado trabaja con
dos frecuencias en el margen de
28 a 200 kHz
Transductor 1,26 3kW
UNIDAD de PRESENTACION
Pantalla LCD TFT en color de 10,4" LCD TFT en color de 12,1"
Numero de Pixel 640 x 480 800 x 600
Modo de Presentacion Una frecuencia (alta o baja), Dos frecuencias, Ampliacion, Mixto, Lupa, Ampliacién de marcador, Ampliacién de fondo, Enganche de fondo
Escala basica
*m, ft, fa, p/b seleccionables en el menu 5-3.000 m
Desfase de escala 0-2.000 m
Escala expansion | Enganche de fondo 5-200 m
Avance de Imagen 6 valores: stop, 1/16, 1/8, 1/4, 1/2, x1, x2, x4
Longitud de Impulso y PRR 0,1-5,0 ms, 20-3000 pulsos/min
Interfaz Entrada BWC, GGA, GLC, GLL, GNS, GTD, HDG, HDT, MDA, MTW, BWC, GGA, GLC, GLL, GNS, GTD, HDG, HDT, MDA, MTW,
(IEC61162, NMEAO183) MWW, RMA, RMB, RMC, VHW, VTG, XTE MWW, RMA, RMB, RMC, VHW, VTG, XTE, HVE, att, hve, req
Salid DBS, DBT, DPT, MTW*, TLL, SDmrk, VHW, RMB, dat
alica *Se requiere sensor opcional
Salida para
monitor externo o
AMBIENTE
Temperatura U.Presentacion -15°C a +55°C
Estanqueidad U. Presentacion IP55 (empotrada)
ALIMENTACION
12-24 VCC: 2,6-1,3 A, 100/110/220/230 VCA, 12-24 VCC: 3,3-1,7 A, 100/110/220/230 VCA,
con rectificador opcional con rectificador opcional
FCV-295 7,0kg FCV-1150 (con soporte) 82kg  FCV-1150 (empotrado)
41 158 6.2" 2
35° N _ec
323 12.7" 0185723 356 14.0" 921.6] #4-06
310 12.2" . 340 13.4"
— ‘ R 3
. ] dl. B = 0 o N
- - ™ — —
0 — — ol
012 2E 98 &/ |0 O <l
i i S— 0)
320 12.6" |
340 13.4" 16"
Orificio fijacion Q?/
K o
304 12.0" ~
- ~
- 0
b 2
o
@ S
0|€
o\
320 12.6"

Corte para empotrar
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SONDA de PESCA SONDA de PESCA HI-REZ TruEcho CHIRP|  TruEcho CHIRP con INDICADOR TAMANO PESCADO

FCV-1900 FCV-1900B FCV-1900G

m
(%]

§e)
o
2,
=
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Q
@,
[9)
=}
)
(%)

General

Frecuencia 15 a 200 kHz; sintetizador libre

Transducctor 1,263 kW

PRESENTACION (Procesador)

Modo de Presentacion Una frecuencia (alta/baja), Dos frecuencias, Ampliacion, Usuario 1/2 (disponible para uso mixto, multi-ganancia,
telesonda y presentacion de sonda externa), Enganche de fondo, Ampliacién de fondo, Ampliacién de marcador, Discriminacién

Escala Bésica

*m, ft, fa, p/b seleccionable en mend 5a3.000m

Desfase de escala Hasta 2.000 m

Escala expansion 2a200m

Histograma Tamafio del Pescado Profundidad de 2 m o més;

- - se requiere transductor especifico

Avance de Imagen 6 valores: stop, 1/4, 1/2,1/1, 2/1, 411

Registro de Datos Ecos y datos de medicion pueden ser registrados en la memoria interna

Idioma Inglés, Danés, Francés, Espanol, Noruego, Ruso, Chino, Koreano, Japonés

INTERFAZ

NMEAO0183 3 Puertos para Entrada/Salida

Interfaz Entrada GGA, GLL, GNS, MTW, VHW, VTG, ZDA

(NMEA 0183 Ver 1.5/2.0/3.0) | Salida DBS, DBT, DPT, MTW, TLL

LAN 1 puerto*, Ethernet 100Base-TX *Se requiere Hub

CIF 1 puerto

Sonda de Red 1 puerto (marcador de sonda/disparo de sonda)

Video 1 puerto, HDMI tipo-D

Disparo Externo 1 puerto

Sensor de Temperatura 1 puerto

USB 1 puerto (USB2.0)

AMBIENTE

Temperatura -15°C a +55°C

Estanqueidad P22

ALIMENTACION

12-24 VCC: 8,3-3,9 A

Procesador FCV-1901 10,2 kg Unidad de Control FCV-1902 1,1kg
I —— 101 1100 2
o . ° 287 113"
@ . «5{ T
o & S 3 P—
™| © 2 >
Tle o " = 100
& B Y 3 0o &8 coo
o o f] \ 310 12.2"
ﬁl |“@f@ 4 x87
Orificios fijacion
280 11" [
260 10.2"
8 @O
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) ° =
@8 8 8
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Especificaciones

Sonda de Pesca

TRANSDUCTORES para FCV-295/FCV-1150/FCV-1900/DFF3

1 kW 2 kW 3 kw
28 kHz CA28F-8 CA28BL-6HR CA28BL-12HR
38 kHz - CA38BL-9HR CAS38BL-15HR
50 kHz CA50B-6/6B, CA50B-9B CA50B-12, CA50BL-12HR CA50BL-24H, CA50BL-24HR
68 kHz CA68F-8H - CAB8F-30H
82 kHz - CA82B-35R -
88 kHz CA88B-8 CA88B-10 CA88F-126H
107 kHz - - CA100B-10R
150 kHz - — CA150B-12H
200 kHz CA200B-5S CA200B-8/8B CA200B-12H
50/200 kHz CA50/200-1T*, CA50/200-1ST** - -
* ACCU-FISH™ compatible para FCV-1900/DFF3 ** Excepto para FCV-1900
TRANSDUCTORES para FCV-1900B/1900G (CHIRP)
1 kW 2 kW 2 kW/3 kW
42 a 65 kHz (baja)/130 a 210 kHz (alta) CM265LH * — -
42 a 65 kHz (baja)/85 a 135 kHz (alta) CM265LM - —
42 a 65 kHz (baja)/150 a 250 kHz (alta) CM275LH-W ** - -
38 a 75 kHz (baja)/130 a 210 kHz (alta) — PM111LH * -
38 a 75 kHz (baja)/80 a 130 kHz (alta) - PM111LM -
28 a 60 kHz (baja)/130 a 210 kHz (alta) — - CM599LH *
28 a 60 kHz (baja)/80 a 130 kHz (alta) — - CM599LM
* Compatible ACCU-FISH™ e histograma tamafio del pescado. ** Transductor tipo haz ancho (25° en alta frecuencia).
TRANSDUCTORES para DFF1-UHD (CHIRP)
1 kW
42 a 65 (baja)/130 a 210 (alta) CM265LH, CM275LH-W, B265LH, B275LH-WR)
TRANSDUCTOR para DFF-3D (MULTI HAZ)
800 W
165 kHz B54 (pasacasco)/TM54 (en popa)/SS54 (acero inox)
TRANSDUCTORES para DFF-3D y BBDS1/DFF-3D y DFF1-UHD (COMBINACION)
TkW
165 kHz y 50/200 kHz 165T-50/200-SS260 (Pasacasco)
Multi Haz y Convencional 165T-50/200-TM260 (En popa)
r1v| susltm; y ;1% ﬁlgslg kHz (baja)/130 a 210 kHz (alta) 165T/265LH-PM488 (Pocket)
TRANSDUCTORES para GP-1871F/1971F (CHIRP)
300 W 600 W 1 kW
40 a 60 kHz (Baja) — - B175L
40 a 75 kHz (Baja) B75L/SS75L - -
80 a 130 kHz (Media) — B75M/SS75M -
95 a 155 kHz (Media) B150M/T150M - -
130 a 210 kHz (Alta) - B75H/SS75H B175H
150 a 250 kHz (Alta) — - B175HW
Equipo Sensor
LISTA DE TRANSDUCTORES FCV-628 FCV-588 |GP-1871F/1971F DFF1 BBDS1
‘ Frecuencia Tipo ‘ g;glj\e&')%?. ‘ Montaje Pg:irg:a
520-5PSD Pasacasco ® O ® O ® O [ ) ® O
525-5PWD En popa [ JO) ® O ® O [ ® O
520-5MSD Pasacasco ® O [ JO) ® O [ J [ JC)
520-PLD (P319*) Pasacasco ® O ® O ® O - -
525T-BSD (B45*) Pasacasco ® O ® O ® O — ® O
(5565(;* Fs,i‘rl1vs|gnsor de velocidad) En popa 600 W ® O ® O ® O - ® O
50/200 kHz (55265&;'3)/12 Pasacasco ® o ® o ® o - -
f’égg ;I)P)/ A Pasacasco ® O ® O ® O - -
TRANSDUCTOR
(Sssssgoil‘ztl))/ 12 Pasacasco ® O ® O ® O —
(SSSSGGO_ -QSOIZ-;D/ZO Pasacasco ® O ® O ® 0 - B
CA50/200-1T O Pasacasco 1 KW — ® O ® O [ ] ® O
526T(ID)-HDD(B260*) Pasacasco — ® O [ J© - ® O
CA50B-6 O Pasacasco — O O O —
50 kHz CA50B-6B O Pasacasco | 1 kW — O O O —
CA50B-9B O Pasacasco — — - @) -
CA200B-5 O Pasacasco — — — O —
AL CA200B-5S O Pasacasco TkW — O O O —
525ST(ID)-MSD (B744V*) Pasacasco ® O ® O [ JO) [ J ® O
TRIDUCER 50/200 kHz 5255T(ID)-PWD (P66) EnTeees 1 kW FYe) FYe) FYe) ° FYe)
* Modelo Airmar® @ACCU-FISH disponible ©Discriminacion de Fondo disponible
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SONAR PPI DE 12,1" a
CH-500 CH-600 g-
=]
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7]
GENERAL
Frecuencia 60/88/150/180/240 kHz, (selecccionable una) 60/153 kHz o 85/215 kHz (frecuencia dual) seleccionable
Potencia de Salida 0,8-1 5 kW (dependlen_c!o dela freculenma); 1 kW
disponible reduccién de potencia

PRESENTACION

Pantalla LCD color de 12,1"
Resolucién XGA 1024 x 768

Brillo 0,5 a 950 cd/m?, seleccionable

Modo de Presentacion

Horizontal (Normal/Ampliacién/Vertical o Histérico combinado/
Division horizontal + Vertical/Lupa combinado), Exploracién
Vertical, Sonda (Normal/Lupa combinado),

Lupa circulo completo (Normal/Horizontal dual)

Horizontal (Normal/Ampliacién/Vertical o Histérico combinado/
Divisién horizontal + Vertical/Lupa combinado),
Exploracién Vertical, Sonda (Normal/Lupa combinado),
Lupa circulo completo (Normal/Horizontal dual),

Dual horizontal (Normal/Ampliacién)/Vertical/Sonda,
Modo frecuencia alta, baja o mixta

Escala

‘ Modo Horizontal

10 2 2.400 m, 15 pasos

[Modo Vertical

10 a 600 m, 15 pasos

Longitud de Impulso

0,2 a 20 ms (segun la escala)

Monitor Audio [Salida 2 W (8 ohms)
\Frecuencia Frecuencia 0,9 a 1,2 kHz (se requiere altavoz externo)
Idioma Inglés, Thai, Vietnamita, Chino, Espafiol, Indonesio, Malayo, Birmano, Francés, Noruego, Italiano, Japonés
INTERFAZ
NMEAO0183 2 Puertos, v1.5/2.0/3.0/4.0/4.1, 4800/9600/19200/38400 bps
Interfaz [Entrada CUR, DBS, DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT, MDA, MTW, RMC, VHW, VTG, ZDA
|salida TLL
NMEA2000 1 Puerto
Interfaz Entrada 05939 060162/904, 0/416/928, 061184, 065240, 126208/720/992/996,
127250, 128259/267, 129025/026/029/033/291, 130310/311/ 312/316/577/821
Salida 05939 060922/904, 061184,8, 126208/464/720, 126993/996/998, 130822/823/828

Salida Sefal de Video

1 puerto, HDMI, XGA

Disparo Externo

1 puerto, /0

Sentencia de salida patentada

PFEC: pidat

UNIDAD de CASCO

Carrera del Transductor

400 mm o 250 mm

Tiempo Subida/Bajada

400 mm: 30 s, 250 mm: 20 s

Velocidad del Barco Permitida

20 nudos 0 menos (15 nudos durante operacién de subida/bajada)

Control Modo

Angulo exploracién

6° a 360°, 24° paso (6°, 12°, 15°, 18°, 21°, 24°)

Horizontal Angulo inclinacién 5° a +90° (vertical), paso de 1°

gggr:rigl)wggigal Angulo exploracién 6° a 180°, paso de 122 (Normal: 3°, velocidad alta: 6°)

Ancho de Haz |Horizontal 60 kHz: 15°/20°, 88 kHz: 12°/16°, 150 kHz: 7°/9° 60 kHz: 16°/22°, 153 kHz: 7°/9°
(-3 dB/-6 dB) 180 kHz: 7°/9°, 240 kHz: 6°/8° 85 kHz: 11°/15°, 215 kHz: 5°/6°
Vertical 60 kHz: 12°/17°, 88 kHz: 10°/13°, 150 kHz: 7°/9° 60 kHz: 14°/20°, 153 kHz: 5°/8°
(-3 dB/-6 dB) 180 kHz: 8°/10°, 240 kHz: 6°/8° 85 kHz: 10°/14°, 215 kHz: 4°/6°

Estabilizador Sensor de movimiento incorporado

AMBIENTE

Temperatra ol Tanscepto -15°C a +55°C
U. de Casco 0°C a +55°C (Transductor: 0°C a +35°C)

Estanqueidad | U.Presentacién/Control P55
U. Transceptor/Cascol IP22 (unidad de control Subida/Bajada : IP55)

ALIMENTACION

U. Presentacién/Control/Transceptor |

12-24 VCC: 4,5-2,2A

U. de Casco

12/24 VCC: 2,2/1,1 A (7,2/3,6 A: durante la subida)

Unidad de Presentacion y de Control CH-500/600 4,0 kg

Transceptor CH-503 3,3kg  Unidad de Control CH-502/602

302 11.8"
———

Unidad de Casco CH-504 6" (carrera 400 mm) 34 kg

347 13.6"

195 7.7"

Unidad de Casco CH-504 8" (carrera 400 mml) 41 kg

-

al=

o s

oé O 5‘2;
|.33513.2"
444 174"

CH-5058" (carrera 250 mm)

Unidad de Casco CH-505 6" (carrera 250 mm) 33 kg 40kg

014055 2 —+
para CH-500, 180kHz

*Longitud minima

_ 475

475*

l *Longitud minima

185 7.3"1="
0185 73" =;—+
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Especificaciones

Sonar de Exploracion

SONAR CON EXPLORACION EN CIRCUL PLETO

CSH-5L MARK-2 CSH-8L MARK-2
GENERAL
Frecuencia [ 55 kHz 6 68 kHz [ 85 kHz 6 107 kHz
PRESENTACION
Modo de Presentacion Exploracién simple, Combinacion con Sonda de Pesca* (simple y sonda de pesca), Combinacién con Audio (simple y audio)
* Se requiere Sonda de Pesca o Ecosonda
Colores Exploracién/Eco: 16 colores, Marca: 1 color
Marcas Derrota del Barco, linea de proa, Direccién/distancia, Banco de pesca, Evento, Enganche de blanco
Escalas de Distancia 50, 85, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600, 800, 1.000, 1.200, 1.600 m
Longitud de Impulso 0,5 a 20 ms (dependiendo de la escala)
Velocidad del Barco 18 nudos max (operacién subida/bajada hasta 16 nudos)
Inclinacién del Haz Control manual: 0° a 55° en pasos de 1° Exploracién con inclinacién automatica: 4° a 52°
Busqueda por Audio|Frecuencia 800 Hz | 1 kHz
(Por altavoz externo) [Sector 20°, 40°, 80° y 120° seleccionable
Idioma Inglés, Espaniol, Danés, Holandés, Francés, ltaliano, Noruego, Tailandés, Vietnamita, Birmano, Indonesio, Japonés
INTERFAZ
NMEAO0183 (Ver1.5/2.0/2.2) 2 puertos
Interfaz Entrada CUR, DBS, DBT, DPT, GGA*, GLC, GLL*, GTD, HDG, HDM, HDT, MTW, RMA, RMC, VDR, VHW, VTG
* desactivada para NMEAQ183 Ver.1.5
Salida TLL
Corredera, E/S, KP Corredera de pulsos (sefial de contacto): 200/400 pulsos/mn
Sonda, sefal E/S: VI-1100A aplicable
KP (disparo) externo: Lazo de corriente 0 a 12V
Salida Sefial Video [Método RGB analdgico, sincronizacion separada, XGA (VESA)
|Resolucion 1024 x 768 pixeles, reloj de 65 MHz
Entrada datos CIF Situacion, Velocidad del barco, Demora, Datos de corriente (1 capa), Profundidad, Temp. del agua, Datos corriente de capa multiple
UNIDAD DE CASCO
Carrera del Transductor 400 mm 6 600 mm
Tiempo de Subida/Bajada 400 mm: 14 s, 600 mm: 20 s
Velocidad Permitida del Barco 18 nudos méx. (16 nudos durante la operacién de subida/bajada)
Sistema de activacion Control eléctrico remoto
AMBIENTE
Temperatura [ 0°C a +55°C
Estanqueidad | IPX2 (sin panel conector del procesador)
ALIMENTACION
Procesador [ 100-240 V CA: 4,0-2,0 A, 1 fase, 50-60 Hz [ 100-240 V CA: 4,5-2,2 A, 1 fase, 50-60 Hz
Transceptor CSH-5130-A-5L 20 kg Transceptor CSH-8030-A-8L 37kg Unidad de Control CSH-5211-A 3,5 kg
" 165 165 " 2-06.5
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Sonar Multi Haz

SONAR MULTI HAZ

F3/F3i/F3L/F3Li (WMB1320F/1320Fi/1320FL/1320FLi/4340/6340)

GENERAL

Frecuencia de Transmision

Banda ancha; F3/F3i: 160 kHz, F3L/F3Li: 80 kHz

Ancho de Haz Efectivo

F3/F3i: 200 m, F3L/F3Li: 450 m

Espaciado de Haz

FA: 3,2°

Ancho de Haz

120° x 4° (Babor-Estribor x Proa-Popa), PS: 4,4°

Profundidad Maxima*
(mejor rendimiento)

F3/F3i: 200 m (Haz Lateral), 400 m (Haz Principal directamente bajo el barco)
F3L/F3Li: 450 m (Haz Lateral), 900 m (Haz Principal directamente bajo el barco)
*Alcance en profundidad depende de varios factores externos

Max. Resolucién en Distancia

2cm

Correccion de Marea

Totalmente Geo referenciada

PRESENTACION

Modo de Presentacion

Batimetria, Vista polar, Sonda (haz tnico, triple y quintuple)
(Opciones de licencia)
Dureza de fondo, Soporte de cliente abierto, Blancos en columna de agua, Datos no corregidos, Exportacién XYZ, Exploracién lateral,
Mareas RTK, otros formatos de exportacion

ESPEC MINIMAS PARA PC

[oF] Windows 8.1, 10

CPU 2 Ghz, 4 Nucleos/4 Hilos de ejecucion
Memoria 8 GB (Min. 4 GB)

Gréaficos Direct X11

Resolucién de Pantalla Full HD 1920 x 1080 (Min. XGA 1024 x 768)
SSD 2TB (Min. 250 GB)

Red Ethernet - GbE, Wifi-802.11ac

Soporte Pantalla Dual Si

INTERFAZ (Transceptor)

NMEAOQ183/RS422/RS232 GGA, GGK, GLL, HDG, HDM, HDT, HVE, PASHR, PTNL PFEC, RMC, RCD, TSS1, ZDA
Ethernet GbE

Otras Interfaces PPS, KP, Alimentacién

AMBIENTE

Temperatura 0°C a +50°C (almacenaje: -200°C a +85°C)
Estanqueidad IP56, Montado en mamparo (disponible opcién IP67)
ALIMENTACION

9-32V CC

ransceptor 3 kg ransductor WMB- : z g (dependiendo del cable
T tor DRS (F3 DRX) 8,3k Transductor WMB-160 (G3: 160 kHz) 15kg (dependiendo del cable)
06.6 05.75 27 11"
° © Q Marca de proa
2 . o 1o 84 | 84
2 o |© 33" 33"
- 3 13
2l 8 UM 318 12.5" 156 6.1"
g o 6 02" 330 13" ‘ %J
710 ° - °
216 85" 877 14.8" 5 Transductor WMB-80 (63: 80 kHz) 39 kg (dependiendo del cable)
K
e il 27 11"
b= < i Marca de proa

TUTUUUTUV L

- 170 | 170
0 E‘\‘) 67" 1 6.7"
N~
Sk
L v | : ‘
|l 510 20.1" | 316 12.4"
1004 533 21" 340 13.4"
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Especificaciones

Autopiloto
NAVpilot-300
UNIDAD de CONTROL
Pantalla LCD Color
Tamano de la Pantalla 41"
Area de Presentacion Efectiva 82,6 (W) x 61,9 (H) mm
Resolucién 320 x 240 puntos (QVGA)
Brillo Tipico 700 cd/m?
Contraste 8 niveles
PROCESADOR
Modo de Gobierno STBY, Auto, Dodge, NFU, Giro, Auto avanzado*, SABIKI™, Navegacion*, FisHunter™
* se requieren datos externos
Ganancia Timén/Contra Timén Auto / 1-20 (Manual)
Ajuste Asiento -5° (babor) a +5° (estribor)
Velocidad Cambio de Rumbo 1a20%s
Alarma Desviacion, Vigilancia
Motor 10 A continuos, 20 A durante 5 segundos
CONTROLADOR GESTUAL
Tipo de Pantalla TFT LCD de 1,28" monocroma , 128 x 128
Distancia de Comunicacién 10 m, vista amplia (dependiendo de las condiciones ambientales)
Alimentacion 3V CC (2 pilas AAA)
INTERFAZ
CAN bus/NMEA2000 1 Puerto
Entrada 059392, 059904, 060160, 060416, 060928, 061184, 065240, 065283, 065284, 126208, 126464, 126720, 126992, 126996, 127250,
127258, 128259, 129025, 129026, 129029, 129283, 129284, 129285, 129538, 130577, 130818, 130821, 130827, 130841
Salida 059392, 059904, 060928, 061184, 126208, 126464, 126720, 126993, 126996,
126998, 127237, 127245, 130816, 130821, 130822, 130823, 130827, 130841
CAN bus 1 Puerto, control DBW
Sefal de Contacto 3 Puertos
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad | Procesador IP55
Unidad Control IP56
Controlador Gestual P67
ALIMENTACION
Procesador 12-24V CC, 0,22 A max.
Unidad Control 15V CC, 0,29 A max.
Unidad de Control FAP-3011 NAVpilot-300 (empotrada) 0,22 kg Procesador FAP-3012 NAVpilot-300 1,5kg
15 4.5" 14 0.6" 18 0.7" 85 3.3" 45 18" 30 12" 225 8.8" 75 3"
...... | ¢ u
o 8 FURVWLEI®
< =
© ©
= i B
% =0 2x 93.5 E
0.1 Corte del panel
Unidad de Control FAP-3011 NAVpilot-300 (en soporte) 0,43 kg Controlador Gestual GC-001 NAVpilot-300 0,12kg
146 5.7" 4-25.5 55 2.1" 16<_0;6"

o (L)
© oQ
83 3.3" o
8 \|So
35° <
g
115 4.5" ‘ —
- b 3
: 28 MO
0 ~—
T - b 1
o W H
| | = |
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TOPILOTO
NAVpilot-700 NAVpilot-711C
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UNIDAD de CONTROL

Pantalla LCD Monocromo LCD en Color
Tamanfo de pantalla 4,6" 41"

Area de Presentacion Efectiva 85,2 (W) x 85,2 (H) mm 82,6 (W) x 61,9 (H) mm
Numero de Pixel 160 x 160 puntos 320 x 240 puntos
lluminacién 8 niveles

Contraste 16 niveles —
PROCESADOR

STBY, Auto, Dodge (FU, NFU, Rumbo), Giro, Remoto, Auto avanzado*, SABIKI™**, Navegacién*, Viento*, Fish Hunter™*

Modo de Gobierno
* se requieren datos externos. ** solo NAVpilot-711C.

Ajuste Condicién de la Mar AUTO/MANUAL-CALMA/MODERADA/GRUESA

Angulo de Timén 10 - 45 grados

Alarma Desviacion de Rumbo, Error Transversal *, Velocidad del Barco*, Profundidad*, Temperatura del Agua®, Viento*, Vigilancia, Registro de Viaje*
* se requieren datos externos

INTERFAZ

Puertos CAN bus (NMEA2000): 1, NMEA0183: 2

Entrada NMEAO0183: AAM, APB, BOD, BWC, BWR, DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT, MTW, MWV, ROT, RMB, RMC, THS,

TLL, VHW, VTG, VWR, VWT, XTE, ZDA
CAN bus (NMEA2000): 059392/904, 060928, 061184, 126208/720/992/996, 127250/251/258/488/489, 128259/267,
129025/026/029/033/283/284/285, 130306/310/311/312/313/314/577/818/821/827/880
Salida NMEAO0183: DBT, DPT, GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT, MTW, MWV, RMB, RMC, ROT, RSA, VHW, VTG, VWR, VWT, ZDA
CAN bus (NMEA2000): 059392/904, 060928, 061184, 126208/464/720/992/996, 127237/245/250/251/258, 128259/267,
129025/026/029/033/283/284/285, 130306/310/311/312/822/823/827

125 4.9"

AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad Procesador 1P20
Otras unidades IP56
ALIMENTACION
| 12-24V CC: 4,0 - 2,0 A (excluida la bomba)
Unidad de Control FAP-7001 NAVpilot-700 (en soporte) 0,9 kg Unidad de Control FAP-7011C NAVpilot-711C (en soporte) 0,39 kg
- 146 5.7" 4-06
g 15 0.6" 196 7.7" 4-25 T 7
a0 .
p 2 1 = o1
= A = =3 37, B
264 10.4" 100 9’ 176 6.9" - 1.5" 83.5 3.4
0.
[to] o] = o
~ © © 0
g S ° b
¥ o
Unidad de Control FAP-7001 NAVpilot-700 (empotrada) 0,64 kg Unidad de Control FAP-7011C NAVpilot-711C (en superficie) 0,33 kg
24 0.9" 58 2.3"
© 10 0.4" ) 115 4.5"
§ == pr==s
g;iﬁgcg .Vﬁacidn ﬁ% : i:",
o - 2
C = 7 I Grueso de menos  (Grueso de%
3 ( deu10 mm) 10 a 20 mm)
Unidad de Control FAP-7001 NAVpilot-700 (en superficie) 0,62 kg Procesador FAP-7002 NAVpilot-700/711C 1,9 kg
100 3.9" 255 10.0"
40 1.6" 41 1.6

4-83.2 ‘
D—»ZG 10

Orificio fijacién & ‘ 7|

T

e

S

259 10.2"

Z :

Corte del panel

85 3.3"
115 4.5"

#40 1.6"

90 3.5"

Especificaciones \ 122



123

Especificaciones

Instrumento/Organizador de Datos

INSTRUMENTO/ORGANIZADOR DE DATOS

FI-70
GENERALES
Pantalla LCD en color de 4,1"
Resolucién QVGA (320 x 240)
Brillo Tipico 700 cd/m?
Modo de Presentacion Medidor analdgico, Grafico, Autopista, Crondmetro, AlS simple, Cuadro de datos
Idioma Inglés, Francés, Espafiol, Aleman, Italiano, Portugués, Sueco, Danés, Noruego, Finés
PRESENTACION de DATOS
Velocidad STW, STW max, STW media, SOG, SOG max, SOG media, Velocidad efectiva (VMG)
Viento AWS, TWS, TWS méax, AWA, TWA, Viento Beaufort GWD
Rumbo HDG, HDG medio, Rumbo en la préxima virada, ROT
Rumbo Efectivo COG
Cronémetro Cuenta atras 1, Cuenta atras 2, Cuenta adelante
Navegacion Demora, RNG, WPT, XTE, Posicién, Hora ETA, Fecha ETA, Viaje, Odémetro
Barco Angulo de Timon, Estabilizadores, Balanceo/Cabeceo
Motor RPM, Combustible gastado en el viaje, Caudal de combustible, Temperatura, Horas motor, Presién de aceite,
Temperatura de aceite, Presion refrigerante, Temperatura de aceite de transmisién, Presion de aceite de transmisién
Tanque Nivel 1-6
Profundidad Profundidad
AIS AIS
Tension Tension de alimentacion
Entorno Fecha, Hora, Temperatura del agua, Temperatura del aire, Presién atmosférica, Humedad, Sensacién térmica, Punto de rocio
INTERFAZ
CAN bus (NMEA2000) 1 puerto
Entrada 059904, 165280, 060928, 061184, 126208/720/992/996, 127237/245/250/251/257/258/488/489/493/497/505, 128259/267,
129025/026/029/033/038/039/040/283/284/285/538/794/809/810, 130306/310/311/312/313/314/316/576/577,
130816/818/821/822/825/880/841
Salida 059392/904, 060928, 061184, 126208/464/720/993/996, 816/821/822/823/825/841
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad IP56
ALIMENTACION
15 VCC via CAN bus
0,15 A max, LEN3

Instrumento FI-70 0,22 kg Instalacion frontal (se requiere kit opcional)
115 4.5" 14 0.6"18 0.7 85 3.3" 45 18" 30 12
[ ‘ ]
[—— icg P Broche,
b pac
5 ® X 2
< 7 TR S
. N ’
A Arandelas
QRS
0.1 Corte para empotrar
Consola
Instrumento (montaje frontal) FI-70 0,24 ki Panel
ns Il ) { montaje
. . . . " " % Tornillo B
15 4.5 16 0.6"16 06" 85 3.3 Orificios piloto 4> 8. 30 12" @9’ autorosca ¥
runumo %
| . 0
i o 8 A >
: o o 1%

Voo

QA o

Q~
Corte para empotrar
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FI-5001

Transductor de Viento

INSTRUMENTOS DE NAVEGACION ELECTRONICOS

FI-5001L (Eje Largo)
Transductor de Viento

DST-800
Sensor Prof./Veloc./Temp.

FI1-5002

Caja de Conexion

IF-NMEAFI
Convertidor Datos Analdgicos NMEA

—

= g

GENERAL

Alimentacién:

12V CC, I< 40 mA

Frecuencia:
Cable:

235 kHz
6m

Cable del transductor: 30/50 m

CAN bus x 2 puertos

CAN bus x 6 puertos
Alimentacién:
12V CC, menos de 2A

CAN bus: 1 puerto
Sensor Extrerno:
Transductor Viento, Medidor Tanque:
(FI-50010 FI-5001L)
Sensor Velocidad/Temperatura
(ST-02PSB o ST-02MSB)
Alimentacion:
15V CC, menos de 200 mA

Transductor de Viento FI-5001 (opcicn) 0,3kg Transductor de Viento FI-5001L (Eje Largo)
0w 7
A~ 3
8 8 = —
(30 1.2") 865 34.1"
(30 12" 517 20.4" 720 28.3" 145 5.7"
372 14.6" 70 2.8" 70 28
. 7 \A = s )
s i) e ] B = <
s - SE E PRSI L
N _
< = g & 2 § oln
= fo
Sensor de Profundidad/Velocidad/Temp. DST-800 (Opcicn) 09kg Caja de Conexidn FI-5002 (Opcion) 0,3kg
075 2.94"
Tc\o B [ E‘F\DV%;UF"\@
3 200 79"
s 220 8.7"
Convertidor de Datos Analdgicos NMEA IF-NMEAFI (Opcion) 0,35 kg

Cable 300 11.8"

‘ 135 5.3" 44 17"
| 127 5.0" ‘ ‘
Sonowne il
©
2x34/ & T
~ o
<
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Especificaciones

Monitores
PANTALLA MARINA DE 15" LLA MARINA DE 19"
MU-150HD MU-152 MU-190HD
CARACTERISTICAS
Pantalla Apaisada de 15" Apaisada de 15"
Resolucién XGA SXGA
(1024 x 768) (1280 x 1024)
Relacién de Contraste (tipica) 600: 1 900: 1
Angulo de Vision (tipico) izqda/dcha y arriba/abajo: 80° o0 mas
Brillo Max. (tipico) 1000 cd/m? | 400 cd/m? 1000 cd/m?
Brillo Min. (tipico) 0,2 cd/m? o menos
INTERFAZ
RGB Analdgica (SUB-D, 15cont.) 1 puerto
DVI (DVI-D) 2 puertos
Video Compuesto (NTSC/PAL) 3 puertos
Escalador Incorporado VGA to SXGA
ALIMENTACION
12-24V CC 12-24V CC 12-24V CC
2,8-1,4 A 1,9-09A 8,4-39A
AMBIENTE (método de prueba IEC 60945)
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad IP56 (CFR46, panel frontal), IP22 (panel trasero)
ALCANCE DEL SUMINISTRO
Estandar Estandar Estandar
1. Unidad de Presentacion 1. Unidad de Presentacion 1. Unidad de Presentacion
2. Materiales de Instalacion, 2. Klt Montaje Empotrado (trasero) 2. Materiales de Instalacion
Accesorios y Respetos 3. Materiales de Instalacion, Accesorios y Respetos
Opcionales Accesorios y Respetos Opcionales
1. Conjunto Cable Opcionales 1. Conjunto Cable
2. Conjunto Soporte (con palomillas) 1. Conjunto Cable 2. Conjunto Soporte
3. Conjunto Visera 2. Conjunto Soporte (con palomillas) (con palomillas) para MU-190
4. KIt Montaje Empotrado (frontal) 3. Conjunto Visera 3. Conjunto Visera
4. Klt Montaje Empotrado (frontal) 4. Guardapolvo
5. KIt Montaje Empotrado (trasero)

MU-150HD Montaje Empotrado 54kg  MU-152 Montaje Empotrado 49kg  MU-190HD Montaje Empotrado 8,2 kg
17/10.7" 17]10.7" 96 60| |2.0" 60 2.0" 82 17 0.7" 17 0.7"
% 2.7" e
S T [I364 143" " S 2
o ) ol J) 3] T e—— e
372 146" Corte del panel 372 146" 9_ ' 450 17.7" Corte del panel
MU-150HD Montaje en Soporte 74kg  MU-152 Montaje en Soporte 6,9 kg MU-190HD Montaje en Soporte 11,0kg
100 3.9" 273 10.7"
44 17" 44 17" 470 18.5"
392 15.4" 392 15.4" = -
B 58 B Ne 58
3 N+ N
88 3 A
= | = I | e T |
372 14.6" 372 14.6" 450 17.7"
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PANTALLA MARINA 19"

PANTALLA MARINA 23.

MU-231

PANTALLA MARINA 27"
MU-270W
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CARACTERISTICAS
Pantalla Apaisada de 19" Apaisada de 23,1" Apaisada de 27"
Resolucién SXGA UXGA WUXGA
(1280 x 1024) (1600 x 1200) (1920 x 1200)
Relacién de Contraste (tipica) 900: 1 600: 1 1500: 1
Angulo de Visién (tipico) izquierda/derecha y arriba/abajo: 80° o mas izquierda/derecha y arriba/abajo: 85°
Brillo Max. (tipico) 450 cd/m? 400 cd/m?
Brillo Min. (tipico) 0,2 cd/m20 menos
INTERFAZ
RGB Analdgica (SUB-D, 15cont.) 1 puerto
DVI (DVI-D) 2 puertos
Video Compuesto (NTSC/PAL) 1 puerto
Escalador Incorporado VGA a SXGA SVGA a WUXGA
ALIMENTACION
100-230 V CA 100-230 V CA 100-230 V CA
0,7-0,4 A 1,0-0,6 A 0,7-0,4 A
AMBIENTE (método de prueba IEC 60945)
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad P22
ALCANCE DEL SUMINISTRO
Estandar Estandar Estandar

1. Unidad de Presentacion
2. Materiales de Instalacion,
Accesorios y Respetos
Opcionales

1. Conjunto Cable

2. Conjunto Soporte

(con palomillas) para MU-190

3. Conjunto Visera

4. Guardapolvo

5. KIt Montaje Empotrado (trasero)

1.Unidad de Presentacién
2. Materiales de Instalacion,
Accesorios y Respetos

Opcionales

1. Conjunto Cable

2. Conjunto Soporte

3. Conjunto Visera

4. Guardapolvo

5. KIt Montaje Empotrado (trasero)

1. Unidad de Presentacion
2. Materiales de Instalacion,
Accesorios y Respetos
Opcionales
1. Conjunto Cable
2. Conjunto Soporte
3. KIt Montaje Empotrado (trasero)
4. Conjunto Visera (Frontal/Trasero)
5. Guardapolvo
6. Conjunto asideros
7. Herramienta de grapado

MU-190 Montaje Empotrado 8,8kg MU-231 Montaje Empotrado 12,8kg  MU-270W Montaje Empotrado 13,0 kg
112
‘110‘I 4.4" 95
43 12 L 3.711
W 05
o 0 ° - ol ol
i 2 =l Ax08x17_
- ® IR Orificio fijacion
~ ) - -
[o2} <
| |3 3 u g5
450 17.7" K R o | T
489 19.3 553 21.8" 706 27.8"
592 23.3" 728 28.7"
4-018
448 17.6" 554 21.8" 686 27.0"
o NS f
o | \eRO | DR | .
) i o| | ! @ ol
2 i il ! -
3 i bl I ~| o
& | § | | Nt
= = | I
Corte del panel 1k 5 =
Corte del panel 2|5 Corte del panel
MU-190 Montaje en Soporte 11,0kg  MU-231 Montaje en Soporte 18,9kg  MU-270W Montaje en Soporte 21,0kg
217 8.5" 273 10.7" 135 341 13.4"
100 3.9"[109 4.3" N 9‘?6‘
. = R ‘ 814 32" |
450 17.7 T } 728 28.7"
T
© N NI q L= f
KNS o o
~ —| Q- il A ~
N 2 Soporte || H
| o b R I - ~
™| < < ! b H k (opcional) . | 3
S M = A visera | .\ e \; Visera "
ﬁ 380 15" visera/ 14 514 202" (opcional) [ E&meonal)
470 18.5" : e " 170 6.7 Sa
e (opcional) 0.6 590 23.2" | 87 11.3" (opcional) 287 11.3"

134 53" 328 12.9"
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Especificaciones

Pantalla Remota

GENERAL
Tamano de Pantalla LCD color de 4,3"
Area de presentacion efectiva 95,04 (W) x 53,85 (H) mm
Resolucién 480 x 272
Estilo de presentacion Datos 1/2/3/4, Autopista, Grafica, Alfanumérica, 6-maneras de dividir la pantalla
Modos de Presentacion Datos nav, Autopista, Rumbo, Veloc., Gréfica profundidad, Gréfica, Layline, STW, SOG, RPM, Timén, Angulo viento, Temp. aire,
Humedad, Balanceo, Cabeceo, ROT, Bateria, Temp. motor, Presiéon aceite, Temp. aceite, Presion refrigerante, Equilibrado,Vigilancia
INTERFAZ
Puertos NMEAO0183 (ver. 2.0, 3.0): 1, CAN bus: 2 (macho/hembra)
Entrada (NMEAO0183)
APB, BWR, BWC, CUR, DBT, DPT, DBS, DBK, GLL, GGA, GNS, GTD, GLC, HDT, HDG, HDM, MTW, MDA, MWV, RSA, RMA,
RMB, RMC, ROT, VHW, VBW, VTG, VWT, VWR, VDR, XTE, ZTG, ZDA, PFEC, Gpatt (Cabeceo y Balanceo)
(CAN bus)
059904, 060928, 126208, 126992, 127245, 127250, 127257, 127258, 127488, 127489, 127497, 128259, 128267, 128275, 129025,
129029, 129033, 130306, 130310, 130311, 130577
Salida (NMEAO0183)
DPT, VHW, RMC, MWV, HDT, HDG, XTE, MTW, RSA, VTG
(CAN bus)
059392, 059904, 060928, 126208, 126464, 126996, 126992, 127245, 127250, 128259, 128267, 129026, 129029, 129283,
129284, 130306, 130311
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad IP56
ALIMENTACION
15V CC: LEN6 (CAN bus)
12-24V CC: 0,2-0,1 A (No CAN bus)
Unidad de Presentacion RD-33 (en soporte) 0,7 kg Unidad de Presentacion RD-33 (empotrada) 0,59 kg

12 0.5" 61 2.4"

176 6.9" 210870 28" rons
145 5.7" ‘ 30 : 145 5.7"
| 1/ (‘ —
IS ) oo
< | 0 © B / < | <
wn|l v [s2] '/ i O ’ ol "
| < w| v - i 130 5.1
3 2 v{ Z<\l - = =
N \b 3
. ]
Y 127 5" ‘
146 5.7° 63 2.5'
91 35"
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Compas 3
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COMPAS SATELITAL %».
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SC-33 SC-70 SC-130 0.
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GENERAL
Precision de Rumbo 0,4° rms 0,4° rms 0,25° rms
Resolucion de Rumbo 0,1° 0,1°, 0,01° 0 0,001° (seleccionable en menu)
Seguimiento Relacién de giro de 45°/s Relacién de giro de 40°/s
Tiempo Determinacién Posicion Tipico 60 s Tipico 60 s

Precision de Posicion

GNSS: 5 m aprox., SBAS: 4 m aprox.,
WAAS: 3 m aprox. (2 drms, HDOP<4)

GPS: 10 m aprox., DGPS: 5 m aprox., WAAS: 3 m aprox., MSAS: 7 m aprox.
(2 drms, HDOP<4)

INTERFAZ (Caja de Conexion)

CAN bus/NMEA2000 1 Puerto 1 Puerto
Interfaz Entrada 0593927904, 00016012 18 28, 061184, 059392, 059904, 060928, 061184, 126208, 126720, 126996
(CANbus/NMEA2000) )
Salida 059392, 060928, 061184, 065280,
126208/464/992/993/996/998, 127250/251/ | 059392, 059904, 060928, 061184, 065280, 126208, 126464, 126720, 126992, 126996,
252/257/258,129025/026/029/033/538/539/ 127250, 127251, 127252, 127257, 127258, 129025, 129026, 129029, 129033, 129044,
540/547,130310/312/314/316/577/578/816/8 | 129291, 129539, 129540, 129545, 129547, 130310, 130312, 130314, 130316, 130577,
17/818/819/820/822/823/826,130833/834/8 | 130578, 130822, 130823, 130842, 130843, 130845, 130846
42/843/845/846/847
NMEA0183 — 8 Puertos (I/O: 4, O: 4)
Interfaz Entrada — ACK, ACM, ACN, HBT, HDT*', MSK, MSS, THS, VBW*2, VDR*?, ACK, ACM, ACN, HBT
(NMEAO0183) Salida ALC, ALF, ALR, ARC, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV,
— HBT, HDG*?, HDM*2, HDT*', HRM*2, MSK, POS, RMC, ROT, THS, VBW*2,
VDR*2, VHW*2, VLW*2, VTG, XDR*?, ZDA, PFEC (GPatt, GPhve, GPimu, llalr, pidat)
LAN — 2 Puertos (100 BASE-TX), Conector RJ45 (para IEC61162-450 y mantenimiento)
Analég — —
AD-10 — 4 Puertos (para salida de rumbo)
uUsB — 1 Puerto (para mantenimiento)

UNIDAD DE PRESENTACION

Pantalla — LCD color de 4,3"
Area de Presentacion Efectiva — 95,04 (W) x 87,12 (H) mm
Reolucion — WQVGA 480 x 272
Brillo — Tipico 600 cd/m?
Contraste — 17 niveles

Modo de Presentacion

Rumbo, Datos Nav, Relacién de Giro y Velocidad (solo modo No-IMO)

Distancia Visible

0,65 m nominal

AMBIENTE
Temperatura Present,/Caja Conexién — -15°C a +55°C
P U. Antena -25°C a +55°C (almacenaje: -25°C a +70°C) -25°C a +55°C (almacenaje: -25°C a +70°C)
Estanqueidad Caja Conexion — IP20 (IP22: montaje en mamparo)
U. Presentacion — 1P22 (IP35: opcional)
U. Antena IP56 IP56
ALIMENTACION
| 12-24'V CC:0.4-0.2 A (LEN: 11 @9 VCC) | Caja de Conexioén: 12-24 V CC, 2,1-1,1 A (incluidas Antena y U. Presentacion)
Unidad Sensor SC-33 2,5kg Unidad Presentacion SC-70/130 0,7 kg
381 15"
21+3 0.8" 107 4.2"
160 6.3" ,_ 141 5.6" ]
1 4-M10 172 6.8" 74 2.9 153 6"
= | 2 145 57" e
"l D 2 B
@ o © _ =
g \Ls g o [ 5 % 3 o
" 0 [t} —
685 27 © 0 §)| = % E
= - elele} -
HEEWLID %
160 |6.3" (opcional)
303 11.9"
Unidad Sensor SC-70 2,8kg  Unidad Sensor SC-130 7,1kg  Caja de Conexion SC-70/130 29kg
381 15" a .
160 6.3" = 350 13.7
R " b 330+1 13"
< =
S N At ..
- © ' ol s
& = - -3
g o o
& QR
i = 5| 8031
160 _|6.3" P08 = = 833.2'
303 11.9" &,
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Especificaciones

Compas
SENSOR DE RUMBO INTEGRADO Unidad Principal PG-700 (montaje en suelo) 0,31 kg
PG-700 Orificio de fijacion para montaje en suelo
2-4.5x11.5
o, |sl%
. <10 <
_ : < 0 o @ o
T— ] D
I - | < °
GENERAL S L E ey,
Precision de Rumbo +1,0° (horizontal) m139 5.5
Resolucion de Rumbo 0,1° .
Seguimiento Relacién de giro de 45°/s m
Correccion Desvio Automatica rotando el barco 5
INTERFAZ e
Puerto CAN bus: 1
Salida 065284, 127250 ) o )
Entrada 059904, 060928, 061184, 126720, 126208, 130818, 165283 Unidad Principal PG-700 (montaje en mamparo) 0,35 kg
AMBIENTE 139 5.5"
Temperatura -15°C a 55°C
Estanqueidad IP55 2
ALIMENTACION - o Ll e
12V CC: 0,1 A (LEN: 3) o ~ 8 ®
- ~ .
2l 2 = 0
04.5 of =
Orificio fijacion para , .,
montaje mamparo
R225 Orificio fijacién para
montaje mamparo é
| S— N
™
L\% ©
112 4.4"
TIITITTTTITTT
SENSOR DE RUMBO INTEGRADO
PG-500
GENERAL
Precisiéon de Rumbo +1,0° (horizontal)
Resolucion de Rumbo 0,1°
Seguimiento Relacién de Giro de 25°/s
Correccion Desvio Automatica rotando el barco
Variacion Automatica via navegador GPS o manual con RD-30
INTERFAZ
Puerto I/O Entrada 1 puerto PG-500 0,3 kg
Salida 2 puertos (un puerto lleva 3 salidas)
Salida FURUNO AD-10 format, IEC 61162-1 (NMEA0183 Ver2.0) 152 6.0"
HDG, HDT, HDM
Entrada IEC 61162-1 (NMEA0183 Ver1.5/2.0)
RMC, VTG
Actualizacién | Formateados AD-10 25 ms
de Datos IEC 61162-1 (NMEA0183) 100 ms, 200 ms 6 1 s, seleccionable 2-4.5x11.5
AMBIENTE Orificios fijacion
Temperatura -15°C a 55°C
Estanqueidad IPX5 (IEC 60529), CFR-46 (estandar USCG) 3y
ALIMENTACION o
12-24 V CC: 120-30 mA .8
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Comunicacione

S

RECEPTOR AlIS
FA-30

TRANSPONDEDOR AIS Clase B

FA-50

TRANSPONDEDOR U-AIS
FA-170

ESTANDARES
IMO MSC.74(69) ANNEX 3,
IMO MSC.302(87), IMO A.694(17),
IMO MSC.74 (69) ANNEX 3, IMO MSC.140(76), IMO MSC.191(79), ITU-R M.1371-5,
ITU-R Rec. M.1371-2, ITU-R M.1371-2, DSC ITU R M.825-3, | DSC ITU-R M.825-3, IEC61993-2 Ed. 2,
IEC 60945 Ed.4, IMO Res. A.917 (22) IEC 62287-1, IEC 60945 Ed.4 IEC60945 Ed. 4 CORRIGENDUM 1,
IEC 62288 Ed. 2, IEC 61162-1 Ed. 4,
IEC 61162-2 Ed. 1, IEC61162-450 Ed. 1
TRANSPONDEDOR* *FA-30: RECEPTOR

Frecuencia TX/RX (FA-30: Frecuencia RX)

156,025 a 162,025 MHz

Potencia de Salida — 1W2w 1W/12,5W
Separacion entre Canales 25 kHz/12,5 kHz 25 kHz 25 kHz
MONITOR

Tipo — — LCD color de 4,3"

Area de Visualizacién Efectiva

95,04 (W) x 53,8 (H) mm

Numero de pixeles

480 x 272 puntos

RECEPTOR GPS

Canales Recepcion

12 canales paralelos, seguimiento 12 satélites

12 canales paralelos, seguimiento 12 satélites

Frecuencia Rx

1575,42 MHz

1575,42 MHz

Codigo Rx

cédigo C/A

codigo C/A

Precision Posicion

10 m (HDOP = 4)

GPS: mejor que 13 m (2 drms, HDOP < 4)
DGPS: mejor que 5 m (2 drms, HDOP < 4)

INTERFAZ
COM Entrada ABM, ACA, ACK, ACM, ACN, AIQ, AIR, BBM,
ACK, ACA, AlQ, DTM, GBS, GGA, GLL, | ACK, BBM, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS, DTM, EPV, GBS, GGA, GLL, GNS, HBT,
GNS, HDT, OSD, RMC, VBW, VTG, DSC, | HDT, OSD, RMC, THS, SSD, VBW, VSD, | HDT, LRF, LRI, OSD, PIWWIVD, PINWSPW,
DSE, ZDA VTG, AlQ, DSC, DSE PIWWSSD, PIWWVSD, RMC, ROT, SPW, SSD,
THS, VBW, VSD, VTG
Salida ABK, ACA, ACS, ALC, ALF, ALR, ARC,
EPV, HBT, LR1, LR2, LR3, LRF, LRI, NAK,
VDM, VDO, ACA, ACS, ALR, TXT VDM, VDO, ABK, ACA, ACS, ALR, TXT PIWWIVD, PIWWSPR, PIWWSSD, PIWWVSD,
SSD, TRL, TXT, VER, VDM, VDO, VSD
Ethernet 10/100BASE-T 10/100BASE-T 100Base-TX, conector RJ45, Auto MDI/MDIX
AMBIENTE
Temperatura Unidad Antena — -30°C a +70°C -30°C a +70°C
Otra Unidad -15°C a +55°C -15°C a +55°C -15°C a +55°C
Estanqueidad Unidad Antena — IPX6 IP56
Otra Unidad Transpondedor: IP22 montado en mamparo, IP20 en suelo
1P20 1P20 Monitor: IP22, IP35 con kit opcional estanco
Pilot plug (panel frontal)/Fuente alimentacion: IP22
ALIMENTACION

Transpondedor (FA-30: Receptor)

12-24VCC, 1,2-0,6 A

12-24VCC, 2,0-1,0A

12-24V CC;6-3 A

Monitor

12V CC; 0,3 A max.
(alimentado por el Transpondedor)

Transpondedor RECEPTOR AIS FA-30 AIS 1,5kg Antena GPS Antena Combinada GPS/VHF
FA-1701 3,0 kg Transpondedor FA-50 Clase-B 1,7kg GPA-017S 0,15kg GVA-100-T 3,3kg
2x06 250 9.8" Ro5
%"gf};& 180 7.1 ‘ ‘ _ 5 02/ R : :
g E . ‘069 27! 3 1%]_Jo6 a8
% e 032 R
< <t |0 -
- \alin 2-05 ol | o S+
L i M S g S : ~
g Cl!'g 8 FURUNO = — g =
2xR3 3= © = a
Ranura 0155 ©
fijacion ° 9 i 3 N
= WE wi 230 9.1 "" — s
MM 255 _10.0 Y ‘
TSI *@, 8§I8‘:‘\.’-1 4‘-—»1 69 6.7" “\ gg';tr?tlena
Monitor (Montaje Empotrado) Monitor (Montaje en Soporte) (240~50
FA-1702 0,6 kg FA-1702 0,7 kg
12 05" 62 2.4" 4xR12 172 6.9 21 74 2.9
145 57" _ 4x@3.5 127 5.0" 145 5.7 08
Orificio fijacion p : .
> E 1 Bl P : o &
~ A e g ©
& T 2 © g 3
Corte para énﬁpotrar '
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Especificaciones

Comunicaciones

RADIOTELEFONO MARINO DE VHF

FM-4800/4850
CARACTERISTICAS GENERALES
Margen de Frecuencias TX: 156,025 a 162,000 MHz, RX: 155,500 a 163,275 MHz
Sistema de Comunicacion Simplex/Semi-duplex
Modo Voz 16KOG3E (F3E), DSC 16K0G2B (F2B)
TRANSMISOR
Potencia de Salida 25 W max., 1 W en potencia reducida
Max. Desviacion Frecuencia +5 kHz
Emisiones Standby Menos que 2 nW
Espurias Transmision Menos que 0,25 uW
RECEPTOR
Sensibilidad +6 dBuV (e.m.f) o menos (SINAD 20 dB)
Selectividad Canal Adyacente 70 dB o méas
Respuesta Espuria de Canal 70 dB o méas
RECEPTOR DSC
Protocolo DSC Clase D
Sensibilidad 0 dBuV (e.m.f) o menos (BER < 1%)
Selectividad Canal Adyacente 70 dB o mas
Respuesta Espuria 70 dB o mas
RECEPTOR AIS
Frecuencia Recepcion (CH) 161,975 MHZ (AIS1), 162,025 MHz (AlS2)
Sensibilidad -107 dBm o menos (PER < 20%)
Selectividad Canal Adyacente 70 dB o méas
Respuesta Espuria 70 dB o mas
RECEPTOR GPS (solo FM4800)
Frecuencia de Recepcion 1575,42 MHz
Numero de Canales 72
Precision Horizontal 10m
Tiempo Determinacion Posicion Arranque frio: 120 segundos, tipico
Intervalo Actualizacion Posicion 1 segundo
MEGAFONO/BOCINA DE NIEBLA
Potencia de Salida 30 W Max. (4 ohm)
INTERFAZ
CAN bus/NMEA2000 1 puerto, LEN: 3
Interfaz Entrada 059392, 059904, 060160, 060416, 060928, 065240, 126208, 126720, 127258, 129026, 129029, 129044
(CANbus/ Salida 059392, 060928, 126208, 126464, 126993, 126996, 126998, 129025, 129026, 129029, 129038, 129039,
NMEA2000) 129040, 129041, 129540, 129793, 129794, 129795, 129797, 129798, 129801, 129802, 129808, 129809, 129810
NMEAO0183 2 puertos
NMEA0183 Entrada DTM, GGA, GLL, GNS, RMA, RMC

Salida DSC, DSE, GLL, RMC, VDM
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad P67
ALIMENTACION
12V CC (-10% a +30%), 5,0 A Max.
Transceptor FM-4800 1,7kg Micrafono MIC-4800 (solo FM-4800) 0,25 kg
175.4 6.9"
231 91" ‘ et
. 200 7.9" | M E—

120 4.7"

100 3.9"
141.3 5.6"
118 4.6"

1,75kg Microteléfono HS-4800 (opcidn) Altavoz SP-4800 (opcion) 0,76 kg
‘ 147.5 5.8"
B 63 2.5" 135 53"
)
@ - - |-
0 @ o~
o S & 8
® @ o 3
- g
@ w = g
s
v e
217.2 8.5" 60 2.4" ‘
230.0 9" “ ‘ ! r 56 22" \4-05.0
247.0 9.7"
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RADIOTELEFONO DE VHF

FM-8900S
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CARACTERISTICAS GENERALES

Clase de Emisién G3E (Radioteléfono), G2B (DSC)
Sistema de Comunicacion Simplex/Semi-duplex
Canales Todos los canales VHF de acuerdo a las Regulaciones Radio ITU-R Apéndice 18,

Todos los canales en FCC Parte 80, Max 20 canales Privados donde permitidos por la Administracion
(preajustados por agente de servicio), 10 canales meteoroldgicos recepcion sélo en USA y Canada
Radioteléfono VHF: EN 301 925 V1.4.1 (2013.5)

Reglas y Regulaciones VHF ATIS: EN 300 698-1 V1.4.1 (2009.12)
DSC: ITU-R M.493-13 (2015-09), ITU-R M.541-9 (2015-10), ITU-R M.689-2 (2012.03), EN 300 338-1/-2 V1.4.1 (2017.02)
Pantalla WQVGA de 4,3" (480 x 272 puntos), LCD con matiz de puntos de colores
TRANSMISOR
Margen de Frecuencias 155,00 - 161,600 MHz

Alta: Max 25 W; Baja: No excede de 1 W

Potencia de Salida RF . . ) ) . Lo
Versién USA: accionamiento manual disponible para 25 W en CH13, CH67 y CH77 (usualmente limitacién a 1 W)

Estabilidad de la Frecuencia Mejor que +1,5 kHz
RECEPTOR

Margen de Simplex 155,000 - 161,600 MHz
Frecuencias Semi-duplex 159,600 - 164,200 MHz

Super-heterodino de doble conversion

Sistema de Recepeion 12 IF : 51,1375 MHz, 2° IF: 62,5 kHz

Potencia Salida de Audio 3 W (altavoz de 4 Q), 2 mW (auricular 150 Q)
Respuesta de Audio De-énfasis de 6 dB/oct +1/-3 dB
Sensibilidad Mejor que 6 dBpV con SINAD 20 dB
Selectividad Canal Adyacente 70 dB 0 mas
Seccion DSC
Registro de Recepcién 50 mensajes de socorro mas 50 mensajes no de socorro
Mensajes Transmision 50 mensajes
Interfaz Datos Nav IEC61162-1 Ed.4

Impresora Centronics compatible
Alarma Visual y sonora a la recepcién de una llamada DSC
Caracteristicas Frecuencia DSC 156,525 MHz (CH70)
Receptor Sensibilidad Tasa de error de simbolo: menos de 1% (con 0 dBuV)
AMBIENTE
Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad FM-8900S: IP20 (opcional IP22), HS-2003: IP24, RB-8900: IP22
ALIMENTACION

24V CC
RX 2,3 A (max.); 1,3 A (espera)
TX 4,7 A (max.)
Transceptor (empotrado) FM-8900S 4,2Kkg Estacion Remota RB-8900 0,7 kg Microteléfono HS-2003 0,2 kg
246 9.7" 77 3.0"
295 11.6" 304 12.0" ) 57 99" 77 3.08" 35 1.38"
277 10.9" | 4-06 237 9.3" 35 1.4"
‘ 258 10.2"

o 883
< Q00
© 565
Q|| oroE=2:20
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Especificaciones

Comunicaciones

RADIOTELEFONO DE MF/HF

FS-1575 FS-2575

GENERAL
Margen Frecuencias X 1,6 a 27,5 MHz (pasos de 100 Hz)
RX 0,1 a 29,9 MHz (pasos de 10 Hz)
Canales 256 canales especificados por el usuario mas los canales ITU, SSB / TELEX

Reglas y Regulaciones

TU-R M. 1082-1, ITU-R M. 1173, ITU-R M625-4, ITU-R M. 476-5, ITU-R M. 490,
ITU-R M. 491-1, ITU-R M. 492-6, ITU-R M. 493-14, ITU-R M. 541-10,
ITU-R M.625-3, ITU-R M.821-1, IMO Res. A. 694 (17),
IMO Res. A. 806 (19), IMO Res. MSC36 (63), IMO Res. MSC68 (68), IMO Res. MSC302 (87), MSC/Circ. 862,
IEC 61162-1 Ed. 4, IEC 60945 Ed. 4,
ETS 300 067 ed. 1, EN 300 338-1 V1.3.1, EN 300 338-2 V1.3.1,
EN 301 033 V1.3.1, EN 300 033 V1.41 EN 300 373-1 V1.41

Sistema de Comunicacion

Simplex/semi-duplex

Clase de Emisién

J3E, H3E, A1A, J2B

TRANSCEPTOR
Potencia RF 150 W pep 250 W pep
Antena 10-18 m latigo o hilo
Sintonia Dentro de 15 s
Sensibilidad Receptor Mejor que +7 dBpV (4,0-29,99999 MHz, J3E) / mejor que +13 dBpV (1,6-4 MHz, J3E)
DSC
Frecuencia Generales Todas las frecuencias DSC en MF/HF
de Recepcion | Alertay seguridad Frecuencias de socorro/seguridad DSC: 2187,5 kHz, 4207,5 kHz, 6312,0 kHz, 8414,5 kHz, 12577 kHz, 16804.5 kHz
Message Storage | TX: 50 mensajes de socorro, mas 50 mensajes no de socorro
RX: 50 mensajes, N° teléfonos, frecuencias, etc.
ALIMENTACION
24V CC, 20 A (TX), 5,0 A (RX) 24V CC, 40 A (TX), 5,0 A (RX)
100/110/200/220/240 V CA 100/110/120/200/220/240 V CA con la opcional
Fuente de Alimentacién PR-300 Fuente de Alimentacion CA/CC PR-850A
Transceptor FS1575T 16 kg Controlador FS-2575C 1,8 kg Acoplador de Antena AT-1575-SUS 8,8 kg
s} B 100 3.94" 100 3.94" 286 11.25" 320 12.6”
° S5 oS & 0
N = 74@75 e pis @8:7 2%
Tl . o ] ] reila
© o ) % 0 B oy | L]
- ® 0 NI ol NS °
8 o 5 52 Se =
Et «© ) . % 2 FURUE® § é %g . o
= 4y o 5 «1? — -
o] S Vnmnrpnnndn —— s S
208 | o, T 8 § 408 / 23170 9.0ﬁ6”
819 Po 195 125 408 /|88 Fiacion
4.92"| 340 13.39" 4.92" Fijacion 200 7.9"
Transceptor FS-2575T 20 kg Acoplador de Antena AT-5075 9,2 kg Acoplador de Antena AT-1575-AES 2,6 kg
E 2 11.25"
SIS 286 128" » 286 11.25"
| =2 S - - ES) 286 11.25"
|:| b e |S -
5 = -
5 9| = 3 . ]
© i - 10| f © o
; 8 FUERWLI® ,‘9 g - 59
) < o] FURWLID® ©
(3]
8
70.3" 4-08 083 408 Ug ;
ijacio 200 79" 0.3" 4-
Fljacién Fijacion 200 79" 703" 408
Fijacién
Microteléfono HS2003 0,5 kg
55 35
217" 1.38”
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MEGAFONO con INTERCOM

LH-5000

Megéfono LH-5000

1,61 kg

SALIDA DE AUDIO

249 9.8"

220 8.7"

Altavoz Megafono

30W x2ch, 80 (a1kHz, 10 % distorsion)

Altavoz Intercom

5,0W, 8 O (a 1 kHz, 10 % distorsion)

Altavoz Interno

2,5W, 80 (a1kHz, 10 % distorsién)

Altavoz Externo 50W,80
IMPEDANCIA DE ENTRADA

Micréfono 600 Q
Entrada Auxiliar 5kQ
AMBIENTE

Temperatura -15°C a +55°C (IEC60945)
Estanqueidad IP67 (IEC60529)
ALIMENTACION

Carga completa 12V CC, 11 A
Estandar 12V CC,5A
Standby 12V CC, 280 mA

NAVTEX RECEIVER

NX-300

RECEPTOR NAVTEX

Frecuencia de Recepcién

518 kHz 0 490 kHz

Modo de Recepcién

F1B

Sensibilidad

2 pV e.m.f. (50 ohms), tasa de error 4%

Categoria del Mensaje

A: Aviso de navegacion

B: Aviso meteoroldégico

C: Informe sobre hielos

D: Informacién busqueda y rescate/pirateria y asalto armado
E: Prevision meteoroldgica

F: Mensaje de practico

G: Mensaje del servicio AIS

H: Mensaje Loran-C

I: Actualmente reservado

J: Mensaje omega diferencial

K: Otra ayuda de navegacion electrénica y mensaje del sistema
L: Aviso de navegacion (adicional)

M aY: Reservado _ no usado actualmente

V: Aviso a Pescadores (sélo USA)

Z: QRU (ningin mensaje en mano)

135 5.3"
110 4.3"

126 5.0"
108 4.3"
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148 5.8"

130 51" N\ 4540

Micréfono MIC-5000 LH-5000

3730| |17

1
0.5"1.2" 0.7"
0,22 kg

PRESENTACION

Pantalla

LCD Monocromo de 4,5"

Area de presentacién efectiva

95 (W) X 60 (H) mm

Numero de pixeles

120 x 64

Modos de Presentacion

Seleccion Mensaje, Datos NAV, Presentacion Mensaje

Almacenamiento Mensajes

28.000 Caracteres

Idiomas

Inglés, Espanol, Aleman, Francés, ltaliano, Danés, Holandés, Portugués

INTERFAZ
Entrada 0183 Ver.1.5/2.0, RS-232C, 4800 bps GGA, GLL, RMB, ZDA, RMC
Salida Datos para ordenador personal, RS-232C, 4800 bps
AMBIENTE
Temperatura | Unidad Antena -25°C a +70°C
U. Presentacion -15°C a +55°C
Estanqueidad | Unidad Antena IPX6
U. Presentacion IPX5
ALIMENTACION

12-24 VCC: 180-90 mA

411 1.6"

61.8 24"

Altavoz Intercom ISP-5000 LH-5000 (opcional)

§

70 2.7" ‘

0,76 kg

1475 5.8"
135 5.3"

T

135 5.3"
144 5.7"

Unidad de Presentacion NX-300

59.5 2.3"
12
0.5"

209 8.2"

175 6.9"
- . ) n o
@ @) ™
< [@]e] o
o
g = *

f ‘ 4-06
140 5.5"

Antena NX-3H-D

0,9kg

116 4.6"

Roscada 1x14UNS1B
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Especificaciones

Comunicaciones

RECEPTOR FACSIMIL

FAX-30

GENERAL

Margen de Frecuencias

80 kHz a 160 kHz, 2 MHz a 25 MHz, 490 kHz, 518 kHz
(NAVTEX)

Clase de Emisién

F3C, J3C, F1B (NAVTEX)

Sistema de Recepcién

Doble superheterodino

Numero de Canales 1.000
Memoria Fax 12 imagenes
NAVTEX 130 mensajes
Velocidad de Exploracién 60, 90, 120, 180 6 240 rpm, seleccién automatica o manual
1.0.C. 576 6 288, seleccion automatica o manual

Color de Presentacion

Monocromo, 8 tonos de gris, tonos de azul,
rosa y negro, rojo y azul

Red Estandar

Ethernet 10Base-T TCP/IP

AMBIENTE

Temperatura -15°C a +55°C
Estanqueidad IPX2
ALIMENTACION

12-24V CC;1,0-0,5A

REQUISITOS MiNIMOS PARA PC

[OF] Windows 98, 2000, ME, XP, Vista, 7, 8(32 bit/64 bit)
CPU 600 MHz o mas rapido

RAM 128 MB 0 mas

Resolution 1024 x 768 pixels

RECEPTOR FACSIMIL

FAX-408

CARACTERISTICAS del RECEPTOR

Margen de Frecuencias

2 MHz a 25 MHz en pasos de 100 Hz

Numero de Progrémacién 164
Canales usuario
Pre-programados 150
Sistema de Recepcion Doble superheterodino sistetizado
Modo de Recepcion F3C

Sensibilidad

MF/HF: 2 uV a 20 dB SINAD

CARACTERISTICAS del REGISTRADOR

Sistema de Registro

Impresién con cabezal térmico

Papel de Registro

216 mm x 20 m; ancho efectivo 212 mm

Velocidad de Exploracién

60, 90, 120 rpm

Gradacion 9 niveles

Control de Fase Automatico o manual

Operacion Automatica* o manual *Mediante sefial APSS
Temporizador para 16 programas/semana

AMBIENTE

Temperatura | -10°C a +50°C

ALIMENTACION

| 12-24 V CC, menos de 28 W

\ Especificaciones

Receptor FA-X30 2,0 kg

217 8.5"

ot 210 8.3" 45 18"
4-06) 150 5.9" 2 1.
7

300 11.8"
285 11.2"
264 10.4"

0.3" 05" L
48 1.9"
Preamplificador FAX-5 1,3kg
-
X
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=
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Receptor FAX-408 5,6 kg
102.5 4.04"
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INMARSAT FLEETBROADBAND

FELCOM250 FELCOMS500
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GENERAL

Frecuencia de Transmision

1.626,5 - 1.660,5, 1.668,0 - 1.675,0 MHz

Frecuencia de Recepcion

1.518,0 - 1.559,0 MHz

INTERFAZ

Ethernet RJ45 4 puertos
Teléfono RJ11 2 puertos
analdgico 2-hilos | Phoenix 4 contactos 2 puertos
NMEA in/out Phoenix 5 contactos (NMEAQ183 ver. 2) 1 puerto
Salida de alarma | Phoenix 3 contactos 1 puerto

Contacto normalmente cerrado

USIM/SIM Tipo Plug in 1 puerto
RS-232 Sub-D 9 cont. hembra (EIA574) 1 puerto
Salida banda L BNC 1 puerto

SERVICIOS DE COMUNICACION

Voz

Circuito conmutado de 4 kbps (AMBE+2 codec)
ISDN 3,1 kHz Audio (Transparente)

Datos

ISDN UDI/RDI

56/64 kbps

Estandar IP (Mejor Esfuerzo Entrega)

Hasta 284 kbps Hasta 432 kbps

Flujo de IP (Tasa de Servicio Garantizada)

8, 16, 32, 64, 128 kbps

8, 16, 32, 64, 128, 256 kbps

SMS Servicio Mensajes Cortos)

Hasta 160 caracteres

FAX G3 Fax a través de audio 3,1 kHz
AMBIENTE
Temperatura Unidad Antena (temperatura trabajo) -25°C a +55°C
U. Antena (temperatura almacenamiento) +70°C
U. Bajo Cubierta (temperatura trabajo) -25°C a +55°C
Estanqueidad Antena: IP56, Unidad Bajo Cubierta: IPX2, Microteléfono: IPX2
Movimiento Balanceo +30°/8 s
del barco Cabeceo +10°/6 s
Guifada +8°/50s
Relacién de Giro 6°/1s
Velocidad del Barco 30 nudos
ALIMENTACION
Alimentacion 12-24 V CC; 9,2-4,6 A (transmsidn), 2,0-1,0 A (recepcién)
Fusible 12A(TX)a12V CC,6A (TX)a24V CC
Antena FELCOM250 Antena FELCOM250 (con accesorios) Antena FELCOM500 Antena FELCOM500 (con accesorios)
FB-1250-B 6,6 kg FB-1250-A 95kg  FB-1500-B 18kg FB-1500-A 21kg
FB-1250-D 57kg FB-1250-C 86kg  FB-1500-D 19kg FB-1500-C 22 kg
200 79" 320 126" 2653 25.7 0653 25.7"
250 9.8" 320 13.4"
B ==
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o &) Ire} ) ~
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2410 16.2"
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2139.8 5.5" ~ ©139.8 5.5"
Unidad de Comunicacion FB-2000 4,1kg Microteléfono FB-8000 0,38 kg Indicador de Llamada Entrante FB-3000 0,37 kg
60 2.4" 100 3.9"  4.¢5 45 18"
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Productos Recomendados
s a Motor

CAN bus
—— Ethernet

— Otros

Antena VHF*

Consola

Radioteléfono deVHF  Pléter de Cartas PS/WAAS
FM-4800 GP-1871F

Autopiloto
NAVpilot-300

Caja de Conexion
FI1-5002

Procesador
FAP-3012

Sensor Integrado de Rumbo 1
PG-700
Transductor

CHIRP 520-5PSD

*Suministro local

Radar WiFi
DRS4W

N

iPad/iPad mini/iPhone

Radar Marino

*Dos unidades i0S pueden acceder al
mismo tiempo conectadas al DRS4W.

Py on the
[ $ App Store

Transductor

Antena VHF*

Sensor de de Radar

DRS4D-NXT

L

Consola NavNet TZtouch2
Autopiloto Radioteléfono de VHF  Instrumento LZICIER
NAVpilot-300 FM-4800 FI-70
E ]

Procesador
FAP-3012

*Suministro local

Caja de Conexion
FI-5002

Transductor
520-5PSD

Sensor de Rumbo Integrado
PG-700

139 \ Sistema Recomendado




% Productos Recomendados para Pequefios Barcos a Motor

Antena VHF*

Consola
Autopiloto Radioteléfono de VH
NAVpilot-300 FM-4800

F Pléter de Cartas

GPS/WAAS GP-1971F

Procesador
FAP-3012

FI-5002

Sensor de Rumbo Integrado
PG-700

* Suministro local

Caja de Conexidn

2 .

Transductor
CHIRP

Radar WiFi
DRS4W

N

iPad/iPad mini/iPhone

Radar Marino

*Dos unidades i0S pueden acceder al
mismo tiempo conectadas al DRS4W.

" g on e
@& AppStore

Transductor
520-5PSD

e

Sensor de Radar
DRS4DL+

NavNet TZtouch2
Autopiloto TZTL12F

NAVpilot-300

Caja de Conexion

Procesador F1-5002

FAP-3012

Transductor
520-5PSD

Sensor Integrado de Rumbo
PG-700

Consola

Autopiloto
NAVpilot-711C

Antena VHF*

Radioteléfono de VHF
FM-4800

Instrumento
FI-70

Instrumento
FI-70

Sensor de Radar
DRS6A-NXT

- —
=

LS -

NavNet TZtouch2
TZTL15F

Hub Ethernet

Procesador
FAP-7002

* Suministro local

=

Caja de Conexion
FI-5002

Sensor de Rumbo Integrado
PG-700

HUB-101

Médulo Sonda de Pesca
CHIRP DFF1-UHD

‘ Transductor CHIRP
B265LH

Sistema Recomendado \ 140



Productos Recomendados
para Pesca Deportiva

——— CAN bus

—— Ethernet

— Otros

Antena
de VHF*

Puente

Elevado Radioteléfono
Autopiloto de VHF

NAVpilot-711C FM-4800

)
Sensor de Radar

DRS6AX X-Class |
Instrumento Instrumento  NavNet TZtouch2 NavNet TZtouch2
FI-70 FI-70 TZTL15F TZTL15F

Caja de Conexion
FI-5002

Procesador
FAP-7002

Sensor Integrado de Rumbo
PG-700

* Suministro local

Caja de Conexion

FI-5002

Hub Ehternet
HUB-101

Médulo Sonda
de Pesca CHIRP
DFF1-UHD

Transductor CHIRP
B265LH

Antena GPS/VHF
GVA-100

* Suministro local

VHF Torre Atunera

Radioteléfono de VHF
FM-4800

Puente

Instrumento
FI-70

Sensor Integrado de Rumbo
PG-700

Transpondedor AIS
FA-50

o m n

Instrumento Autopiloto NavNet TZtouch
FI-70 | NAVpilot-711C TZTL15F
- Procesador
Caja Conexién FAP-7002
FI1-5002 =
Instrumento Autopiloto
FI-70 NAVpilot-700

141 \ Sistema Recomendado



Antena Antena VHF*
GPS/VHF

GVA-100

Lasy

—_—
Torre Atunera

NavNet TZtouch
TZTL15F

Instrumento
FI-70

Autopiloto Radioteléfono
NAVpilot-711C  de VHF
FM-4800

PPI CH-500

® Compas Satelital
SC-33

e

| ) Sensor de Radar
DRS12AX X-Class

/ Productos Recomendados para Pesca Deportiva

eSS

Procesador Caja Conexion | Caja Conexién

FAP-7002 FI-5002 FI-5002
Puente
Elevado
Autopiloto Instrumento  Instrumento
NAVpilot-700 FI-70 FI-70

Multi Touch Monitor* | Multi Touch Monitor*

Interruptor

Fusion Marine Audio*

Unidad Control
MCU-005

Transceptor
CH503

Unidad Casco
(tipo 6)
NavNet TZtouch2
TZT2BB
Sensor de Rumbo Integrado Caja Conexion Hub Ethernet
PG-700 FI-5002 HUB-101
) )
Médulo Sonda Pesca, Médulo
CHIRP Sonar Multi Haz
Transpondedor AIS DFF1-UHD -
FA-50 DFF-3D
* Suministro local Transductor Transductor
CHIRP BS4
B265LH
i = ke
— [ )
Compas Satelital ! Sensor de Radar
SC-30 DRS12AX/25AX X-Class
Z:J
Antena
Inmarsat
Hub Ethernet
HUB-101
Camera IP*
Inmarsat Fleetbroadband
FELCOM250
Fusion Marine Audio*
SONAR PPI —E]
Monitor Multi Touch* | Monitor Multi Touch* CH-600
Interruptor Unidad de Control Hub Ethernet
Transceptor MCU-005 HUB-101
CH-503
NavNet TZtouch2
TZT2BB
Médulo SondaPesca Médulo
Unidad de Casco CHIRP Sonar Multi Haz
(tipo 6") DFF1-UHD DFF-3D
Caja Conexién
FI1-5002 Transductor
CHIRP Transductor
B265LH B54

Sistema Recomendado
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Productos Recomendados para
Cruceros

—— CAN bus

—— Ethernet

— Otros

Antena Antena
GPS/VHF de VHF*

GVA-100

j Pu

Antena
de VHF*

Sensor de Radar
DRS4D-NXT

L]

Procesador
FAP-3012

* Suministro local

Caja de Conexion
FI-5002

Sensor Integrado
de Rumbo PG-700

Transductor
520-5PSD

Y T

ey .

Compas Satelital : ! Sensor de Radar
SC-33 DRS12AX X-Class

Procesador
FAP-7002

PG-700

* Suministro local

Sensor Integrado de Rumbo

Caja de Conexion
FI-5002

NavNet TZtouch2
TZT2BB

Unidad de Cq

Interruptor

Hub Ehternet

Caja de Conexidn

Transpondedor AIS
FA-50

HUB-101
Médulo Sonda Médulo
Pesca CHIRP Sonar Multi Haz
DFF1-UHD DFF-3D
Transductor Transductor
CHIRP B54

B265LH/CM265LH

\ Sistema Recomendado




Productos Recomendados para Cruceros
T————

- (-0 2 1 L 3

| | )
Compas Satelital I Sensor de Radar
' Antena GPS/VHF SC-33 DRS12AX X-Class
GVA-100
I
Antena Caja de Conexion Caja de Conexidp
VHF* FI-5002 FI-5002
Procesador
b FAP-7002 —
.4
Sensor Integrado de Rumbo :
PG-700 Hub Ehternet
HUB-101
Transp::dse[;ior AIS Transductor
* Suministro local 520-5PSD

o (-0 21 L 3

Antena GPS/VHF Antena de VHF* e
GVA-100 Compas Satelital ! " Sensor de Radar
SC-33 DRS12AX/25AX X-Class
Cl
-
Camera IP*
&

Procesador
FAP-7002

Caja de Conexion
FI-5002

Hub Ethernet
HUB-101

Control Unit

Interruptor MCU-005

NavNet TZtouch2
TZT2BB

Sensor Integrado de Rumbo
PG-700

Hub Ethernet
HUB-101

Caja de Conexion
FI-5002

Médulo
Sonar Multi Haz
DFF-3D

Transductor
B54

Transpondedor
FA-1701

* Suministro local
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Radar WiFi

3 Transductor de Viento !
{ FI-5001 DRS4W
: W=
Radar WiFi : -
DRS&W* . -eo——
el LT : —
: ~
— : =
-
S~——~"
S———

Pléter de Cartas
GPS/WAAS
GP-1871F/1971F

Instrumento
FI-70

Instrumento
FI-70

Productos Recomendados
para Veleros D

iPad/iPad mini/iPhone

N CAN bus Z o

E h Convertidor de Datos Caja de Conexion
— mthernet ) : Analégicos NMEA FI-5002
Radar Marino : IF-NMEAFI

— Otros *Dos unidades i0S pueden acceder al
mismo tiempo conectadas al DRS4W.

1

Sensor Smart
DST-800

Transductor de Viento
FI-5001L L ]
Antena GPS/VHF Antena o
EVa5100 de VHF - Sensor de Radar
DRS4D-NXT
Autopiloto Radioteléfono de VHF | Instrumento| Instrumento Instrumento NavNet TZtouch2
NAVpilot-711C | FM-4800 FI-70 FI-70 FI-70 TZTL12F
Convertidor de Datos Analégicos NMEA
IF-NMEAFI
Caja de Conexién Caja de Conexién Hub Ethernet
Pracesador FI-5002 FI-5002 HUB-101
FAP-7002
NavNet TZtouch2
‘ TZTLISF
Sensor Integrado de Rumbo  Sensor Smart
PG-700 DST-800
* Suministro local Transpondedor AlS
FA-50
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Autopiloto
NAVpilot-711C

Productos Recomendados para Veleros

Antena
VHF*

Radioteléfono de VHF
FM-4800

Instrumento
FI-70

Transductor
de Viento
FI-5001

Instrumento
FI-70

Instrumento
FI-70

Convertidor de Datos Analégicos NMEA
IF-NMEAFI

Procesador
FAP-7002

* Suministro local

e e—

Sensor de Radar
DRS4D-NXT

H#rﬂ

Sensor Integrado de Rumbo
PG-700

Caja de Conexion

Caja de Conexion

FI-5002 FI-5002

NavNet TZtouch2
TZTL12F

Sensor Smart
DST-800

Antena GPS/VHF
GVA-100

ko,

Autopiloto
NAVpilot-711C

Antena
de VHF*

Instrumento
FI-70

Radioteléfono
deVH
FM-4800

Instrumento

Transductor de Viento
FI-5001L

Antena GPS
GP-330B

NavNet TZtouch2
TZTL15F

Instrumento
FI-70

FI-70

NavNet TZtouch2
TZTL15F

Sensor de Radar
DRS4D-NXT

Procesador
FAP-7002

Convertidor de Datos Analdgicos NMEA|

Junction Box IF-NMEAFI

FI-5002 FI-5002

Caja de Conexion
FI-5002

Sensor Integrado de Rumbo  Se|

PG-700

Instrumento Instrumento Instrumento

Autopiloto

* Suministro local

Caja de Conexion

Monitor Multi Touch*

Hub Ethernet
HUB-101

NAVpilot-700 FI-70 FI-70 FI-70
‘ Interruptor
nsor Smart
DST-800 NavNet TZtouch2
TZ12BB
Transpondedor AIS
FA-50

Sistema Recomendado
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FURUNO ELECTRIC CO., LTD. ® ,Se“pbr:';‘;?]?ggéﬂf'c'"a

9-52 Ashihara-cho, Nishinomiya City, Hyogo. 662-8580, Japan .
Phone: +81-798-65-2111 & Centro de servicio
Fax: +81-798-63-1020

URL: http://www.furuno.com ¢ Distribuidor nacional

FURUNO U.S.A,, INC.

4400 N.W. Pacific Rim Boulevard Camas
Washington 98607-9408, U.S.A.

Phone: +1 360-834-9300

Fax: +1 360-834-9400

URL: http://www.furunousa.com/

FURUNO SVERIGE AB

S-421 30 Vastra Frolunda, Sweden
Phone: +46 31-709-89-40

Fax: +46 31-49-70-93

URL: http://www.furuno.se/

FURUNO U.S.A,, INC. East Coast Office FURUNO FRANCE S.A.S.
70 Engerman Ave. Denton Maryland 21629, __...--""""_.-|\ ) Espace Phare 12, rue Laplace
USA. romun® 33700 Mérignac, France

Phone: +1 410-479-4420
Fax: +1 410-479-4429

Phone: +33 5-56-13-48-00
Fax: +33 5-56-13-48-01
URL: http://www.furuno.fr/

FURUNO PANAMA, S.A.

Zona Procesadora de Corozal, Edificio
354B, Panama, Republica de Panama
Phone: + 507 317 6556/6557/6558
Fax: + 507 317 6559

URL: http://furuno.com.pa/

FURUNO ITALIA S.R.L.
Via Ottorino Respighi
29-47043 Gatteo Mare (FC)
Italy

Phone: +39 0541 1849411
URL: http://www.furuno.it/

FURUNO NORGE A/S
Sjemannsveien 19 6008 Alesund,
Norway

Phone: +47 70-10-29-50

Fax: +47 70-10-29-51

URL: http://www.furuno.no/

FURUNO ESPANA S.A.

Francisco Remiro, 2-B 28028 Madrid,
Spain

Phone: +34 91-725-90-88

Fax: +34 91-725-98-97

URL: http://www.furuno.es/

FURUNO FINLAND OY
Niittyrinne 7 02270 Espoo, Finland
Phone: +358 9-4355-670

Fax: +358 9-4355-6710

URL: http://www.furuno.fi/

FURUNO (UK) LTD.

West Building Penner Road Havant
Hampshire PO9 1QY, U.K.

Phone: +44 23-9244-1000

Fax: +44 23-9248-4316

URL: http://www.furuno.co.uk/

FURUNO DANMARK A/S
Hammerholmen 44-48 DK-2650
Hvidovre, Denmark

Phone: +45 36-77-45-00

Fax: +45 36-77-45-01

URL: http://www.furuno.dk/
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FURUNO POLSKA Sp. z o.0.

Ul. Wolnosci 20 81-327 Gdynia, Poland
Phone: +48 58-669-02-20

Fax: +48 58-669-02-21

URL: http://www.furuno.pl/

FURUNO EURUS LLC

4-th Sovetskaya str. house 16/10
Liter A, 191036, Saint-Petersburg
Russian Federation

Phone: +7 812-647-70-25

Fax: +7 812-767-15-92

URL: http://www.furuno.ru/

FURUNO DEUTSCHLAND GmbH
SiemensstraBe 33 25462 Rellingen,
Germany

Phone: +49 4101-838-0

Fax: +49 4101-838-111

URL: http://www.furuno.de/

FURUNO HELLAS S.A.
10 Thetidos str.

16675 Glyfada, Greece
Phone: +30 210 4004426
Fax: +30 210 4004570
URL: http://www.furuno.gr/

FURUNO (CYPRUS) LTD

82 Nicou Pattichi str. "MARITANIA COURT",
shop 384, 3070

P.O.Box: 51342, Postal Code: 3504, Limassol
Phone: +357 25 734466

Fax: +357 25 734460

URL: http://www.furuno.com.cy/

FURUNO EURUS LLC

FURUNO CHINA CO., LTD.
Unit C on 7th Floor, KC100

100 Kwai Cheong Road,

Kwai Chung, NT.,

Hong Kong

Phone: +852 2165 3700

Fax: +852 2362 0738

FURUNO SHANGHAI CO., LTD.

Unit 1201-1207, 12F

647 Long Hua east road, The Riverfront
Huangpu Shanghai, China

Phone: +86 21 3393 3260

Fax: +86 21 5386 2291

URL: http://www.furuno.com/cn/

FURUNO KOREA CO., LTD.

1st-2nd F., Cheong-hae Bldg.,
Choryang-dong 16-14, Jungang-daero
180beon-gil, Dong-gu

Busan, 601-839, Korea

Phone: +82 51 440 8900

Fax: +82 51 440 8901

FURUNO SINGAPORE PTE LTD
No.17 Loyang Lane, Singapore 508917
Phone: +65 6745 8472

Fax: +65 6747 1151

URL: http://www.furuno.sg/

PT FURUNO ELECTRIC INDONESIA
Cowell Tower, 8th floor,

JI. Senen Raya No. 135 Jakarta 10410,
Indonesia

Phone: +62 (0)213511282

Fax: +62 (0)213511283

E-mail: fid@furuno.id

URL: http://www.furuno.id/

FURUNO ELECTRIC (MALAYSIA) SDN. BHD.

K03-03-13, Level 3, Tower 3, UOA Business
Park No.1, Jalan Pengaturcara U1/51A,
Seksyen U1, 40150 Shah Alam, Selangor,
Malaysia

Phone +60 (0)3 5569 3613

Fax +60 (0)3 5569 3919

URL http://www.furuno.my/

o
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NORTH AMERICA

U.S.A. / CANADA

FURUNO U. S. A, INC.

4400 N.W. Pacific Rim Boulevard
Camas

Washington 98607-9408

Phone:  +1 360-834-9300

Fax: +1 360-834-9400
E-mail:  info@furuno.com

East Coast Office:
FURUNO U. S. A, INC.

70 Engerman Ave.

Denton

Maryland 21629

Phone:  +1 410-479-4420
Fax: +1410-479-4429

CENTRAL/SOUTH
AMERICA

ARGENTINA
Refer to FURUNO U. S. A, INC., US.A.

Authorized service provider:
NAVAL STAR S.A.
9 de julio 817 - Puerto Madryn
(9120) Provincia del Chubut
Phone:  +54-280-4472525/
4451929/4451236
Fax: +54 280 4451377
E-mail:  service@navalstar.com

Ministro Brin 982

(1158) - Buenos Aires

Phone: +54 11 4362-6874
+54 11 4300-8616

Fax: +54 280 44513377

E-mail:  service@navalstar.com

BRAZIL
Refer to FURUNO U. S. A., INC., USA.

Authorized service provider:
RADIOMAR ELECTRONICA Naval Itda.
Rua Conde de Lages, 44 gr. 1201
Gloria - Rio de Janeiro - RJ.

CEP 20.241-080

Phone:  +55 21 2187-2400

E-mail:  radiomar@radiomar.com.br

CHILE
Refer to FURUNO U. S. A,, INC., US.A.

Authorized service provider:
MARCO INDUSTRIAL SpA.
Los Gobelinos 2584,

Renca - Santiago

Phone:  +56 2-7824400
Fax: +66 2-6464623
E-mail:  cespinoza@marco.cl

COLOMBIA
Refer to FURUNO U. S. A, INC., US.A.

Authorized service provider:

ITEC ELECTRONICA MARITIMA LTDA
CC Santa Lucia locales 5y 6
Cartagena-Colombia

Phone: +57 5 663-3909/663-3789
Fax: +57 5 663-3643

E-mail:  mosoriov@iteccolombia.com

CURACAO
Refer to FURUNO U. S. A, INC., US.A.

ECUADOR
Refer to FURUNO U. S. A., INC., US.A.

Authorized service provider:
ELECTROMARINA CIA. LTDA.

Ave. Juan Tanca

Marengo 200

Piso 1 of #1

Guayaquil

Phone:  +593 4-2395701/2290486
Fax: +598 4-2286780

E-mail: elemar@electromarina.com.ec

Distribuidores en el Mundo

IBUIDORES EN

L

MEXICO
Refer to FURUNO U. S. A., INC., US.A.

PERU
Refer to FURUNO U. S. A,, INC., US.A.

Authorized service provider:
MARCO PERUANA, S. A.
Avda. Saenz Pena 1439
Callao, 1

Phone:  +51 14-294978
Fax: +51 14-659497
E-mail:  raul@marco.com.pe

PANAMA
FURUNO PANAMA, S.A.

Zona Procesadora de Corozal, Edificio 354B, Panama,

Republica de Panama

Phone: +507 317 6556/6557/6558

Fax: +507 317 6559

E-mail:  info@furuno.com.pa (Sales)
service@furuno.com.pa (Service)

Authorized service provider:

NAVSTAR MARINE ELECTRONICS, S.A.

Williamson place 0752 B

La Boca, Ancon

P.O.Box 2554, Zona 3

Phone:  +507 228 0399/0907

Fax: +507 228 9331/7825

E-mail: Navmarine@cwpanama.net
info@navstarmarine.com

TRINIDAD AND TOBAGO
Refer to FURUNO U. S. A,, INC., US.A.

URUGUAY
Refer to FURUNO U. S. A., INC., US.A.

Authorized service provider:
AEROMARINE S.A.
Rambla 25 de Agosto 326
11000 - Montevideo
Phone:  +598 2 916 64 56
+598 94 444 652
Fax: +598 2 916 64 56
E-mail:  service@aeromarine.com.uy

VENEZUELA
Refer to FURUNO U. S. A., INC., US.A.

EUROPE

BELGIUM
Refer to FURUNO FRANCE S.A.S., FRANCE

BULGARIA
Refer to 0ZSAY, TURKEY

CROATIA / SLOVENIA

HORA ELEKTRONIK d.0.0.
A.B.Simica 65, 51000 Rijeka
Phone: +385 51-612 000

Fax: +385 51-612 001
E-mail:  info@hora-elektronik.hr

CYPRUS

FURUNO (CYPRUS) LTD

82 Nicou Pattichi str. "MARITANIA COURT",

shop 384, 3070

P.O.Box: 51342, Postal Code: 3504, Limassol

Phone:  +357 25 734466

Fax: +357 25 734460

Email:  info@furuno.com.cy,
sales@furuno.com.cy,
tech@furuno.com.cy

DENMARK

FURUNO DANMARK AS
Hammerholmen 44-48
DK-2650 Hvidovre

Phone: +45 36 77 45 00
Fax: +45 36 77 4501
Telex: 27289 FURUNO DK
E-mail:  furuno@furuno.dk

ESTONIA
Refer to FURUNO DANMARK AS, DENMARK

MUNDO

FAROE ISLANDS
Refer to FURUNO DANMARK AS, DENMARK

FINLAND

FURUNO FINLAND 0Y
Niittyrinne 7 02270 Espoo
P.O.Box 74 FI-02271 Espoo
Phone:  +358 9 4355670
Fax: +358 9 43556710
E-mail:  info@furuno fi

FRANCE

FURUNO FRANCE S.A.S.
Espace Phare 12, rue Laplace
33700 Mérignac

Phone:  +33 5 56 13 48 00
Fax: +33 556 13 48 01
E-mail:  info@furuno.fr

GERMANY

FURUNO DEUTSCHLAND GmbH
Siemensstrasse 33

25462 Rellingen

Phone:  +49 4101 838 0

Fax: +49 4101 838 111
E-mail:  furuno@furuno.de

GREECE

FURUNO HELLAS S.A.

10 Thetidos str.

16675 Glyfada

Phone:  +30 210 4004426

Fax: +30 210 4004570

E-mail:  sales@furuno.gr (Sales)
salesgr@furuno.com.cy (Sales)
tech@furuno.gr (Service)
techgr@furuno.com.cy (Service)

GREENLAND
Refer to FURUNO DANMARK AS, DENMARK

ICELAND
Refer to FURUNO DANMARK AS, DENMARK

IRELAND
Refer to FURUNO (UK) LIMITED, UK

ITALY

FURUNO ITALIA SR.L.

Via Ottorino Respighi

47043 Gatteo Mare (FC)

Phone: +39 0541 1849400

E-mail:  sales@furuno.it (Sales)
service@furuno.it (Service)

LATVIA

Refer to FURUNO DANMARK AS, DENMARK
LITHUANIA

Refer to FURUNO DANMARK AS, DENMARK
MALTA G.C.

Refer to FURUNO ITALIA S.R.L., ITALY
MONACO

Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE
NETHERLANDS

RADIO HOLLAND NETHERLANDS B.V.

Sluisjesdijk 155, 3087

AG Rotterdam

Phone:  +31 10-4283344
Fax: +31 10-4281498
E-mail:  sales@radioholland.nl

NORWAY

FURUNO NORGE A/S )
Sjemannsveien 19 6008 Alesund
Service box 11, N-6025 Alesund
Phone:  +47 70 10 29 50

Fax: +4770 10 29 51
E-mail:  furuno@furuno.no

POLAND

FURUNO POLSKA Sp. Z 0.0.
Ul. Wolnosci 20

81-327 Gdynia

Phone:  +48 58 669 02 20
Fax: +48 58 669 02 21
E-mail:  furuno@furuno.pl
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PORTUGAL
Refer to FURUNO ESPANA S.A., SPAIN

ROMANIA

Refer to FURUNO (UK) LIMITED, UK
SPAIN

FURUNO ESPANA S.A.

Francisco Remiro, 2-B

28028 Madrid

Phone:  +34 91-725-90-88

Fax: +34 91-725-98-97

E-mail:  furuno@furuno.es

SWEDEN

FURUNO SVERIGE AB

Gruvgatan 23

S-421 30 Vastra Frolunda

Phone:  +46 31-709 89 40

Fax: +46 31-49 70 93

E-mail:  info@furuno.se (Sales)
service@furuno.se (Service)

UK.

FURUNO (UK) LIMITED

West Building Penner Road Havant
Hampshire PO9 1QY

Phone:  +44 2392-441000

Fax: +44 2392-484316
E-mail:  sales@furuno.co.uk

UKRAINE

0ZSAY UKRAINE

Artilleriskaya 18, 5th Floor 54030
Nikolaev - Ukraine

Phone: +38 0512-76-74-74
Fax: +38 0512-35-51-30
E-mail:  ukraine@ozsay.com

MIDDLE EAST

BAHRAIN

UCO ENGINEERING W.L.L.

P.0.Box 5169

Phone: +973 17 700266

Fax: +973 17 702077

E-mail:  ucogroup@batelco.com.bh

EGYPT

RADIO HOLLAND EGYPT S.A.E.
24 Syria St., Roushdy, Alexandria
P.0.Box 2026 Alexandria

Phone:  +20 35233454

Fax: +20 35233238

E-mail:  info@rhegypt.com

KUWAIT

Refer to RADIO HOLLAND MIDDLE EAST LLC, UAE.

LEBANON

SELCOM MARINE SARL

P.0.Box 55541

Dekwaneh Street, Beirut

Phone: +961 1 491489 / 498154
Fax: +961 1 495325

E-mail:  info@selcom-marine.com

OMAN

Refer to RADIO HOLLAND MIDDLE EAST LLC, UA.E.

QATAR

Refer to RADIO HOLLAND MIDDLE EAST LLC, UAE.

SAUDI ARABIA

YUSUF BIN AHMED KANOO MARINE SERVICES
GROUP

P.O.Box 37

Dammam 31411

Phone: +966 1 3 8571265

Fax: +966 1 3 85692433

E-mail:  msgdmm®@kanoo.com

SYRIA
Refer to SELCOM MARINE SARL., LEBANON.

TURKEY

0ZSAY DENIZ ELEKTRONIGI A.S.
Guzelyali, E-5 Uzeri,

No.18 Pendik, 34903, Istanbul
Phone:  +90 216-4933610

Fax: +90 216-4930306
E-mail:  ozsay@tnn.net
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UNITED ARAB EMIRATES

RADIO HOLLAND MIDDLE EAST LLC
W-116 Dubai Maritime City

P.0.Box 333764 Dubai

Phone:  +971 4 4377550

Fax: +971 4 4377558

E-mail:  dubai@serviceradioholland.com

AFRICA

ALGERIA
Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE

IVORY COAST

S.LE.C.M.L

SOCIETE IVOIRIENN D'ELECTRONIQUE MARITIME
ET INDUSTRIELLE

Port de Peche

10 B.P.347,

ABIDJAN18 (R.C.1), COTE D'IVOIRE

Phone:  +225 21 21-63-45

Fax: +225 21 25-08-23

E-mail:  abidjan@siecmi.com

KENYA

MARAJANI-COMMUNICATIONS, TOURS &
ASSISTANCES LTD.,

Old CDO Block, Port Kilindini,

P.0.Box 84295-80100, Mombasa-Kenya.
Phone:  +254 733954949

E-mail: marajani@marajani.com

LIBYA
Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE

MAURITANIA
Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE

MOROCCO
Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE

NAIGERIA

RADIAL CIRCLE TELECOMMUNICATIONS LTD.
56, Balarabe Musa Crescent,

off Samuel Manuwa Street

Victoria Island, Lagos

Phone:  +234 1 4619507

Fax: +234 1 4619882

E-mail:  rantiomole@radialcircle.com

NAMIBIA
Refer to RADIO HOLLAND SOUTH AFRICA (PTY) LTD.
SOUTH AFRICA

REPUBLIC OF CONGO
Refer to RADIO HOLLAND SOUTH AFRICA (PTY) LTD.
SOUTH AFRICA

SENEGAL
Refer to S..E.C.M.I., IVORY COAST

SEYCHELLES

S.E.Y.C.M.I SHEYCHELLES ELECTRONICS MARITIME
CO. LTD.

Fishing port, P.O.Box 497

Victoria, Mahe

Phone: +248 22 47 52

Fax: +248 22 46 77

E-mail:  seycmi@seychelles.net

SOUTH AFRICA

RADIO HOLLAND SOUTH AFRICA (PTY) LTD.
P.0.Box 527

PAARDEN EILAND 7420

Phone:  +27 21 50-84-700

Fax: +27 21 50-84-888

E-mail:  info@radioholland.co.za

TUNISIA
Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE

RUSSIAN FEDERATION

RUSSIAN FEDERATION

FURUNO EURUS LLC

4-th Sovetskaya str. house 16/10,

Liter A, 191036, Saint-Petersburg

Phone: +7 812 647-70-25

Fax: +7 812 647-70-25

E-mail:  sales@furuno.ru
service@furuno.ru

Refer to FURUNO NORGE A/S, NORWAY

MORIKAWA SHOJI KAISHA.LTD
KS Bldg. No.4-5 Kojimachi
Chiyoda-ku

Tokyo 102-0083, JAPAN
Phone:  +81 35226 6411

Fax: +813 5226 6417
E-mail: furuno@mskaisha.co.jp

ASIA

JAPAN

Headquarters:

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.

9-52, Ashihara-cho

Nishinomiya 662-8580

Phone:  +81798-65-2111

Fax: +81 798-65-4200
+81 798-66-4622

Tokyo office:

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.

Kandaizumi-cho Asia Building

2-6 Kandaizumi-cho

Chiyoda-ku

Tokyo 101-0024

Phone: +81 3-5687-0411

Fax: +81 3-5687-0380/0381
+81 3-5687-0382/0383

BANGLADESH
Refer to FURUNO SINGAPORE PTE LTD, SINGAPORE

BRUNEI
Refer to FURUNO SINGAPORE PTE LTD, SINGAPORE

CHINA/HONG KONG
FURUNO CHINA CO., LTD.
Unit C on 7th Floor, KC100
100 Kwai Cheong Road,
Kwai Chung, NT.,

Hong Kong

Phone:  +852 2165 3700
Fax: +852 2362 0738

FURUNO SHANGHAI CO., LTD.

Unit 1201-1207, 12F

647 Long Hua east road, The Riverfront
Huangpu Shanghai, China

Phone:  +86 21 3393 3260

E-mail:  inquiry@furuno.cn

INDIA

A.S.MOLOOBHOY Private Limited

Marathon Futurex, B-501, 5th Floor, Mafatlal

Mills Compound, N.M. Joshi Marg, Lower Parel,

Mumbai-400013

Phone:  +91 22 23737590

Fax: +91 22 23742678

E-mail: electronicsales@asmoloobhoy.com
service@asmoloobhoy.com

INDONESIA

PT FURUNO ELECTRIC INDONESIA

Cowell Tower, 8th floor JI. Senen Raya No. 135,
Jakarta 10410

Phone:  +62-(0)213511282

Fax: +62-(0)213511283

E-mail: fid@furuno.id

KOREA

SHIN-A CORPORATION

645-3, Nambumin-Dong, Seo-Gu,
Pusan

Phone: +82 51-241-6151

Fax: +82 51-244-2878
E-mail:  shina@shinacorp.co.kr

-~

MALAYSIA
Refer to FURUNO SINGAPORE PTE LTD SINGAPORE

MALDIVES
Refer to FURUNO SINGAPORE PTE LTD SINGAPORE

PHILIPPINES

SCAN MARINE, INC.

P.O. Box 3241

#160 Honorio Lopez Blvd.

Balut, Tondo Manila

Phone:  +63 2 5222826~27

Fax: +63 2 5222970

E-mail:  smiphil@scanmarine.com.ph (Sales)
smiservice@scanmarine.com.ph (Service)

SINGAPORE

FURUNO SINGAPORE PTE LTD

Loyang Lane, SINGAPORE 508917

Phone: +65 6745-8472 (Office)
+65 6745-8473 (Service)

Fax:  +656747-1151 (Office)
+65 6743-6077 (Service)

E-mail:  fsg@furuno.sg

SRI LANKA

QUEENS RADIO MARINE ELECTRONICS (PTE)

LIMITED

861 Aluthmawatte Road, Colombo 15, Sri Lanka.

Phone:  +94-11-2523511/12
+94-77-7730167 (24Hrs Service)

Fax: +94-11-2523669

E-mail:  queensradio@queensgroup.net (General)
sales@queensgroup.net (Sales)
service@queensgroup.net (Service)

TAIWAN

ANCHANG BROTHERS CO., LTD.

No. 28, Lane 113

Hou-Pin Road Chien Chen District

P.O. BOX 44-1, Kaohsiung

Phone: +886 7-8114510

Fax: +886 7-8119369

E-mail:  sales@anchangbros.com.tw
service@anchangbros.com.tw

THAILAND
C. SAHAMONGKOL ENGINEERING LTD., PART.
76/92-93 Ratchada-Thapra Road
Bangkok-Yai, Bangkok 10600
Phone:  +66 2 4570066
Fax: +66 2 4579428
E-mail:  csm@csm.co.th
dsc@csm.co.th

VIETNAM

HAIDANG CO., LTD.
666/64/30 Ba Thang Hai St.,
Dist.10, Ho Chi Minh City, S.R.
Phone:  +84-8-3863 21 59
Fax: +84-8-3863 25 24
E-mail: haidang@haidang.vn

OCEANIA

AUSTRALIA

J. N. TAYLOR & CO. LTD.

62 Sparks Road Henderson WA 6166
Phone: +61 (8) 9494-9393

Fax: +61 (8) 9494-9388

E-mail: admin@taylormarine.com.au

NEW ZEALAND

ELECTRONIC NAVIGATION LTD.
46 Hillside Road

Wairau Valley

Auckland 0627

Phone: +64 9-3735595

Fax: +64 9-3795655
Inmarsat C: 451200183
E-mail: enl@enl.co.nz

FUI
Refer to EELECTRONIC NAVIGATION LTD.,
NEW ZEALAND

FRENCH POLYNESIA
Refer to FURUNO FRANCE S.A., FRANCE
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A CORUNA

CR MARINE ELECTRONICS SL
A CORUNA (A Coruia)
Teléfono: 981912141

E-mail: service@marinecr.com

NAVAL NOROESTE, S.L.

A Corufia (A Coruna)

Teléfono: 9817422

E-mail: administracion@navalnoroeste.com

NAUTICAL LUIS ARBULU S.L.
Riveira (A Coruna)

Telefono: 981871429

Email: riveira@nautical.es

ENARADIO S.L.
Santa Uxia de Riveira ( A Coruna )

Telefono: 8812474 58
Email: enaradio.riveira@enaradio.es

CARLOS PENA SANTAMARIA
Riveira (A Corunia )

Telefono: 981 872708
Email: correo@e-radionavales.com

SISTENAV - Enrique Lema Mira
Cabana de Bergantifios ( A Coruna )

Teléfono: 981754086
E-mail: sistenav@sistenav.com

Navales

El Ferrol (A Coruna)
Telefono: 981 35 47 66
E-mail: innatel@artabra.net

Nauelec
Sada (A Coruna)

Teléfono: 981623953
E-mail: nauelec@nauelec.com

STAY ELECTRONICS, S.L.
Arteixo ( A Corufa )
Teléfono: 690821519
E-mail: jose@staycenter.es

ALICANTE

Radionaves, S.L.

Alicante (Alicante)

Teléfono: 965125495

E-mail: radionaves@radionaves.com

SATRONIKA, S.L.

Guardamar del Segura (Alicante)
Teléfono: 965729175

E-mail: info@satronika.com

Denitel, S.L.

Denia (Alicante)

Teléfono: 965786388

E-mail: comercial@denitel.com

NMA NAUTICA MEC Y AUTOM., S.L.
Calpe (Alicante)

Teléfono: 965836432

E-mail: maria@nmanautica.com

PEDRO ROMEROQ — TECNOLOGICA
Calpe (Alicante)

Teléfono: 665857227

E-mail: tecnologica@electronicanaval.es

VARADERO DEPORTIVO LA VILA, SL
Villajoyosa ( Alicante )

Teléfono: 966853229

E-mail: ventas@nauticalavila.com

ALMERIA

Sondamar, S.L.

Almeria ( Almeria )

Telefono: 950256832

E-mail: email@electronicasondamar.com

ASTURIAS

Electronica Edimar, S.A.
Gijon ( Asturias )

Telefono: 985353451
E-mail: edimar@edimar.com
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Exponautica del Cantabrico

Gijon ( Asturias )

Teléfono: 985320841
E-mail:miguel@exponauticadelcantabrico.com

Nautica EI Gobernador
Villaviciosa ( Asturias )

Telefono: 985891816

E-mail: gobernautica@hotmail.com

SOLUCIONES NAUTICAS

Luanco - Gijon ( Asturias )

Telefono: 670090605

E-mail: solucionesnauticas@gmail.com

BARCELONA

Jelcna, S.L.

Vilanova i La Geltri (Barcelona)
Telefono: 938106606

E-mail: jelcna@jelcna.es

Medinvest Solutions 2017, S.L.
Barcelona (Barcelona)

Tel. 932254466 - 932254421
E-mail: medenisa@medenisa.com

NAUTICAL LUIS ARBULU,S.L. BCN
Barcelona (Barcelona)

Telefono: 932251993

E-mail: barcelona@nautical.es

REDCALS.A.

Barcelona (Barcelona)

Telefono: 932217829

E-mail: redcaibarcelona@redcai.es

State Marine Nadtica, S.L.

Hospitalet de Llobregat (Barcelona)
Telefono: 933360306

E-mail: comercial@statemarinenautica.net

NavCom Team S.L.

Barcelona (Barcelona)

Teléfono: 659259232

E-mail: service@navcomteam.com

Tecno Electrénica Naval
Castelldefels (Barcelona)
Telefono: 936644970
E-mail: ten@ten-sa.com

VARADERO MASNOU, S.L

EL MASNOU (Barcelona)

Telefono: 935550258

E-mail: administracion@varaderomasnou.es

CASA 16, S.L.

Arenys de Mar (Barcelona)
Telefono:93 792 34 52
E-mail: casa16sl@yahoo.es

ELECTROMAR, ELECTRICITAT/ ELECTRONICA NAVAL
BARCELONA (Barcelona)

Telefono: 609734496

electromar@electromar.eu

SERVIYATE, S.L.
Barcelona (Barcelona)
Telefono: 93.221.40.56
E-mail: info@serviyate.com

Julio Ares Carceller - All Ship 2006, S.L.
Castelldefels (Barcelona)
Telefono:607190610

E-mail: allship@allship.es

TECNONAUTIC - German Guijosa
Puerto de Matard (Barcelona)
Teléfono: 605234435

E-mail: info@tecnonautic.es

Tecnotalasa, S.L.

Sitges (Barcelona)

Telefono: 629884948

E-mail: info@tecnotalasa.com

Alex Salinas - VIENTO EN POPA 365
Arenys de Mar (Barcelona)

Telefono: 664884233

E-mail: info@vientoenpopa365.com

JUAN TORRENTE LOPEZ
BADALONA (Barcelona)
Telefono: 633 236 599
E-mail: info@rigelcomms.com

K
A

CADIZ

Nautica JM Import - Export

La Linea (Cadiz)

Telefono: 956763539

E-mail: nauticajm@nauticajm.com

Radio Ondas Maritime Services, S.L.
Algeciras (Cadiz)

Telefono: 956661216

E-mail: service@rosmgroup.com

REDCALS.A.
Tarifa (Cadiz)
Teléfono: 625 118 183
E-mail: info@redcai.es

IGNACIO LOPEZ ARAGON
Cédiz (Cadiz)

Telefono: 956289776
E-mail: tecniloar@hotmail.es

ACTIVASAT S.L.

EL PUERTO DE SANTA MARIA (Cadiz)
Telefono: 902 266 477

E-mail: info@activagps.com

PUERTO NAUTICA, S.L.

El Puerto de Santa Maria (Cadiz)
Telefono: 956872051

E-mail: puertonautica@gmail.com

RAFAEL MORALES GARCIA (ELECTRO-MAR)
Sanlucar de Barrameda (Cédiz)

Telefono: 956-36-96-13

E-mail: comercial@netmar.es

CANTABRIA

BASALDUA SC Electrénica Naval
CAMARGO (Cantabria)

Telefono: 942356185

E-mail: tbasaldua@movistar.es

Jose Antonio Noriega Aguinaga
Labarces (Cantabria)

Telefono: 942 709 238

E-mail: elecpulsar@gmail.com

Nattica y Pesca El Faro
Santander (Cantabria)

Telefono: 942369040

E-mail: elfarocantabria@hotmail.com

Electrénica Olaiz

Polanco (Cantabria)

Telefono: 942825184

E-mail: info@electronicaolaiz.com

CASTELLON

SATNAVAL
ALMASSORA (Castellon)
Telf.: 626 897 852
E-mail.: infor@satnaval.es

NAUTICA GORDO QUERAL, SL
GRAO CASTELLON (Castellén)
Telefono: 964283601

E-mail: diego@nauticajuliogordo.es

ELECTRO-MEDITERRANEQ NAVAL
BENICARLO (Castellon)

Telefono: 964 47 29 15

Fax: 964 46 50 16

E-mail: electromediterraneo@gmail.com

GIRONA

Maritima Electrénica, S.A.

Rosas (Girona)

Telefono: 972 15 27 50

E-mail: maritimaelectronica@gmail.com

Accesorios Montaiia, S.L.

Blanes (Girona)

Telefono: 659741011

E-mail: accesoriosmontana@hotmail.es

MARCOS GALLARDO RUIZ - NORTEC MARINE
ROSAS (Girona)

Telefono: 972 257 680

E-mail: marcos@nortecmarine.es

PORTL

LT

TECNO-FERRAN, S.L '
TORROELLA DE MONTGRI (Girona)
Telefono: 972 76 10 66

E-mail: info@tecnoferran.com

Nautica Avifo, S.L.

Palamés (Girona)

Telefono: 972 31 55 96

E-mail: ventas@nauticaavinyo.com

Nautic Center Girona

Roses (Girona)

Telefono: 972257156

E-mail: infor@nauticcenter.com

GRANADA

TELECO. Y SISTEMAS GSR, S.L.
Motril ( Granada )

Telefono: 958 823 846

E-mail: info@telecomunicacionesgsr.es

GUIPUZCOA

Ecopesca, S.L.

Pasajes de San Pedro (Guipuzcoa)
Teléfono: 943 391 356

E-mail: ecopesca@logiccontrol.es

Ipar Tronic, S.L.

Hondarribia (Guipuzcoa)
Teléfono: 943 64 44 44

E-mail: contacto@ipartronic.com

MIGUEL SAAVEDRA CALVO Y OTRO C.B.
Irun (Guipuzcoa)

Teléfono: 943461148

E-mail: elektromar@elektromar.es

Gorka Iturzaeta Uranga
Zarautz (Guipuzcoa)

Teléfono: 629 88 19 79

E-mail: gorkaelansa@gmail.com

HUELVA

RADIO HISPANO COMUNICACIONES
Punta Umbria ( Huelva )

Telefono: 959312339
E-mail: radiohc@radiohc.es

RADIO HISPANO COMUNICACIONES
Isla Cristina ( Huelva )

Telefono: 959330298
E-mail: radiohc@isp.elsendero.es

ISLAS BALEARES

Navigations and Communications Equip. S.L.
Palma de Mallorca (llles Balears)

Telefono: 971788662

E-mail: comercial@estayelectronics.com

DAHLBERG S.A.

Palma de Mallorca (llles Balears)
Telefono: 902 999 114

E-mail: info@dahlberg-sa.com

Servinautic Palma, S.L.

Palma de Mallorca (llles Balears)
Telefono: 971204208

E-mail: servinautic@servinautic.com

EPAKTRON ELECTRONICA, S.L.
Palma Mallorca (llles Balears)
Telefono: 971730384

E-mail: jsm@epaktron.com

NAUTICA TONI SOCIAS, S.L.
Palma de Mallorca (llles Balears)
Telefono: 971455641

E-mail: dinatec@dinatec.net

TALLAMAR ELECTRONICS SLU
Palma de Mallorca (llles Balears)
Telefono: 629627603

E-mail: info@tallamr.com

BALEMAR

Palma de Mallorca (llles Balears)
Tel. 687 76 54 34

E-mail: info@balemar.es

Navicomm

El Toro - Calvia (llles Balears)
Telefono: 971234006

E-mail: info@navicomm.com



TECNICS, C.B.

Alcudia (llles Balears)

Telefono: 659636617

E-mail: enriccarreras606@hotmail.com

Enaval, S.L.

Palma de Mallorca (llles Balears)
Telefono: 971280194

E-mail: enaval@enaval.com

HORIZON MARINE ELECTRONICS
Palma de Mallorca (llles Balears)
Telefono: 971 495 881

E-mail: info@horizon.eu

|-ZRI ELECTRONICS-e3 Systems Head office
PORTALS NOUS (llles Balears)

Telefono: 971 404 208
E-mail: info@e3s.com

BRAUN YATCHSERVICE C.B.

Palma de Mallorca (llles Balears)

Telefono: 971 714 976 / 685 189 890
E-mail: alexander@braun-yachtservice.com

CARL WILLIAM MALLET

Sa Pobla (llles Balears)
Telefono: 659 63 66 17

E-mail: carl.tecnics@gmail.com

SUPERFONIA, S.L.
Manacor (Islas Baleares)
Telefono: 609647465

Email: administracion@electronicanauticabalear.com

Electronica Naval Ibiza, S.L.
Ibiza (llles Balears)

Telefono: 971190761

E-mail: info@ecotecibiza.com

Dews Marine

Ibiza (llles Balears)

Telefono: 971 19 19 59
E-mail: info@dewsmarine.com

JOSEFA PEREZ PATINO- RADIO TELEFONIA 10.4

Ciudadella (llles Balears)
Telefono: 971 48 05 94
E-mail: 10.4RADIOTELEFONIA@telefonica.net

NAUTICA REYNES

Mahén (llles Balears)

Telefono: 971 36 59 52

E-mail: info@nauticareynes.com

Nautica Pins, S.L.

La Savina (llles Balears)
Telefono: 971322651

E-mail: info@nauticapins.com

GRAN CANARIA
NAUTICAL LUIS ARBULU S.L.LP

Las Palmas de Gran Canaria (Las Palmas de Gran

Canaria)
Telefono: 928474020
E-mail: laspalmas@nautical.es

CANARY TRACK & ELECTRONICS, SL

Las Palmas de Gran Canaria (Las Palmas de Gran

Canaria)
Telefono: 928 46 03 61
E-mail: canarytrack@canarytrack.com

Gerardo Arbelo Gopar

Arrecife - Lanzarote (Las Palmas de Gran Canaria)

Telefono: 928 802 535
E-mail: gerardo@electronicanaval.e.telefonica.net

LUGO

TEC. ELECT. COMUN. Y NAVEG.SL
Burela (Lugo)

Telefono: 982581031

E-mail: jgarciapico@tecnav.es

SERV. INTEGRALES DEL CELEIRO
Celeiro - Viveiro (Lugo)

Telefono: 982551701

E-mail: info@servicel.org

ELECTRONICA JEBO

Burela (Lugo)

Telefono: 982 581 804
E-mail: jebovieiro@galicia.com

MADRID

Nautical Luis Arbulu, S.L.
San Sebastian de los Reyes (Madrid )

Telefono: 916549411
E-mail: madrid@nautical.es

REDCAILS.A.
Oficina Central:

Calle San Ernesto, 10 (Madrid)
Tel.: 91 563 88 38
E-mail: info@redcai.es

MALAGA

Electrohidraulica Marina
Mélaga (Malaga)

Telefono: 952 26 72 35

E-mail: ehmarina@hotmail.com

NAUTICA SELEMAR,S.A.
Marbella (Malaga)

Telefono: 952812121
E-mail: info@nauticaselemar.com

NAVTRONICS ELECTRONICA NAVALSL
San Pedro de Alcantara (Malaga)
Telefono: 629 521 511

E-mail: tecnico@navtronics.es

MELILLA

NAUTELEC, C.B.
Melilla ( Melilla )

Telefono: 629 21 83 32
E-mail: nautelec@hotmail.com

MURCIA

NAVALONE S.L.

San Pedro del Pinatar (Murcia)
Telefono: 968187781

E-mail: info@navalone.es

RADIOBUQUES,S.L.
Cartagena (Murcia)

Telefono: 968507158

E-mail: info@radiobugues.com

IGNACIO GARCERAN PEREZ -Tronimar
Cartagena (Murcia)

Telefono: 968 51 45 68

E-mail: tronimar@hotmail.com

Nautica Pedro Franco, S.L.
Aguilas (Murcia)

Telefono: 968 41 20 30

E-mail: nauticapf@nauticap.com

TECNICA, S.L.

Cartagena (Murcia)

Telefono: 968510.572

E-mail: admon@tecnicasl.com

NAUTI!VIANGA S.L.

LA UNION (Murcia)

Telefono: 968 541629

E-mail: info@nautimanga.com

ARP ELECTRONICA, S.L.

Los Camachos - Cartagena (Murcia)
Telefono: 968 50 66 19

E-mail: arp@depau.com

PONTEVEDRA

NAUTICAL LUIS ARBULU,S.L. V
Bouzas - Vigo (Pontevedra)
Telefono: 986213741

E-mail: vigo@nautical.es

HISPANOVA VIGO, S.A.

Vigo (Pontevedra)

Telefono: 986435155

E-mail: hispanova@hispanova.com

ENARADIO S.L.

Vigo (Pontevedra)

Telefono: 986 13 36 21
E-mail: enaradio@enaradio.es

Nacomaritima Vigo, S.L.

Moanfa (Pontevedra)

Telefono: 968 31 38 53

E-mail: nacomaritima@nacomaritima.com

&

ELECTRONICA RiA DE VIGO CB

VIGO (Pontevedra)

Telefono: 680303473

E-mail: electronicadevigo@hotmail.com

VIGOSONAR

Vigo (Pontevedra)

Telefono: 986 21 18 18
E-mail: info@vigosonar.com

SINAS RADIO NAVEGACION

Volanova de Arousa (Pontevedra)
Telefono: 986 55 44 22

E-mail: sinas@sinasradionavegacion.es

ELCT. NAVAL MARIN

Estribela (Pontevedra)

Telefono: 986 89 14 86

E-mail: info@electronicanavalmarin.com

SANTA CRUZ DE TENERIFE

Francisco Javier Conde

Granadilla de Abona (Sta Cruz Tenerife)
Telefono: 922 170 180

E-mail: info@sidemar.es

VICENTE LUIS ACEVEDO-MAR-S.A.T. CANARIAS

Electronica Marina & Telecomunicaciones
Santa Cruz de Tenerife (Sta Cruz Tenerife)
Telefono: 629 47 69 16

E-mail: electronicamarsat@gmail.com

TARRAGONA

TECNAVAL, S.L

Tarragona (Tarragona)
Telefono: 977 22 31 63
E-mail: tecnaval@tecnaval.es

Efectos Navales Ortiz, S.A.
Tarragona (Tarragona)
Telefono: 977240743
E-mail: enosa@enosa.es

Electronica José Villar

L'Ametlla de Mar (Tarragona)

Telefono: 977 49 39 66

E-mail: electronicajosevillar@gmail.com

MASCON MARINE, S.L.

Sant Carles de la Rapita (Tarragona)
Telefono: 977 74 47 85

E-mail: info@masconmarine.es

VALENCIA

Sea Wide, S.L.

Valencia (Valencia)

Telefono: 963676893

E-mail: service@seaworlwide.es

Nautycom, C.B.

Grao de Gandia (Valencia)
Telefono: 962840490

E-mail: pmarti@upvnet.upv.es

Nautica Gandia

Daimus (Valencia)

Telefono: 96 295 62 37

E-mail: consultas@nauticagandia.com

VIZCAYA

Nautical Luis Arbulu, S.L. BIO
Zamudio, Bizkaia (Vizcaya)
Telefono: 944710023

E-mail: bilbao@nautical.es

REDCALS.A.

Bilbao (Vizcaya)
Teléfono: 944 710 023
E-mail: info@redcai.es

Marcrame Euskadi, S.A.
Trapagaran-Bilbao (Vizcaya)
Telefono: 944388565

E-mail: marcrame@marcrame.com

Ocinav, S.L.

Getxo (Vizcaya)

Telefono: 944914002

E-mail: ocinorte@ocinorte.com

Tecnicas Electronicas Marinas, S.L.
Bermeo (Vizcaya)

Telefono: 944316288

E-mail: telmar@telmarcb.com

PORTUGAL

RADIO HOLLAND PORTUGAL, S.A

Lisboa (PORTUGAL)

Telefono: 00351 213 976 087

E-mail: service.lisbon@rhmarinegroup.com

NORTE ELECTRONICA MARITIMA
Vila do Conde (PORTUGAL)

Telefono: 915 874 859

E-mail: norteelectronica@hotmail.com

EQUIMAR - José Carlos Pereira Marques,
Unipessoal Lda.

Vila do Conde (PORTUGAL)

Telefono: 00351 252 614 680

E-mail: equimar@sapo.pt

ZODPORT

Matoshinos (PORTUGAL)
Telefono: 00351 22 9352420/2
E-mail: zodport@zodport.pt

RIA RADAR

Gafanha da Nazaré-Aviero (PORTUGAL)
Telefono: 00351 234 182 244

E-mail: riaradar@riarador.com

PENICHETEC-COM E REP. NAV, LDA
Peniche (PORTUGAL)

Telefono: 0035 1966159748

E-mail: e.naval@sapo.pt

NAUTEL - Sistemas Elect, Lda
Lisboa (PORTUGAL)

Telefono: 00351213007030
E-mail: geral@nautel.pt

GEOCOMPASS

Montijo (Portugal)

Teléfono: 00 351 928 024 599
E-mail: geral@geocompass.pt

ELECTRO ZIMBRA

Sesimbra (Portugal)

Teléfono:

E-mail: geral@electrozimbra.pt

NIPOMAR-SOC.COM. DEELECTRONICA
Portimao (PORTUGAL)

Telefono: 00 351282483872

E-mail: nipomar@iol.pt

OPTRONICA, LDA

Olhao (PORTUGAL)

Telefono: 0035 1914716512

E-mail: optronica-sociedade@sapo.pt

J.B. ELECTRONICA, LDA
Ponta Delgada - S.Miguel - Agores (Portugal)
Tel. 00 351 29628378

E-mail: jpelectronica@sapo.pt

ROGERIO PAULO DE ABREU LOPES
Santa Cruz - Madeira (Portugal)

Tel. 00351 924 376 633

E-mail: rogerio.info@gmail.com

Distribuidores en el Mundo
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www.furuno.es

Encuéntrenos en Facebook:
www.Facebook.com/Furuno

Encuéntrenos en Instagram:
www.Instagram.com/Furuno_USA

FURUNO ESPANA, S.A.
Francisco Remiro, 2
28028 Madrid

Tel.: 91 725 90 88

Fax: 91 725 98 97

email: furuno@furuno.es

jAtencion a productos similares!

Apple, Apple logo, son marcas comerciales de Apple Inc. registradas en los EE. UU. y otros paises.
App Store es una marca de servicio de Apple Inc.

Android y el logotipo Google Play son marcas comerciales de Google Inc.

Todas las otras marcas y nombres de producto son marcas comerciales,

marcas comerciales registradas 0 marcas de servicio de sus respectivos tenedores.

ESPECIFICACIONES SUJETAS A CAMBIO SIN PREVIO AVISO

La informacion contenida en este folleto es actual
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