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N.º Descripción N.º Descripción

1 Sensor de viento vertical de proa y popa 16 Sensor de movimiento

2 Pantalla HV 17 Módulo de alarma

3 Pantalla gráfi ca 18 Unidad de procesamiento central

4 Pantalla de regata 19 Botón de hombre al agua (MOB)

5 Pantalla analógica 20 Módulo analógico

6 MFD serie Zeus 21 Módulo analógico

7 MFD serie Zeus 22 Dispositivo analógico *

8 Controlador piloto H5000 23 Ordenador piloto H5000

9 Módulo analógico 24 Unidad de referencia del timón

10 Módulo analógico 25 Pistón hidráulico

11 Sensor de rotación del mástil 26 Servidor web

12 Módulo serie 27 Deckman

13 Compás giroestabilizado Halcyon 28 Sensor de velocidad de babor y estribor

14 GPS 29 Sensor de profundidad NMEA 0183

15 Sensor barométrico y de temperatura 30 Sensor de profundidad

T Terminador 12V Fuente de alimentación de 12 V de CC

 Nota: * Consulte el módulo de expansión analógico para obtener más información sobre el 

tipo y la cantidad de dispositivos.




